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Descricién xeral O bxectivo xeral é o desenvolvemento das destrezas e actitudes necesarias para a aplicacion dos principios fundamentais

da mecanica & resolucién de problemas de interés na enxefaria. Esta materia contribuira & mellora da capacidade de analise
e de construcciéon de modelos matematicos que describen os efectos das forzas e os movementos sobre unha gran variedade

de estruturas e maquinas incorporando as hipéteses fisicas e as aproximacions matematicas adecuadas.

Competencias da titulacion

Caodigo Competencias da titulacion
Al Aplicar os fundamentos da Enxefiaria Naval e Oceanica.
A2 Modelar matematicamente sistemas e procesos complexos de todos os ambitos da Enxefiaria Naval e Oceanica.
A3 Desenvolver, programar e aplicar métodos analiticos e numéricos para a andlise de modelos lineais e non lineais de todos os &mbitos da
Enxefiaria Naval e Oceénica.
A5 Modelizar matematica e computacién en centros tecnoléxicos e de enxefiaria naval e oceanica.
B1 Aprender a aprender.
B2 Resolver problemas de forma efectiva.
B3 Aplicar un pensamento critico, I6xico e creativo.
B4 Traballar de forma auténoma con iniciativa.
B5 Traballar de forma colaborativa.
B7 Comunicarse de maneira efectiva nun entorno de traballo.
B8 Actitude orientada ao traballo persoal intenso.
B9 Capacidade de integrarse en grupo de traballo.
B10 Actitude orientada & anélise.
B12 Capacidade para encontrar e manexar a informacion.
B13 Capacidade de comunicacion oral e escrita.
B14 Manexo de sistemas asistidos por ordenador.
B15 Concepcion espacial.
B16 Fixar obxectivos e tomar decisions.
B17 Analizar e descompofier procesos.
B18 Capacidade de abstraccién, comprension e simplificacién de problemas complexos.
B21 Abertos ao cambio.
B22 Vontade de mellora continua.
B23 Positivos fronte a problemas.
C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral coma escrita, nas linguas oficiais da comunidade auténoma.
C3 Utilizar as ferramentas basicas das tecnoloxias da informacion e as comunicacions (TIC) necesarias para o exercicio da sua profesion e
para a aprendizaxe ao longo da suUa vida.
C6 Valorar criticamente o cofiecemento, a tecnoloxia e a informacion dispofiible para resolver os problemas cos que deben enfrontarse.
Cc7 Asumir como profesional e cidadan a importancia da aprendizaxe ao longo da vida.
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c8 Valorar a importancia que ten a investigacion, a innovacién e o desenvolvemento tecnol6xico no avance socioeconémico e cultural da

sociedade.

Resultados da aprendizaxe

Competencias de materia (Resultados de aprendizaxe)

Competencias da

titulacién

Cofiecemento dos principios fundamentais da mecéanica para a resolucion de problemas de interese na enxefaria

Al
A2
A3

B1
B2
B3
B4
B5
B7
B8
B9
B10
B12
B13
B14
B15
B18
B21
B23

C1
C3
C6

Modelar matematicamente sistemas e procesos complexos que describen os efectos das forzas e os movementos sobre

unha gran variedade de estructuras e maquinas

Al
A2
A3
A5

Bl
B2
B3
B4
B5
B7
B8
B9
B10
B12
B13
Bl14
B15
B16
B17
B18
B21
B23

C1
C3
C6
Cc7
Cc8

2/5




== UNIVERSIDADE DA CORURA

Desenvolver, programar e aplicar métodos analiticos e numéricos para a analise de modelos que describen os efectos das

forzas e movementos sobre unha gran variedade de estructuras e maquinas

Al
A2

B1
B2
B3
B4
B5
B7
B8
B10
B12
B13
B14
B15
B17
B18
B22
B23

C1
C3
C6
Cc7

Contidos

Temas

Subtemas

Capitulo I: Estéatica

1.1. Sistemas de forzas e momentos

1.1.1.
1.1.2.
1.1.3.

Momento central
Momento axial

Sistemas equivalentes

1.2. Equilibrio

1.2.1.
1.2.2.

Ecuaccions de equilibrio
Diagrama do sélido libre

1.3. Rozamento

1.3.1.
1.3.2.

Tipos de rozamento

Aplicacions do rozamento &s maquinas

1.4. Forzas distribuidas

14.1.
1.4.2.

Centros de masa
Momentos de inercia

1.5. Traballo virtual i enerxia potencial

15.1.
15.2.

Principio do traballo virtual. Aplicacion & estéatica
Enerxia potencial e criterios de estabilidade do equilibrio

capitulo 1l: Cinematica

2.1. Cinematica do punto

2.1.1.
2.1.2.
2.1.3.

Derivada dun vector nuha base mobil
Triedro intrinseco. Formulas de Frenet

Velocidade e aceleraciéon. Compofientes intrinsecas

2.2. Cinematica do sdlido rixido

2.2.1.
2.2.2.
2.2.3.

Movementos de rotacion e traslacion
Distribucién de velocidades.

Eixo instantaneo de rotacién. Axoides

2.3. Composicién de movementos

2.3.1.
2.3.2.

Composicion de velocidades, aceleracions e rotacions

Movemeentos relativos de sélidos en contacto

2.4. Movemento plano

2.4.1.
2.4.2.
2.4.3.

Centro instantaneo de rotacion, base e ruleta
Distribucién de velocidades
Distribucién de aceleracions

Capitulo II: Dindmica

3.1. Dindmica do punto material. Ligaduras

3.1.1.
3.1.2.

Punto ligado a unha curva

Punto ligado a unha superficie

3.2. Movemento relativo

3.2.1.
3.2.2.

Forzas de inercia

Movemento relativo na superficie da Terra
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3.4. Introduccién & mecanica analitica

3.4.1. Coordenadas xeralizadas

3.4.2. Ecuacions de Lagrange

3.4.3. Coordenadas ciclicas e teoremas de conservacion

3.3. Dinamica do sélido rixido

3.3.1. Movemento con un eixo fixo

3.3.2. Movemento con un punto fixo. Ecuaciéns de Euler

3.5. Pequenas oscilaciéns arredor do equilibrio

3.5.1. Sistema con n grados de libertad

3.5.2. Frecuencias naturais de oscilaciéon

Planificacion

Metodoloxias / probas

Horas presenciais

Horas non
presenciais /

traballo auténomo

Horas totais

Proba obxectiva

4

0

Atencién personalizada

0

0

*Os datos que aparecen nataboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Proba obxectiva As probas obxectivas incluirdn tanto aspectos tedricos como a resolucién de problemas e cuestions.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

O alumno podera contrastar co profesor a resolucién dos problemas propostos.

O profesor indicaralle os conceptos que requiren dunha maior profundizacién e a maneira mais adecuada de abordar o seu

estudo.
Avaliacién
Metodoloxias Descricion Cualificacion
Proba obxectiva As probas obxectivas constaran de unha parte de teoria con un peso do 40% da cualificacion e unha parte de 100

problemas con un peso do 60%.

QOutros

Observacions avaliacion

Realizarase unha proba obxectiva (exame). Esta proba constara de duas partes, Teoria e Problemas. A cualificacion do exame calctlase como:

Exam = 0,4*Teo + 0,6 * Prob.

Fontes de informacion

Bibliografia basica - BASTERO J.M., CASELLAS J. (). Curso de Mecéanica. EUNSA

- Prieto Alberca M (). Curso de Mecénica Racional. ADI

Bibliografia complementaria | - VVAA (). Ensefianza multimedia. http://www.ii.udc.es/lail/lem/index.htm

- Gonzalez Fernandez C.F. (). Mecénica del Sélido Rigido. Ariel Ciencia
- Meriam J.L. (). Mecénica para Ingenieros.

- Ramil Rego et. al. (). Problemas de mecanica Fundamental. Servicios Reprograficos Universitarios

Recomendacions

Materias que se recomenda ter cursado previamente
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Fundamentos Fisicos de la Ingenieria/730112102
Calculo Infinitesimal/730112103
Algebra Lineal/730112104

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que contintdan o temario

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revisiéon do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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