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Descricion xeral

Nesta materia explicanse os diferentes tipos de sensores e actuadores empregados comunmente no control de maquinas.
Asi mesmo, estidase a forma de conectalos e integralos nun algoritmo de control, que é executado nun microcontrolador ou
ordenador. Para converter a lectura dos sensores en informacién utilizable polo controlador, ou as saidas do controlador en

forzas ou momentos, hanse de utilizar sistemas de adquisicion e xeracién de sinais.

Ao longo da materia realizaranse practicas basicas con diferentes sistemas de adquisicién, sensores, actuadores e

controladores, para finalmente integrar todo na implementacion do control dun mecanismo real.

Competencias da titulacion

Cddigo Competencias da titulacion
A2 Comprensién e dominio dos conceptos basicos sobre as leis xerais da mecéanica, termodinamica, campos e ondas e electromagnetismo e
a sUa aplicacion para a resolucién de problemas propios da enxefiaria.
A3 Cofiecementos basicos sobre o uso e programacién dos ordenadores, sistemas operativos, bases de datos e programas informaticos con

aplicacion en enxefiaria.

A10 Cofiecemento e utilizacion dos principios de teoria de circuitos e maquinas eléctricas.

All Cofiecementos dos fundamentos da electronica.

Al12 Cofiecementos sobre os fundamentos de automatismos e métodos de control.

A13 Cofiecemento dos principios de teoria de maquinas e mecanismos.

A32 Capacidade de aplicar os cofiecementos adquiridos & practica.

A52 Coriecer as principais caracteristicas dos sensores e actuantes eléctricos. Ser capaz de seleccionar o instrumental mais axeitado para un

caso practico.

B2 Resolver problemas de forma efectiva.
B4 Traballar de forma auténoma con iniciativa.
B5 Traballar de forma colaboradora.

B14 Manexo de sistemas asistidos por ordenador.

B18 Capacidade de abstraccién, comprension e simplificacién de problemas complexos.

C6 Valorar criticamente o cofiecemento, a tecnoloxia e a informacién dispofiible para resolver os problemas cos que deben enfrontarse.

Resultados da aprendizaxe

Competencias de materia (Resultados de aprendizaxe) Competencias da
titulacién
Cofiecemento dos procedementos para o tratamento, adquisicion e xeracién de sinais analdxicos e dixitais A2
Al10
All
Cofiecemento e seleccion de sensores e actuadores eléctricos A52
Cofiecemento de técnicas de control de sistemas mecanicos mediante sensores e actuadores eléctricos Al12
Al13
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Capacidade para a construcién, sensorizacion e control dun sistema real A3 B2 C6
A32 B4
B5
B14
B18
Contidos
Temas Subtemas

Adquisicion, tratamento e xeracion de sinais

Sinais analoxicos e dixitais
Tratamento e filtrado de sinais
Conversion A/D e D/IA

Sensores

Sensores de posicion e velocidade
Sensores de tension e deformacién
Sensores de vibracion e aceleracion
Sensores de temperatura

Sensores de presion

Actuadores

Motores eléctricos (DC, paso a paso)

Actuadores hidraulicos e pneuméaticos

Controladores e algoritmos de control

Microcontroladores e Microordenadores
Algoritmos de control (bucle aberto, realimentacion)

Control baseado en modelo

Planificacion

Metodoloxias / probas Horas presenciais Horas non Horas totais

presenciais /

traballo auténomo

Sesién maxistral 8 17 25
Aprendizaxe colaborativa 24 59.5 83.5
Atencion personalizada 4 0 4

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Sesién maxistral

Iranse describindo en clase, mediante utilizacion de medios audiovisuais, os diferentes elementos que aparecen nos contidos

(sensores, actuadores, sistemas de control)

Cando sexa posible, utilizaranse os propios dispositivos durante a exposicién.

Aprendizaxe

colaborativa

Realizaranse practicas simples asociadas a cada unidade temaética, con cada un dos elementos estudados. Verificarase que

os alumnos saben montar e utilizar sensores e actuadores, adquirir e xerar sinais, programar un controlador sinxelo.

Finalmente, realizarase un proxecto de sensorizacion e control dun mecanismo sinxelo, aplicando todos os cofiecementos

adguiridos nas sesions maxistrais e as practicas asociadas.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Aprendizaxe

colaborativa

Todas as practicas seran realizadas baixo a tutela do profesor. Tamén se poderan resolver dubidas durante o horario de

titorias.

Avaliacion
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Metodoloxias Descricion Cualificacion

Aprendizaxe A avaliacion realizarase de forma continua durante a realizacion das practicas e o proxecto final. 100

colaborativa

Observacions avaliacién

Fontes de informacion

Bibliografia basica - David G. Alciatore, Michael B. Histand (2007). Introduccion a la mecatrénica y los sistemas de medicion. Madrid:
McGraw-Hill

Bibliografia complementaria - (). http://arduino.cc/.

- (). http://beagleboard.org/.

- (). http://www.bricogeek.com/.
- (). https://www.sparkfun.com/.

- Clarence W. de Silva (2007). Sensors and Actuators - Contron System Instrumentation. Boca Raton: CRC Press

- Ernest E. Doebelin (2005). Sistemas de medicién e instrumentacion - Disefio y aplicacion. México: McGraw-Hill

Recomendacions

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

HIDRAULICA E NEUMATICA/730G03039

Materias que contindan o temario

INFORMATICA/730G03004

FUNDAMENTOS DA ELECTRICIDADE/730G03012
FUNDAMENTOS DE AUTOMATICA/730G03015
FUNDAMENTOS DE ELECTRONICA/730G03016
TEORIA DE MAQUINAS/730G03019

ELEMENTOS DE MAQUINAS/730G03029

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo arevisién do 6rgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracién

de guias
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