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Descricién xeral Nesta materia tratase de cofiocer os aparellos e sistemas que permiten automatizalas

tarefas no sector maritimo.

O primeiro tema introduce os Sistemas de Control, tales como o Piloto Automatico e o Servotimoén.

No segundo relatase a aplicacion dos sistemas dixitais simxelos, e propofiense unha serie de exercicios para facilitala
comprensiéon dos mesmos.

Nun terceiro bloque estudianse as aplicaciones nos campos das comunicacions, navegacion control a maquinda dende a
ponte, xestion maritima, etc.

O curso apoiase no uso de Moodle, e proporciénase material multimedia en soporte CD onde se encontran todo o necesarios

para o desenvolvemento da materia.

Competencias da titulacion

Cdédigo Competencias da titulacion
A48 Localizar avarias illando, identificando e corrixindo sistematicamente fallos nun circuito ou sistema dixital.
A51 Modelizar situacions e resolver problemas con técnicas ou ferramentas fisico-matematicas.
A52 Avaliacion cualitativa e cuantitativa de datos e resultados, asi coma representacion e interpretacion matematica de resultados obtidos
experimentalmente.
A53 Redaccion e interpretacion de documentacion técnica.
B2 Resolver problemas de forma efectiva.
B3 Aplicar un pensamento critico, I6xico e creativo.
B4 Traballar de forma autdbnoma con iniciativa.
B8 Aprender en contornos de teleformacion.
B12 Uso das novas tecnoloxias Tic, e de Internet como medio de comunicacion e como fonte de informacion.
C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral coma escrita, nas linguas oficiais da comunidade auténoma.
C3 Utilizar as ferramentas basicas das tecnoloxias da informacion e as comunicaciéns (TIC) necesarias para o exercicio da sua profesién e
para a aprendizaxe ao longo da sua vida.
Cc8 Valorar a importancia que ten a investigacion, a innovacién e o desenvolvemento tecnoléxico no avance socioeconémico e cultural da
sociedade.
Resultados da aprendizaxe
Competencias de materia (Resultados de aprendizaxe) Competencias da
titulacion
Manexar conceptos xerais basicos relativos as estructuras de regulacién e control. A53 B4 C1
B8 C3
B12
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Comprende-lo modelado matematico e posterior simulacién dos sistemas fisicos.

A51
A52

B3

B4

B8
B12

C3

Manipulalos conectivos elementais da I6xica dixital binaria.

A48
A51

B2
B3
B4
B8
B12

C3

Identificar e diferencialos distintos campos de aplicacion da automatizacion naval e ter cofiecemento dos dispositivos reais.

A53

B3

B4

B8
B12

C3
Cc8

Contidos

Temas Subtemas

1. Introduccion 1.1. Sistema

1.2. Representacién externa

1.3. Representacion interna

1.4. Perturbacién

1.5. Sistema de control en lazo aberto
1.6. Sistema de control en lazo cerrado
1.7. Servosistema

1.8. Sistema de regulacién automatica
1.9. Proceso

1.10.Sistema de control de procesos
1.11.Sistema manual

1.12.Sistema automatizado
1.13.Sistema de control manual
1.14.Sistema automatico de control e sistema automatico de

regulacion

2. Modelizacion matematica 2.1. Definicions
2.2. Modelo de Nomoto

2.3. Servotimoén

3. Sistemas Dixitais 3.1. Introduccién

3.2. Elementos de automatizacion
3.3. Operacions loxicas AND e OR
3.4. Elementos electromecénicos

3.5. Operador NOT

3.6. Operacions loxicas NAND e NOR
3.7. Sensores e actuadores

3.8. Dispositivos electrénicos

3.9. Exercicios
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4.1. Comunicaciéns

4.1.1. GMDSS

4.1.2. COSPAS-SARSAT

4.1.3. INMARSAT

4.1.4.DSC

4.1.5. Comunicaciéon computerizada

4.2. Navegacion

4.2.1. Sistemas de posicionamento

4.2.2. Sistemas de cartas electronicas
4.2.3. Goberno automatico

4.2.4. Seguimento automatico da derrota
4.2.5. Navegacion meteoroloxica

4.2.6. Control do trafico

4.2.7. Atraque automatico

4.2.8. Outra instrumentacion

4.3. Control da maquina

4.3.1. Nivel de automatizacion

4.3.2. Automatizacion de servicios

4.3.3. Carga, lastre, combustible, auga e sentinas
4.3.4. Sistemas de xeracion de electricidade
4.3.5. Control e monitorizacion de alarmas
4.3.6. Reguladores de velocidade dixitais
4.3.7. Control remoto del sistema de propulsién
4.3.8. Telégrafo de ordenes

4.3.9. Sistema de posicionamento dinamico
4.4. Xestion maritima

4.4.1. Panorama actual

4.4.2. Mantemento e repostos

4.4.3. Xestion de documentos

4.4.4. Calculo da carga

4.4.5. Carga e xestion de buques portacontedores
4.4.6. Control de contedores

4.4.7. Sistema de control de mercancias peligrosas
4.5. Sistemas integrados

4.5.1. Descricion

4.5.2. Control de trafico e manobra

4.5.3. Navegacion

4.5.4. Goberno manual

4.5.5. Supervisiéon da navegacion

4.5.6. Planificacion da derrota

4.5.7. Operaciéns de seguridade

4.5.8. Operaciéns de atraque

4.5.9. Comunicacions

4.5.10. Control de carga e lastre

4.5.11. Vixilancia e control da maquina
4.5.12. Control de equipos de cuberta

4.6. Simulacion

4.6.1. Simulacién e educacion

4.6.2. Tipos de simuladores

4.6.3. Simulacién e construccion naval
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5. Traballo de Busqueda Documental

‘ Contido a consensuar entre profesor e alumno

Planificacion

Metodoloxias / probas Horas presenciais Horas non Horas totais

presenciais /

traballo auténomo

Précticas a través de TIC 30 30 60
Recension bilbiografica 22 22 44
Proba obxectiva 1 10 11
Atencion personalizada 10 0 10

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Practicas a través de
TIC

Todolos temas fan uso da Facultade Virtual coma forma de desenvolvemento normal, dende ela se acesa a web propia da
materia onde se atopan os materiais cos que se traballara durante o curso.
As clases presenciais correspondense cun sistema de titoria colectiva onde cada asistente pode expofiera, as suas dubidas,

e dificultades, tanto conceptuales coma instrumentais.

Recension

bilbiografica

Nesta parte o alumno debe desenvolver un traballo de documentacion sobre un tema da sua eleccion dentro do contexto da

materia, o que debe realizar é unha busqueda extensa de materiais e un comentario sobre os mesmos.

As horas presenciais son igualmente adicadas a titoria colectiva, para aclarar as dubidas que poidan xurdir no

desenvolvemento da materia.

Proba obxectiva

Tratase dunha proba complementaria para quén non acade a puntuacién suficiente para superar a materia coas outras
metodoloxias, ou ben deixara unha parte do temario sen completar.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Practicas a través de
TIC

A atencién persoalizada na aula: semanalmente o horario de docencia esta especialmente enfocado a resolucion de dibidas

sobre os traballos planificados.

Nas practicas a través de TIC o alumno pode dirixirse ao profesor en calquera momento para resolver as suas dubidas, tanto

sobre o traballo a realizar como sobre a avaliacién recibida.

Avaliacion
Metodoloxias Descricion Cualificacion
Practicas a través de | O alumno vai xerando un rexistro coas stas intervencions na Facultade Virtual que deben ser continuadas ao 60

TIC

longo do temario, segundo marcase na axenda da materia.

Recension

bilbiogréafica

O alumno tras elexir un tema no contexto da materia, debe facer unha bilsqueda intensiva de materiais sobre 40
0 mesmo, e consultalos, comparalos e comentalos, de xeito que alcance unha comprensién profunda do

tema.

Proba obxectiva

Tratase dun complemento para aqueles que coa sua falta de participacién nas outras metodoloxias. ou 66.7

debido as circunstacias que sexan non alcanzan a puntuacién necesaria para aprobar a materia.

QOutros

Observacions avaliacién

Dende logo ninguén pode acadar unha puntuacion do 166.7%, esto indica tan s6 a doble oportunidade de superala materia, a través do traballo

continuado ou ben mediante a proba obxectiva, e tamén mediante a combinacion de ambalasdias.
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Fontes de informacion

Bibliografia basica - Vidal Paz, J. y Rodriguez G6mez, Benigno (2001).
http://fv.udc.es/12Ciclo/materiales/ficheros/benigno/83/webSARC/home.htm.

Bibliografia complementaria | - PORRAS CRIADO, Alejandro; MONTANERO MOLINA, Antonio PlAjcido (1990). AutA3matas Programables.
Fundamento, Manejo, InstalaciA3n y PrAjcticas. Mc-GrawHill

- Ogata, Katsuhiko (1980). IngenierA-a de Control Moderna. MA®©xico. Prentice-Hall Hispanoamericana

- TOKHEIM (1991). Principios digitales. Madrid. Mc-GrawHill

- MASCAREA?AS y PA?REZ-A+A?IGO, Carlos (1999). Sistemas de Gobierno del buque. CAjdiz. Servicio de

Publicaciones Universidad de CAjdiz

Recomendacions

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Fisica/631211101
Matematicas/631211104

Métodos Informaticos/631211105
Ampliacién de Mateméticas/631211109
Ampliacién de Fisica/631211501

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que continGan o temario

Observacions

Ainda que a aparataxe matematica reduciuse ao minimo imprescindible dentro desta materia, e unha moi boa axuda contar con conceptos claros de

matematicas e fisica, asi coma o cofiecemento das operacion I6xicas basicas que se estudan en métodos informaticos.

(*)A Guia docente € o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias

5/5




