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-No formar a tedricos ni a cientificos, sino a técnicos con adecuada proporcién de conceptos,principios y generalizaciones
para actuar con maestria en procesos industriales y construcciones técnicas.

-Sentido critico y formacién adecuada para mejorar los elementos mecéanicos que actualmente funcionan en los procesos
industriales.

-Afrontar nuevas situaciones y realizar tareas especificas para distinguir lo fundamental de lo accesorio.

-Dejar bien claro el significado ?Fisico-Aplicado? que se debe adoptar para las expresiones matematicas que definen las

leyes de la mecanica, sin desarrollos laboriosos, pero siempre con la interpretacion del resultado final y a poder ser con

descripciones graficas.

CEL1 - Capacidad para la realizacion de inspecciones, mediciones, valoraciones, tasaciones, peritaciones, estudios, informes, planos de
labores y certificaciones en las instalaciones del &mbito de su especialidad.

CEZ2 - Capacidad para la direccion, organizacion y operacion de las actividades objeto de las instalaciones maritimas en el ambito de su
especialidad.

CE3 - Capacidad para el manejo de especificaciones, reglamentos y normas de obligado cumplimiento.

CE4 - Capacidad de analizar y valorar el impacto social y ambiental de las soluciones técnicas, asi como la prevencion de riesgos
laborales en el ambito de su especialidad.

CE?7 - Capacidad para la operacion y puesta en marcha de nuevas instalaciones o que tengan por objeto la construccion, reforma,
reparacion, conservacion, instalacién, montaje o explotacion, realizacién de mediciones, célculos, valoraciones, tasaciones, peritaciones,
estudios, informes, y otros trabajos analogos de instalaciones energéticas e industriales marinas, en sus respectivos casos, tanto con
caracter principal como accesorio, siempre que quede comprendido por su naturaleza y caracteristica en la técnica propia de la titulacion,
dentro del &mbito de su especialidad, es decir, operacién y explotacion.

CES8 - Capacidad para realizar actividades inspectoras de acuerdo con lo establecido en la normativa europea referente al control por el
estado del puerto.

CE9 - Realizar informes técnicos de incidentes con incendios, en el &mbito de su especialidad.

CE12 - Interpretar y representar correctamente el espacio tridimensional, conociendo los objetivos y el empleo de los sistemas de
representacion gréfica.

CE14 - Evaluacion cualitativa y cuantitativa de datos y resultados, asi como la representacion e interpretacion matematicas de resultados
obtenidos experimentalmente.

CE17 - Modelizar situaciones y resolver problemas con técnicas o herramientas fisico-matematicas.

CE18 - Redaccion e interpretacién de documentacion técnica.

CE19 - Conocer las caracteristicas y limitaciones de los materiales utilizados para la reparacion de buques y equipos.

CE20 - Ser capaz de identificar, analizar y aplicar los conocimientos adquiridos en las distintas materias del Grado, a una situacion

determinada planteando la solucion técnica mas adecuada desde el punto de vista econémico, medioambiental y de seguridad.
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A21 CE37 - Capacidad para ejercer como Oficial de Maquinas de la Marina Mercante, una vez superados los requisitos exigidos por la
Administraciéon Maritima.

A22 CE38 - Capacidad para mantener y reformar instalaciones y reformas de equipos de cubierta, instalaciones contra incendios, dispositivos
y medios de salvamento y todos aquellos elementos relacionados con la seguridad de la navegacion, dentro del ambito de su
especialidad, es decir, operacion y explotacion.

A23 CE39 - Capacidad para la realizacién de las actividades inspectoras relacionadas con el cumplimiento de los convenios internacionales
de obligado cumplimiento, en todo lo referido a buques en servicio, siempre que se circunscriban al &mbito de su especialidad.

A24 CE40 - Capacidad para la gestion, direccién, control, organizacion y planificacion de industrias o explotaciones relacionadas con la
actividades de la ingenieria marina tanto en competencias referidas a la calidad, medio ambiente, seguridad marina y prevencion de
riesgos laborales como todas las actividades relacionadas con la puesta en el mercado de su produccion.

A25 CE21 - Comprender las 6rdenes y hacerse entender en relacion con las tareas de a bordo.

A29 CE41 - Realizar operaciones de explotacion optima de las instalaciones del buque.

A30 CE42 - Operar, reparar, mantener, reformar, optimizar a nivel operacional las instalaciones industriales relacionadas con la ingenieria
marina, como motores alternativos de combustion interna y subsistemas; turbinas de vapor, calderas y subsistemas asociados; ciclos
combinados; propulsion eléctrica y propulsion con turbinas de gas; equipos eléctricos, electrénicos, y de regulacion y control del buque;
las instalaciones auxiliares del buque, tales como instalaciones frigorificas, sistemas de gobierno, instalaciones de aire acondicionado,
plantas potabilizadoras, separadores de sentinas, grupos electrégenos, etc.

A31 CE43 - Operar, reparar, mantener y optimizar las instalaciones auxiliares de los buques que transportan cargas especiales, tales como
quimiqueros, LPG, LNG, petroleros, cementeros, Ro-Ro, Pasaje, botes rapidos, etc.

A33 CEZ25 - Saber especificar los parametros de operacién de los sistemas de seguridad a bordo y los relacionados con la proteccién
ambiental.

A37 CE29 - Mantener la navegabilidad del buque.

A45 CES50 - Utilizar las herramientas apropiadas para las operaciones de fabricacion y reparacion que suelen efectuarse a bordo el buque.

A46 CEb51 - Utilizar las herramientas manuales y el equipo de medida para el desmantelado, mantenimiento, reparacién y montaje de las
instalaciones y el equipo de a bordo.

A51 Comprender las 6rdenes y hacerse entender en relacidn con las tareas de su competencia.

A54 Operar, reparar, mantener y optimizar a nivel operacional las instalaciones industriales relacionadas con la ingenieria marina, como
motores alternativos de combustion interna y subsistemas; turbinas de vapor y de gas, calderas y subsistemas asociados; ciclos
combinados; equipos eléctricos, electronicos, y de regulacion y control; las instalaciones auxiliares, tales como instalaciones frigorificas,
instalaciones de aire acondicionado, plantas potabilizadoras, grupos electrégenos, etc.

A57 Utilizar las herramientas manuales y los equipos de medida para la deteccién de averias y las operaciones de montaje y mantenimiento.

B1 CT1 - Capacidad para gestionar los propios conocimientos y utilizar de forma eficiente técnicas de trabajo intelectual

B2 CT2 - Resolver problemas de forma efectiva.

B3 CT3 - Comunicarse de manera efectiva en un entorno de trabajo.

B4 CT4 - Trabajar de forma autbnoma con iniciativa.

B5 CT5 - Trabajar de forma colaborativa.

B6 CT6 - Comportarse con ética y responsabilidad social como ciudadano y como profesional.

B7 CT7 - Capacidad para interpretar, seleccionar y valorar conceptos adquiridos en otras disciplinas del &mbito maritimo, mediante

fundamentos fisico-matematicos.

B8 CT8 - Versatilidad.

B9 CT9 - Capacidad para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, que le doten de una gran versatilidad para adaptarse a nuevas
situaciones.

B10 CT10 - Comunicar por escrito y oralmente los conocimientos procedentes del lenguaje cientifico.

B11 CT11 - Capacidad para resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de comunicar y
transmitir conocimientos habilidades y destrezas.

C1 C1 - Expresarse correctamente, tanto de forma oral como escrita, en las lenguas oficiales de la comunidad auténoma.

C3 C3 - Utilizar las herramientas basicas de las tecnologias de la informacion y las comunicaciones (TIC) necesarias para el ejercicio de su
profesion y para el aprendizaje a lo largo de su vida.

C4 C4 - Desarrollarse para el ejercicio de una ciudadania abierta, culta, critica, comprometida, democratica y solidaria, capaz de analizar la

realidad, diagnosticar problemas, formular e implantar soluciones basadas en el conocimiento y orientadas al bien comun.
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C5 C5 - Entender la importancia de la cultura emprendedora y conocer los medios al alcance de las personas emprendedoras.

C6 C6 - Valorar criticamente el conocimiento, la tecnologia y la informacién disponible para resolver los problemas con los que deben
enfrentarse.

Cc7 C7 - Asumir como profesional y ciudadano la importancia del aprendizaje a lo largo de la vida.

Cc8 C8 - Valorar la importancia que tiene la investigacion, la innovacién y el desarrollo tecnolégico en el avance socioeconémico y cultural de
la sociedad.

C9 CB1 - Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender conocimientos en un area de estudio que parte de la base de la
educacion secundaria general, y se suele encontrar a un nivel que, si bien se apoya en libros de texto avanzados, incluye también
algunos aspectos que implican conocimientos procedentes de la vanguardia de su campo de estudio

C10 CB2 - Que los estudiantes sepan aplicar sus conocimientos a su trabajo o vocacion de una forma profesional y posean las competencias
que suelen demostrarse por medio de la elaboracién y defensa de argumentos y la resolucién de problemas dentro de su area de estudio

c11 CB3 - Que los estudiantes tengan la capacidad de reunir e interpretar datos relevantes (normalmente dentro de su area de estudio) para
emitir juicios que incluyan una reflexién sobre temas relevantes de indole social, cientifica o ética

C12 CB4 - Que los estudiantes puedan transmitir informacion, ideas, problemas y soluciones a un publico tanto especializado como no
especializado

C13 CBS5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores con
un alto grado de autonomia

Resultados de aprendizaje
Resultados de aprendizaje Competencias del
titulo
Comprender y analizar la estatica del soélido rigido. Al
A2
A3
A4
A7
A8
A9
Al2
Al4a
Al7
A18
A19
A20
A21
A22
A23
A24
A25
A29
A30
A3l
A33
A37
A45
A46
A51
A54
A57
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Comprender, analizar y saber hallar los centros de gravedad y los factores de inercia de los solidos. Al
A2
A3
A7
A8
A9
Al2
Al4

Al7
Al8
Al19
A20

A21

A22

A23

A24

A25

A29

A30

A31

A33

A37

A45

A46

A51

A54

A57
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Comprender y analizar el estado tensional y la deformacion del sélido en casos de deformacion axial, flexion y torsion. Al
A2
A3
A7
A8
A9
Al2
Al4

Al7
Al8
Al19
A20

A21

A22

A23

A24

A25

A29

A30

A31

A33

A37

A45

A46

A51

A54

A57
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Comprender y analizar la dinamica del sélido. Al
A2
A7
A8
A9
Al2
Ala
Al7
Al8
Al19
A20
A21
A22
A23
A24
A25
A29
A30
A31
A33
A45
A46
A51
A54
A57

No formar a tedricos ni a cientificos, sino a técnicos con adecuada proporcién de conceptos,principios y generalizaciones para B1 C1

actuar con maestria en procesos industriales y construcciones técnicas. B2 C3

B3 Cc4

B4 C5

B5 C6

B6 Cc7

B7 C8

B8 C9

B9 c10

B10 Cl1

B11l C12

C13

Sentido critico y formacion adecuada para mejorar los elementos que actualmente funcionan en los procesos industriales. B1 C1

B2 C3

B3 C4

B4 C5

B5 C6

B6 Cc7

B7 C8

B8 C9

B9 Cc10

B10 | C11

B11 | C12

C13
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Afrontar nuevas situaciones y realizar tareas especificas para distinguir lo fundamental de lo accesorio. B1 C1
B2 C3
B3 C4
B4 C5
B5 C6
B6 c7
B7 c8
B8 C9
B9 Cc10
B10 Cl1
B11 C12

C13

1.-DETERMINACION DE CENTROS DE MASAS Y
MOMENTOS DE INERCIA

2 . PROPIEDADES DE INERCIA

3.-CINEMATICA DE SISTEMAS INDEFORMABLES:

4.-CINEMATICA DEL MOVIMIENTO RELATIVO:

UNIVERSIDADE DA CORUNA

1.1 Determinacion de centros de masas en el caso general de distribuciones
tridimensionales. Estudio de distribuciones de especial interés.

1.2 Determinacion de momentos y productos de inercia en el caso general de
distribuciones tridimensionales. Estudio de distribuciones de especial interés.

1.3 Momentos y productos de inercia en sistemas planos en el caso general. Circulo
de Mohr-Land.

2.1 Tensor de inercia. Expresiéon matricial de las formulas de Steiner.

2.2 Elipsoide de Inercia. Ejes principales de inercia. Momentos de inercia Minimos.
Elipsoide central de inercia.

2.3 Determinacion de ejes principales de inercia. Diagonalizacion del tensor de
inercia.

2.4 Clasificacion de rectas, planos y puntos del espacio por sus propiedades de
inercia.

2.5 Elipsoide de inercia. Propiedades.

3.1 Coordenadas de posicion y grados de libertad de un sistema indeformable.

3.2 Expresion vectorial de movimientos de rotacion y traslacion.

Teorema de las velocidades proyectadas.

3.3 Distribucion de velocidades. Grupo cinematico. Invariantes.

3.4 Expresion de la aceleracion de un punto.

3.5 Reduccion del movimiento general de un sistema indeformable a un sistema de
rotaciones.

3.6 Eje instantaneo de rotacion y deslizamiento minimo como eje central

del sistema de velocidades del sélido.

3.7 Sucesion del eje instantaneo de rotacion. Axoides

4.1 El problema de la composicién de movimientos. Generalidades.

4.2 Composicién de velocidades, rotaciones y aceleraciones.

4.3 Tangencia de los axoides.

4.4 Movimientos inversos.

4.5 Movimientos relativos de sdlidos en contacto. Aplicaciones.
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5.-CINEMATICA DEL MOVIMIENTO PLANO |

6.-CINEMATICA DEL MOVIMIENTO PLANO II

7.-CINEMATICA DEL MOVIMIENTO ESFERICO

8.-EQUILIBRIO DEL SOLIDO INDEFORMABLE

9.-EQUILIBRIO DE FUERZAS DISTRIBUIDORAS EN

SOLIDOS

10.-DINAMICA DEL PUNTO LIGADO A UNA SUPERFICIE

11.-DINAMICA DEL PUNTO EN MOVIMIENTO RELATIVO

12.-DINAMICA DEL SOLIDO RIGIDO CON PUNTO FIJO |

5.1 Movimiento Plano. Generalidades.

5.2 Centro instantaneo de rotacién. Base y ruleta.

5.3 Distribucién de velocidades en el movimiento plano.

5.4 Velocidad de sucesion del centro instantaneo de rotacion.
Determinacion grafica.

5.5 Distribuciéon de aceleraciones en el movimiento plano.

5.6 Circunferencia de las inflexiones y de las inversiones. Polo de
aceleraciones.

6.1 Movimientos planos relativos. Teorema de los tres centros.

6.2 Perfiles conjugados. Propiedades y métodos de trazado.

6.3 Formula de Euler-Savary

6.4 Calculo del centro de curvatura de la trayectoria de un punto.

6.5 Cinema de velocidades.

6.6 Cinema de aceleraciones

7.1 Movimiento esférico. Conos de Poinsot.

7.2 Distribucion de velocidades en el movimiento esférico.

7.3 Distribucién de aceleraciones en el movimiento esférico.

7.4 Angulos de Euler.

7.5 Rotaciones de Euler.

7.6 Movimiento de precesion.

7.7 Movimiento segin Poinsot. Elipsoide de Poinsot.

8.1 Trabajo virtual de una fuerza. Aplicacion a la estatica.

8.2 Energia potencial debida a un trabajo virtual.

8.3 Energia potencial y condiciones de equilibrio.

8.4 Criterios de estabilidad del equilibrio

9.1 Sistemas de fuerzas distribuidas. Propiedades.

9.2 Estudio de cargas repartidas sobre vigas. Diversos tipos de cargas y apoyos.
9.3 Esfuerzos cortantes y momentos flectores en una viga. Estudio de casos
sencillos.

9.4 Otros casos de cargas distribuidas

10.1 Ecuaciones del movimiento de un punto sobre una superficie.

10.2 Trabajo de la fuerza de reaccién en el caso de una superficie fija.

10.3 Aplicacion del teorema de la energia cinética.

10.4 Fuerzas dependientes Unicamente de la posicién. Potencial de fuerzas.
10.5 Ecuaciones del movimiento en forma intrinseca.

11.1 Dinamica del movimiento relativo del punto. Energia cinética relativa.
11.2 Equilibrio relativo. Fuerzas de inercia.

11.3 Movimiento relativo en le superficie de la tierra.

11.4 Caida de un punto pesado sobre la superficie de la tierra. Efecto geostréfico.
11.5 Péndulo Foucault. Giro aparente del plano oscilacién

11.6 Caracterizacién del movimiento eliptico del péndulo de Foucault. Longitud de
semiejes y periodo de giro del plano de oscilacioén.

12.1 Ecuaciones del movimiento del sdlido rigido con punto fijo. Cantidad de
movimiento y energia cinética.

12.2 Aplicacion del teorema del momento cinético. Ecuaciones de Euler.
12.3 Reaccion en el punto fijo.

12.4 Integracioén en las ecuaciones de Euler en caso de que la resultante de fuerzas
aplicadas pase permanentemente por el punto fijo.
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13.-DINAMICA DEL SOLIDO RIGIDO CON PUNTO FIJO II:
MOVIMIENTO SEGUN POINSOT

14.-ELEMENTOS BASICOS EN MECANICA ANALITICA:

15.-TENSIONES EN TRACCION Y COMPRESION:

16.-DEFORMACION EN TRACCION

17.-FUERZA CORTANTE Y MOMENTO FLECTOR

18.-FLEXION EN VIGAS

19.-TORSION

20.- Vocabulario de la asignatura y la titulacion en inglés.

13.1 Movimiento del sélido rigido segin Poinsot. Teoremas fundamentales.

13.2 Aplicacion al caso de que la resultante pase por el punto fijo. Herpoloide y
Poloide. Estabilidad de la rotacion.

13.3 Aplicacién al movimiento de un soélido pesado alrededor de un punto fijo. Trompo
pesado.

14.1 Ligaduras en sistemas fisicos. Definicién Propiedades y clasificacion.

14.2 Condiciones de equilibrio y ecuaciones del movimiento en coordenadas
generalizadas.

14.3 Principio de D"Alember.

14.4 Ecuacion general de la dindmica para un sistema de ligaduras sin rozamiento.
14.5 Fuerzas, trabajo y energia en coordenadas

generalizadas.

15.1 Variacion de la tensién en traccion al considerar secciones oblicuas al eje de una
barra. Circulo de tensiones.

15.2 Traccién y compresion en dos direcciones

perpendiculares

15.3 Circulo de Mohr para tensiones combinadas. Tensiones

principales

16.1 Andlisis de la deformacion en el caso de extension simple. Ley de Hooke.
16.2 Deformacion en caso de dos direcciones perpendiculares.

16.3 Tension cortante pura.

17.1 Tipos de vigas.

17.2 Momento flector y fuerza cortante: Relacién e importancia relativa entre ellos.
17.3 Diagramas de momento flector y fuerza cortante para distintos tipo de carga.
18.1 Flexion pura tensiones y deformaciones.

18.2 Flexién desviada: tensiones y deformaciones.

18.3 Flexion por encima del limite elastico.

18.4 Tension de cortadura en flexion: modulo cortante y esfuerzo rasante

19.1 Tensiones y deformaciones en la torsién.

19.2 Torsién de una barra de seccién circular y rectangular.

19.3 Torsioén en barras de paredes delgadas con perfil abierto y cerrado.

19.4 Torsién y flexion combinadas en ejes circulares.

- Lineas de ejes.

- Unidades.

- Medidas.

- Fallos y averias.

- Frases propias de la jerga.

- Términos relacionados con el buque y la construccién naval.

ENTRE OTROS TEMAS.
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Sesién magistral

Al A2 A3 A4 A7 A8 20 40 60
A9 A12 Al4 A17 Al18
A19 A20 A21 A22
A23 A24 A25 A29
A30 A31 A33 A37
A45 A46 A51 A54
A57

Solucién de problemas

B1 B2 B3 B4 B5 B6 15 20 35
B7 B8 B9 B10 B11

Seminario

cic3c4acs5cCeCy 0 35 35
cgCcocCiocCiiciz
C13

Prueba objetiva

Al A2 A3 A4 A7 A8 5 0 5
A9 A12 Al4 A17 A18
Al19 A20 A21 A22
A23 A24 A25 A29
A30 A31 A33 A37
A45 A46 A51 A54
A57

Atencién personalizada

15 0 15

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion sén de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Sesion magistral

1.-Resolucién dudas de temas anteriores. Premiando las buenas dudas y preguntas.

2.-Resaltar el interés del tema a tratar y citar los elementos e instalaciones en los que se aplica.
3.-Repaso breve a conceptos basicos de mecanica y resistencia materiales apropiados al tema a tratar.
4.-Explicacion de tema especifico con gréaficos y soporte matematico adecuado.

Solucion de 1.-Planteamiento de problemas reales en piezas de maquinas que resulten familiares al alumno.
problemas 2.-Buen dibujo, esquemas y graficos para la correcta interpretacion del problema.
3.-Visualizar datos y n° de incognitas.
4.-Aplicar Teoremas especificos
5.-Usar la técnica matematica adecuada y a ser posible acompafiado de procedimientos graficos.
Seminario 1. - Grupos medianos y reducidos en los que se plantean supuestos tedrico-practicos con el fin de que los alumnos relacionen

la formacién tedrica con su aplicacion practica.

Prueba objetiva

1.-El 40% por teoria
2.-El 40% por problemas

3.-Hasta el 20% por temas relacionados con la asistencia a clase, preguntas y dudas de clase.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Prueba objetiva
Sesion magistral
Solucién de
problemas

1.-En clase solo se atienden dudas de concepto y preguntas cortas.
2.-Demostraciones, preguntas extensas o que necesiten un desarrollo dilatado y consultas varias en tutorias.

3.-Revisién examenes en tutorias o en cita concertada.

Evaluacién

Metodologias

Competéncias Descripcion Calificacion
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Prueba objetiva Al A2 A3 A4 A7 A8 | Teoria -problemas y cuestiones vistas en clase asi como en las précticas de la

A9 A12 A14 A17 A18 | asignatura.

Al19 A20 A21 A22

A23 A24 A25 A29

A30 A31 A33 A37

A45 A46 A51 A54

A57

Solucion de B1 B2 B3 B4 B5 B6 | Resolucién de problemas
problemas B7 B8 B9 B10 B11

Seminario C1C3C4C5C6C7 | Se plantean y resuelven supuestos tedrico practicos que los alumnos elaboraran en
C8 C9 C10 C11 C12 clase. Se valorara la participacién activa de los estudiantes.

C13

En la asignatura se realizaran 2 exadmenes parciales, para poder asistir a ellos es necesario cumplir las dos siguientes condiciones:

60

20

20

Realizar al menos el 80% de las practicas de la asignatura.Obtener al menos un 4 en las practicas de la asignatura.De no cumplir alguna de las

condiciones anteriores no se podra asistir al examen parcial. De presentarse a los parciales la nota se hallara como un 60% la nota de la media

ponderada de los 2 examenes, y el 40% restante de la nota de practicas. Para ello es necesario obtener al menos un 4 en cada uno de los 2

examenes parciales.

De no asistir a los examenes parciales se asistira al examen final y la nota sera la calificacién obtenida.

Mecanica Vectorial para ingenieros. Autores: BEER and JOHNSTON Mecénica para ingenieria. Autores: BEDFORD

and FOWLER Estética y Dinamica. Autor: MERIAN Elasticidad y resistencia de materiales. Autor: ORTIZ BERROCAL

Cinemética y dindmica de maquinas. Autor: LAMADRID Resistencia de materiales. Autor: S. TimoshenkoBESA Y
OTROS (2003). COMPONENTES DE MAQUINAS. PEARSON MARTELL-R DE TORRES (2000). ELEMENTOS DE

MAQUINAS. UNED SPOTTS-SHOUP (2000). ELEMENTOS DE MAQUINAS. PRENTICE HALL

Matematicas 1/631G02151
Fisica 1/631G02153
Matematicas 11/631G02156
Fisica 11/631G02158
Matemaéticas 111/631G02260

Electrénica y Sist. Electrénicos del Buque/631G02356
Fundamentos de Regulacién y Control/631G02257
Tecnologia Mecénica y Mecanismos/631G02252
Termodinamica y Termotecnia/631G02254

Dindmica de maquinas y mecanismos/631G02507
Motores de Combustion Interna/631G02351
Turbinas de Vapor y Gas/631G02352

Maquinas Térmicas Marifias/631G02361
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(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo larevision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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