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Subject (*) Enxefiaria de Control Code 770G01028
Study programme Grao en Enxefiaria Electronica Industrial e Automatica
Descriptors
Cycle Period Year Type Credits
Graduate 2nd four-month period Third Obligatoria 6
Language SpanishGalicianEnglish

Teaching method

Face-to-face

Prerequisites

Department Enxefiaria Industrial
Coordinador Calvo Rolle, Jose Luis E-mail jose.rolle@udc.es
Lecturers Calvo Rolle, Jose Luis E-mail jose.rolle@udc.es
Vega Vega, Rafael Alejandro rafael.alejandro.vega.vega@udc.es
Web

General description

O obxectivo xeral da asignatura € iniciar ao alumno no uso do computador nos sistemas de control automatico.

Preténdese describir a forma en que se pode empregar un computador para controlar calquera sistema fisico controlable.
E necesario xa que logo iniciar ao alumno nos sistemas de control dixital. Como obxectivos especificos relaciénanse os
seguintes:

-Mostrar o uso do computador nos sistemas de control.

-Analizar e desefiar un sistema de control por computador.

-Implementar sistemas de control por computador.

Study programme competences

Code Study programme competences
Al Capacidade para a redaccion, firma, desenvolvemento e direccién de proxectos no ambito da enxefiaria industrial, e en concreto da
especialidade de electrénica industrial.
A3 Capacidade para realizar medicions, célculos, valoraciéns, taxacions, peritaxes, estudos e informes.
Ad Capacidade de xestion da informacion, manexo e aplicacién das especificacions técnicas e da lexislacion necesarias no exercicio da
profesion.
A5 Capacidade para analizar e valorar o impacto social e medioambiental das solucions técnicas actuando con ética, responsabilidade
profesional e compromiso social, e buscando sempre a calidade e mellora continua.
A27 Cofiecemento aplicado de electrénica de potencia.
A29 Capacidade para desefiar sistemas electrénicos analoxicos, dixitais e de potencia.
A30 Coriecer e ser capaz de modelar e simular sistemas.
A3l Cofiecementos de regulacion automatica e técnicas de control e a sta aplicacion & automatizacién industrial.
A34 Capacidade para desefiar sistemas de control e automatizacién industrial.
B1 Capacidade de resolver problemas con iniciativa, toma de decisions, creatividade e razoamento critico.
B2 Capacidade de comunicar e transmitir cofiecementos, habilidades e destrezas no campo da enxefiaria industrial.
B3 Capacidade de traballar nun contorno multilingtie e multidisciplinar.
B4 Capacidade de traballar e aprender de forma auténoma e con iniciativa.
B5 Capacidade para empregar as técnicas, habilidades e ferramentas da enxefiaria necesarias para a practica desta.
B6 Capacidade de usar adecuadamente os recursos de informacién e aplicar as tecnoloxias da informacién e as comunicacions na
enxefiaria.
B7 Capacidade para traballar de forma colaborativa e de motivar un grupo de traballo.
C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral coma escrita, nas linguas oficiais da comunidade auténoma.
Cc2 Dominar a expresion e a comprension de forma oral e escrita dun idioma estranxeiro.
C3 Utilizar as ferramentas basicas das tecnoloxias da informacion e as comunicacions (TIC) necesarias para o exercicio da sua profesion e

para a aprendizaxe ao longo da sua vida.
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C4 Desenvolverse para o exercicio dunha cidadania aberta, culta, critica, comprometida, democratica e solidaria, capaz de analizar a

realidade, diagnosticar problemas, formular e implantar soluciéns baseadas no cofiecemento e orientadas ao ben comun.

C6 Valorar criticamente o cofiecemento, a tecnoloxia e a informacién dispofiible para resolver os problemas cos que deben enfrontarse.

Cc7 Asumir como profesional e cidadan a importancia da aprendizaxe ao longo da vida.

C8 Valorar a importancia que ten a investigacion, a innovacion e o desenvolvemento tecnol6xico no avance socioeconémico e cultural da
sociedade.

Learning outcomes

Learning outcomes

Study programme

competences

Cofiece e sabe aplicar as técnicas basicas de desefio de control de sistemas muestreados. A3 B1 C1
A27 B2 c2
A29 B3 C3
A30 B4 c4
A31 B5 C8

A34 B6

B7
Sabe aplicar as técnicas de desefio ao control por computador. A3 B1 C1
A4 B2 C4
A30 B3 C8

A31 B4

A34 B5

B6

B7
Coriece e sabe aplicar as técnicas basicas de desefio baseado no espazo de estados. Sistemas continuos e muestreados. A3 B1 C1
A30 B2 C4
A3l B3 C7
A34 B4 C8

B5

B6

B7
Cofiece e sabe utilizar os controladores industriais comerciais. A3 B1 C1
A30 B2 c4
A31 B3 C6
A34 B4 C8

B5

B6

B7
Sabe disefiar una arquitectura de control y elegir la tecnologia mas adecuada para cada componente. Al B1 C1
A3 B2 C4
A5 B3 C8

A30 B4

A3l B5

A34 B6

B7

Contents
Topic Sub-topic
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Sistemas Discretos de Control -Sistemas discretos e muestreados.

-Andlise estatica e dinamico de sistemas discretos realimentados.
-Deserio de reguladores discretos.

-Andlise de sistemas mediante variables de estado

Ferramentas para Control Avanzado -Identificacion de sistemas

-Estudo de sistemas non lineais

Planning
Methodologies / tests Competencies Ordinary class Student?s personal Total hours
hours work hours
Guest lecture / keynote speech A3 A27 A29 A30 A31 21 21 42
B2C1C2C4C8
Problem solving Al A3 A4 A5 A34 B1 21 42 63
B3 B4
Laboratory practice Al A30 A34 B1 B2 B3 9 135 225
B4 B5B6 B7 C1 C3
C8
Objective test A31 A34B1C1C6 5 15 20
Cc7
Personalized attention 25 0 25

(*)The information in the planning table is for guidance only and does not take into account the heterogeneity of the students.

Methodologies

Methodologies

Description

Guest lecture /
keynote speech

Exposicién oral complementada co uso de medios audiovisuais e a introducién de algunhas preguntas dirixidas aos
estudantes, coa finalidade de transmitir cofiecementos e facilitar a aprendizaxe.
Non teré por que ser o orde de temas impartido na secuenciacion descrita, nin unha divisién absoluta. Asi pois habera temas

gue se veran conxuntamente no desembolvemento dos outros.

Problem solving

Resolucion de exercicios e problemas concretos individualmente y/ou en grupo, a partir dos cofiecementos que se traballaron,
que pode ter mais dunha posible solucién.

Laboratory practice

Metodoloxia que permite que os estudantes aprendan efectivamente a través da realizacion de actividades de caracter
practico, tales como demostracions, exercicios, experimentos e investigacions.

Objective test

Consiste na realizaciéon dunha proba obxectiva de aproximadamente 3 horas de duracion, na que se avaliaran os

cofiecementos adquiridos.

Personalized attention

Methodologies

Description

Laboratory practice

Problem solving

O alumno dispén das correspondentes sesiéns de tutoria personalizadas, para a resolucion das dibidas que xurdan da
materia.

A realizacion das practicas de laboratorio sera guiada de forma persoal polo profesor.

Assessment
Methodologies Competencies Description Qualification
Objective test A31 A34 B1 C1 C6 | Examen tipo proba obxetiva 70
Cc7
Laboratory practice Al A30 A34 B1 B2 B3  Realizacion das tarefas establecidas na materia, no marco desta metodoloxia 30
B4 B5B6 B7 C1 C3
C8
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Assessment comments

Para aprobar a asignatura € indispensable ter realizadas e aprobadas as Practicas de Laboratorio.

No marco das "Practicas de laboratorio” incluiranse aspectos tales como asistencia a clase, traballo persoal, traballos persoais proposto, ACTITUDE,
etc., para axudar & obtencion do aprobado.

E necesario superar o0 50% da puntuacién na proba obxectiva para aprobar.

A cualificacion correspondente a "Précticas de laboratorio” podera fluctuar entre o 30% indicado e un 40%, en consecuencia a "Proba obxectiva"

pode variar entre un 60% e o 70% indicado.

Sources of information

Basic K. Ogata (1998). Sistemas Discretos de Control en tiempo discreto. Prentice-HallB.M. Al-Hadithi (2006). Analisis y
Disefio de Sistemas Discretos de Control. Vision NetJ. Billingsley (2010). Essentials of Control Techniques and
Theory. CRC PressJ.M. Marcos Elgoibar (2008). Introduccion a los Sitemas de Control Automatico. BTUG.F. Franklin
(2010). Feedback Control of Dynamic Systems. PearsonM.A. Simén Rodriguez (2011). Regulacion Automatica.
Problemas Resueltos. Vision LibrosP. Bolzern (2009). Fundamentos de Control Automatico. McGraw HillA. Nevado
(2006). Conceptos Basicos de Filtrado, Estimacion e Identificacion. UNEDA. Aguado (2003). Identificacién y Control

Adaptativo. Prentice Hall

Complementary

Recommendations

Subjects that it is recommended to have taken before

Calculo/770G01001
Informéatica/770G01002

Fisica I/770G01003

Alxebra/770G01006

Fisica I1/770G01007
Estatistica/770G01008

Fundamentos de Automéatica/770G01017

Subjects that are recommended to be taken simultaneously

Subjects that continue the syllabus

Robética Industrial/770G01041

Control Avanzado/770G01042

Sistemas de Control Intelixente/770G01043
Diagnostico e Supervision de Sistemas/770G01044

Other comments

(*)The teaching guide is the document in which the URV publishes the information about all its courses. It is a public document and cannot

be modified. Only in exceptional cases can it be revised by the competent agent or duly revised so that it is in line with current legislation.
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