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Descricion xeral Tendo en conta que se trata dunha materia troncal preténdese que o alumno adquira os cofiecementos tedricos e

practicos necesarios e suficientes, conducentes & obtencion do titulo académico que pretende, e no exercicio da sta

profesion, a que poida resolver cantas cuestions preséntenselle na enxefieria da supervision e control das maquinas e

instalaciéns maritimas.

Competencias do titulo

Cddigo Competencias do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe Competencias do
titulo
Resolver eficientemente problemas de automatizacion e control de instalacions marifias. Al13 B1 C6

Al5 B2 C10
Al8 B4 Ci1
A38 | B11 Ci13

A40
A4l
Traballar de forma autdbnoma con iniciativa para a toma de decisions acertadas e resolver os problemas presentados dentro A15 B1 C6
da contorna da tecnoloxia marifia. Al8 B4 C10
B10 Cl1
B11l C12
C13
A analise e sintese de problemas técnicos da contorna maritima. A15 B1 C6
Al18 B4 C10
B10 Cl1
B11 C12
C13
Aplicar o cofiecemento & solucién de problemas de automatizacién e control de equipos e instalaciéns marifias. Al13 B1 C6

A15 B2 C10
A18 B4 Ci1
A38 | B11 & Ci13
A40
A4l
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Planificar, organizar e tomar decisiéns eficientes co obxecto de resolver problemas de automatizacién propios da tecnoloxia Al13 B1 C6

marifia.

Al5 B2 C10
Al8 B4 cl
A38 B10 | Ci12
A40 B11 | C13
A4l

Contidos

Temas

Subtemas

Tema 1: Modleizacion de instalaciéns marifias

1.1. Arquitecturas das plantas e instalacions marifias
1.2. Modelos matematicos das plantas e instalaciéon
1.3. Manexo das ferramemntas de simulacion

1.4. Simulacion dous sistemas dinamicos das plantas marifias

Tema 2: Sistemas de control de plantas e instalacions

marifias.

2.1. Sistemas de control de plantas e instalacions marifias

2.2. Reguladores aplicados a automatizacion das plantas e instalacion marifias.

2.3. Metodoloxias de axuste de controladores.

2.4. Reguladores adaptativos, e optimizacion do funcionamento

Tema 3: Estrucras avanzadas de control e regulacion de

instalaciéns marifias

3.1. Arquitecturas de control avanzadas:

3.2. Control por realimentacion e fervenza.

3.3. Control por realimentacion e adianto.

3.4. Control combinado por adianto e casdada

3.5. Control de relacion

3.6. Control difuso aplicado.

3.7. Aplicacions a instalacion marifias

3.7.1. Control de caldeiras e xeradores de vapor (nivel, presion, combustion, temp.
recalentado, temp desrrecalentado)

3.7.2. Control de tubinas de vapor (velocirdad., potencia)

3.7.3. Motores de combustion interna ( Control de temperature de auga refrig., temp
de aceite, velocidade, potencia)

3.7.4.Control de trasfegas de combustibles, aceites, augas.

3.7.5. Control de plantas de destilacion de auga

3.7.6. Control de sistemas de carga, descarga, lastres.

Control de rumbo e posicionamento dinamico.

Planificacion

Metodoloxias / probas

Competencias Horas presenciais Horas non Horas totais
presenciais /

traballo auténomo

Proba obxectiva

A13 A15 A18 A38 5 32 37
A40 A41 B1 B2 B4
B10 B11 C6 C10 C11
C12 C13

Solucién de problemas

A13 A15 A18 A38 16 30 46
A40 A41 B1 B2 B4
B11 C6 C10 C11 C13
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Précticas de laboratorio Al13 A15 A38 A40 8 0 8
A41 B2 B4 B11 C11
C13
Sesion maxistral A40 A15 B1 B2 B4 24 20 44
B10 B11
Atencion personalizada 15 0 15

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Proba obxectiva

Durante o curso realizaranse tres probas parciais para comprobar a adquisicion dos cofiecementos desenvolvidos durante o

curso.

Solucién de

problemas

Durante o curso propofieranse casos practicos para a sua resolucion, que deberan ser entregados para a sua valoracion

Practicas de

laboratorio

Realizacion de practicas de laboratorio mediante simulacion e sobre os equipos dispofiibles no laboratorio.

Sesién maxistral

Desenvolvementoo dos contidos teéricos da asignatura.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Sesién maxistral
Solucién de
problemas
Practicas de
laboratorio

Tratase de orientar ao alumno naguelas cuestions relativas & materia impartida e que resulten de especial dificultade para a
sUa comprensién ou realizacion. As canles de informacién e contacto seran a Facultade Virtual e as titorias individualizadas

que se desenvolven durante seis horas ao longo da semana.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias Descricion Cualificacion
Proba obxectiva A13 A15 A18 A38 | Durante o curso realizaranse tres probas parciais para comprobar a adquisicion dos 60
A40 A41 B1 B2 B4 | cofiecementos desenvolvidos durante o curso.
B10 B11 C6 C10 C11
Cl2C13

Solucién de A13 A15 A18 A38 | Durante o curso propofieranse casos practicos para a sua resolucion, que deberan 30
problemas A40 A41 B1 B2 B4 | ser entregados para a sua valoracion.

B11 C6 C10 C11 C13
Practicas de A13 A15 A38 A40  Realizacion de practicas de laboratorio mediante simulacién e sobre os equipos 10
laboratorio A41 B2 B4 B11 C11 | dispofiibles no laboratorio.

C13

Observacions avaliacién

O alumno que non aprobe a materia durante o curso mediante examenes parciais, solucién de problemas e practicas de laboratorio, realazird unha

proba obxectiva nunha convocatoria oficial que puntuara de 0-10.

Os criterios de avaliacion contemplados nos cadros A-Ill/1 e A-111/2 do Cédigo STCW e as slias emendas relacionados con esta materia teranse en

conta a hora de desefiar e realizar a sta avaliacion.

Fontes de informacién

3/4




% UNIVERSIDADE DA CORUNA

Bibliografia basica

Astrom, Karl Johan. (1988). Sistemas controlados por computador Andrés Puente, E. (1986). Regulaciéon automatica
I, lIFerreiro Garcia, Ramon. (1999). Nociones sobre control industrial basado en reglas difusasFerreiro Garcia. R.

(1995). Nociones sobre aplicaciéon de PLC?s al control de procesos industriales. ed. Universidad de A Corufia

Bibliografia complementaria

Recomendaciéns

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Fundamentos de Regulacion e Control/631G02257

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que continGan o temario

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é publico e non se pode modificar,

salvo casos excepcionais baixo a revisién do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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