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Descripcion general

El objetivo general de la asignatura es iniciar al alumno en el uso del computador en los sistemas de control automatico.
Se pretende describir la forma en que se puede emplear un computador para controlar cualquier sistema fisico controlable.
Es necesario por tanto iniciar al alumno en los sistemas de control digital. Como objetivos especificos se relacionan los
siguientes: -Mostrar el uso del computador en los sistemas de control. -Analizar y disefiar un sistema de control por

computador. -Implementar sistemas de control por computador

Competencias del titulo

Caodigo Competencias del titulo
A30 Conocer y ser capaz de modelar y simular sistemas.
A3l Conocimientos de regulacién automatica y técnicas de control y su aplicaciéon a la automatizacion industrial.
A34 Capacidad para disefiar sistemas de control y automatizacion industrial.
B1 Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad y razonamiento critico.
B2 Capacidad de comunicar y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la ingenieria industrial.
B3 Capacidad de trabajar en un entorno multilingtie y multidisciplinar.
B4 Capacidad de trabajar y aprender de forma auténoma y con iniciativa.
B5 Capacidad para usar las técnicas, habilidades y herramientas de la Ingenieria necesarias para la practica de la misma.
B6 Capacidad de usar adecuadamente los recursos de informacion y aplicar las tecnologias de la informacion y las comunicaciones en la
Ingenieria.
C3 Utilizar las herramientas basicas de las tecnologias de la informacion y las comunicaciones (TIC) necesarias para el ejercicio de su
profesion y para el aprendizaje a lo largo de su vida.
Resultados de aprendizaje
Resultados de aprendizaje Competencias del
titulo
Conoce las técnicas de disefio y ser capaz de disefiar controladores avanzados A30 B1 C3
A3l B2
A34 B3
B4
B5
B6
Interconectar los diferentes controladores co las plantas industriales, identificando aquellas variables necesarias para la A30 B1 C3
correcta operacion A3l B2
A34 B3
B4
B5
B6
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Implementar controladores avanzados en plataformas de disefio A30 B1 Cc3
A31 B2
A34 B3
B5
B6
Contenidos
Tema Subtema
Disefio de controladores por sintesis directa. Disefio de reguladores discretos. Método Truxal
Algoritmos de disefio de controladores avanzados Disefio de reguladores en el espacio de estados.Algoritmo de asignacién de polos.

Algoritmos para control predictivo
Algoritmos para control estocastico
Técnicas de Control adaptativo
Métodos de estimacion

Técnicas de interface con el controlador Interface con el proceso

Filtrado de perturbaciones
Influencia del actuador

Salida de resultados

Simulacién e implementacion de controladores avanzados Simulacién con Matlab y Simulink

Toobox de Identificacion y Control predictivo

Planificacion

Metodologias / pruebas Competéncias Horas presenciales Horas no Horas totales
presenciales /
trabajo autbnomo
Sesién magistral A34 A31 B2 21 21 42
Solucién de problemas A30 A34 B1 B3 B4 B5 21 42 63
Précticas de laboratorio B1 B2 B3 B4 B5 9 135 225
Prueba objetiva B1 B2 B4 B6 C3 5 15 20
Atencién personalizada 25 0 25

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificaciéon sén de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Sesién magistral

Exposicion oral complementada con el uso de medios audiovisuales y la introduccién de algunas preguntas dirigidas a los
estudiantes, con la finalidad de transmitir conocimientos y facilitar el aprendizaje. No tendra por qué ser el orden de temas
impartido en la secuenciacién descrita, ni una divisién absoluta. Asi pues habra temas que se veran conjuntamente en el

desembolvemento de los otros.

Solucién de

problemas

Resolucién de ejercicios y problemas concretos individualmente y/o en grupo, a partir de los conocimientos que se trabajaron,

que puede tener mas de una posible solucién

Préacticas de
laboratorio

Metodologia que permite que los estudiantes aprendan efectivamente a través de la realizacién de actividades de caracter

practico, tales como demostraciones, ejercicios, experimentos e investigaciones

Prueba objetiva

Consiste en la realizacién de una prueba objetiva, en la que se evaluaran los conocimientos adquiridos.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion
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Solucién de El alumno dispone de las correspondientes sesiones de tutoria personalizadas, para la resolucién de las dudas que surjan de
problemas la materia.
Practicas de La realizacién de las practicas de laboratorio sera guiada de forma personal por el profesor.
laboratorio
Evaluacién

Metodologias Competéncias Descripcion Calificacion
Solucion de A30 A34 B1 B3 B4 B5 | Realizacion de trabajos, ejercicios, problemas 20
problemas
Practicas de B1 B2 B3 B4 B5 Seran de asistencia obligatoria. Se valorara la memoria entregada al final de las 30
laboratorio mismas y la actitud mostrada por el alumno, durante su desarrollo
Prueba objetiva B1 B2 B4 B6 C3 Prueba de evalucion final 50

Observaciones evaluacion

Fuentes de informacion

Basica - Daniel Rodriguez y Carlos Borddns (2005). Apuntes Ingenieria de Control.. Seccion Public U Sevilla

- Hilario L6pez Garcia (1993). Control por computador: disefio y realizacion practica. Universidad Oviedo

- MARTIN SANCHEZ, Juan Manuel (2005). Control Adaptativo Predictivo Experto: Metodologia, Disefio y Aplicacion.
UNED

Complementéria - Karl Johan Astrém, Bjérn Wittenmark (2008). Adaptive Control. DOVER PUBN Incorporated
- Eduardo F. Camacho, Carlos Bordons (2004). Model Predictive Control. Springer-Verlag Gmb
- Alberto Aguado Behar, Miguel Martinez Iranzo (2003). Identificacién y control adaptativo. Prentice Hall

Recomendaciones

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente

Célculo/770G01001
Informatica/770G01002

Fisica 1/770G01003

Fisica 11/770G01007
Estadistica/770G01008

Fundamentos de Automética/770G01017
Fundamentos de Electrénica/770G01018
Ingenieria de Control/770G01028

Asignaturas que se recomienda cursar simultdneamente

Instrumentacién Electronica 11/770G01039

Robética Industrial/770G01041

Asignaturas que contintdan el temario

Trabajo Fin de Grado/770G01045

Otros comentarios

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo la revision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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