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Descripcion general | Esta asignatura forma parte del Modulo de Tecnologia Especifica de Electricidad, su objetivo es el estudio de la regulacion
y el control de las méaquinas eléctricas, utilizando dispositivos de conmutacion cuyo desarrollo en los tltimos afios supuso
un gran avance de la electrénica de potencia.

Competencias del titulo

Caodigo Competencias del titulo

A2 Capacidad para la redaccion, firma, desarrollo y direccién de proyectos en el &mbito de la ingenieria industrial, y en concreto de la
especialidad de electricidad.

A4 Capacidad de gestion de la informacién, manejo y aplicacion de las especificaciones técnicas y la legislacién necesarias en el ejercicio de
la profesién.

A5 Capacidad para analizar y valorar el impacto social y medioambiental de las soluciones técnicas actuando con ética, responsabilidad
profesional y compromiso social, buscando siempre la calidad y mejora continta.

A25 Conocimientos sobre control de maquinas y accionamientos eléctricos y sus aplicaciones.

A29 Conocer los sistemas eléctricos de potencia y sus aplicaciones.

A30 Conocimiento aplicado de electronica de potencia.

B1 Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad y razonamiento critico.

B2 Capacidad de comunicar y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la ingenieria industrial.

B3 Capacidad de trabajar en un entorno multilingtie y multidisciplinar.

B4 Capacidad de trabajar y aprender de forma autbnoma y con iniciativa.

B5 Capacidad para usar las técnicas, habilidades y herramientas de la Ingenieria necesarias para la practica de la misma.

C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral como escrita, en las lenguas oficiales de la comunidad autébnoma.

C3 Utilizar las herramientas basicas de las tecnologias de la informacion y las comunicaciones (TIC) necesarias para el ejercicio de su
profesion y para el aprendizaje a lo largo de su vida.

C6 Valorar criticamente el conocimiento, la tecnologia y la informacién disponible para resolver los problemas con los que deben enfrentarse.

Resultados de aprendizaje

Resultados de aprendizaje Competencias del

titulo
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Conocimientos sobre el control de maquinas y accionamientos eléctricos y sus aplicaciones. A2 B1 C1
Comprender los principios de funcionamiento y saber aplicarlos para este tipo de dispositivos. Ad B2 C3
Saber identificar, clasificar y describir el comportamiento de las maguinas A5 B3 C6
eléctricas, mediante el uso de métodos analiticos y técnicas de modelado. A25 B4

Tener habilidad para aplicar métodos cuantitativos al analisis de las maquinas eléctricas y para resolver problemas de A29 B5
ingenieria. A30

Deber4 desarrollar habilidades de trabajo en laboratorio y en talleres.

Saber emplear literatura técnica y otras fuentes de informacién, como estandares de la industria referentes a este tipo

maquinas eléctricas.

1. Aplicacion de los dispositivos estaticos de regulacion

2. Introduccién a los circuitos rectificadores.

3. Rectificadores controlados.

4. Convertidores de cc. a c.a Choppers.

5. Convertidores de c.c. a c.a. Onduladores 6 inversores.

6. Accionamientos eléctricos con motores de c.c.

7. Accionamientos eléctricos con motores de c.a. asincronos

8. Accionamientos eléctricos con motores de c.a. sincronos.

9. Practicas de laboratorio

1.1 Terminologia.

1.2 Sistemas de corriente continua

1.3 Sistemas de corriente alterna.

1.4 Sistemas de regulacion de tension en motores de induccion.

1.5 Sistemas para motores de rotor devanado.

2.1 Rectificadores monofasicos de media onda.

2.2 Rectificadores monofésicos de doble onda.

2.3 Rectificadores trifasicos.

3.1 Convertidor monofasico de puente completo.

3.2 Convertidor trifasico en puente completo.

4.1 Chopper directo o reductor de tension.

4.2 Chopper inverso o elevador de tension.

4.3 Choppers de dos y cuatro cuadrantes.

5.1 Control de la tension de salida de un inversor.

6.1 Regulacion de velocidad mediante rectificadores controlados

6.2 Regulacion de velocidad mediante Choppers.

6.3 Regulacion mediante realimentacion.

7.1 Regulacion de velocidad por control de la tension del estator

7.2 Regulacion de velocidad por control de la tension y frecuencia.

7.3 Regulacion de velocidad por control estatico de una resistencia adicional en el
rotor.

7.4 Regulacion de velocidad por recuperacion de la potencia de deslizamiento.
7.5 Control vectorial de motores asincronos.

8.1 Regulacién de velocidad de motores sincronos en lazo abierto.

8.2 Regulacion de velocidad de motores sincronos en lazo cerrado. Motor sincrono
autopilotado.

9.1 Funcionamiento de los PLCs.

9.2 Arranque estrella-triangulo de motor asincrono, con confirmacién mediante un
PLC.

9.3 Arranque estrella-triangulo, con cambio de sentido de giro de un motor de
induccion, mediante PLC.

9.4 Convertidores de frecuencia 1.

9.5 Convertidores de frecuencia 2.

9.6 Convertidores de frecuencia 3.
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Metodologias / pruebas Competéncias Horas presenciales Horas no Horas totales
presenciales /
trabajo auténomo
Sesién magistral A2 A4 A5 A25 A29 21 32 53
A30 B1 B2 B3 B4 B5
Cl1C3C6
Précticas de laboratorio A2 A4 A5 A25 A29 9 10 19
A30 B1 B2 B3 B4 B5
C1C3C6
Solucion de problemas A2 A4 A5 A25 A29 21 38 59
A30 B1 B2 B3 B4 B5
C1C3C6
Prueba objetiva A2 A4 A5 A25 A29 5 12 17
A30 B1 B2 B3 B4 B5
C1C3C6
Atencién personalizada 2 0 2

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion sén de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Sesién magistral

Actividad presencial en el aula, donde se estableceran los conceptos fundamentales de la materia. Se realizara mediante una
exposicion oral, complementada con medios audiovisuales y multimedia, cuyo fin es transmitir los conocimientos y facilitar el

aprendizaje.

Préacticas de

Se realizaran en el laboratorio de electricidad, en 6 sesiones de 1,5 horas/sesion. Consistiran en casos practicos donde el

laboratorio alumno debera demostrar los conocimientos teéricos adquiridos.
Solucién de El profesor realizara diversos problemas tipo, explicando de una manera sistematica los diferentes métodos de resolucién. En
problemas cada sesion se resolveran las dudas 6 dificultades que puedan surgir, a fin de proporcionar al alumno los recursos necesarios

para su posterior solucion.

Prueba objetiva

Prueba de evaluacion que se realizara al final del curso, en las correspondientes convocatorias oficiales, donde el alumno
debera demostrar su grado de aprendizaje de una manera objetiva. Constaran de un nimero comprendido entre 15y 20
preguntas tipo test, acompafiadas de 6 posibles respuestas, donde s6lo una es la correcta, el alumno debera justificar

siempre la respuesta, siendo esta condicion indispensable para que la respuesta sea aceptada como correcta.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Soluciéon de
problemas
Préacticas de

laboratorio

Se realiza en las correspondientes tutorias, donde a iniciativa del alumno se resuelven, o aclaran las posibles dudas. También
se pueden realizar a propuesta del profesor, requiriendole que explique o resuelva los posibles problemas que se puedan

plantear, en las sesiones de Solucién de Problemas, o en las correspondientes Practicas de Laboratorio.

Evaluacion

Metodologias

Competéncias Descripcion Calificacion
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Prueba objetiva A2 A4 A5 A25 A29 | La prueba objetiva que se realizara al final del curso, en las correspondientes 70
A30 B1 B2 B3 B4 B5 convocatorias oficiales, donde el alumno debera demostrar su grado de aprendizaje
C1C3C6 de una manera objetiva. Constaran de un nimero comprendido entre 15y 20
preguntas tipo test, acompafiadas de 6 posibles respuestas, donde sé6lo una es la
correcta, el alumno deberd justificar siempre la respuesta, siendo esta condicion
indispensable para que la respuesta sea aceptada como correcta.
Para superar la asignatura el alumno debera obtener 4,5 ptos. sobre 10 en esta
prueba.
Esta prueba representara el 70% de la nota final.

Solucion de A2 A4 A5 A25 A29 | Se propondra una prueba cuando el desarrollo del temario llegue a la mitad, que 15
problemas A30 B1 B2 B3 B4 B5 | supondréa el 15% de la nota final, siempre que el alumno obtenga 5 ptos. sobre 10 en

C1C3C6 la prueba objetiva. Esta prueba es voluntaria.
Practicas de A2 A4 A5 A25 A29 | La realizacién con aprovechamiento de las practicas de laboratorio son 15
laboratorio A30 B1 B2 B3 B4 B5 indispensables para superar la asignatura.

C1C3C6 El examen de préacticas de laboratorio representaran el 15% de la nota final de la

asignatura, siempre que el alumno obtenga 4,5 ptos. sobre 10 en la prueba objetiva,
en ningn caso puede servir para compensar notas inferiores a 4,5 ptos, en la Prueba
Objetiva.

Otros

Si en la prueba objetiva la nota es mayor o igual a 4,5 ptos. sobre 10 . La nota sera 0,70x(nota prueba objetiva)+0,15x(nota practicas laboratorio,
debera asistir a todas las sesiones)+0,15x(nota de la prueba intermedia a realizar, en las horas de solucién de problemas, es una prueba voluntaria).
En caso de que no se alcancen los 4,5 ptos en la prueba objetiva, la nota resultante seré la obtenida exclusivamente en la prueba objetiva.

Todas las pruebas se evaluaran sobre 10.

La prueba objetiva se evalia: Nota= [Aciertos-(Errores/Distractores)](10/N° de preguntas)

- 0.

FRAILE MORA, J. , Maquinas eléctricas. Madrid, Mc Graw Hill/Interamericana de Espafia, 2003.FRAILE MORA, J. ,
Problemas de maquinas eléctricas. Madrid, Mc Graw Hill/Interamericana de Espafia, 2005.WILDI, T. Maquinas
Eléctricas y Sistemas de Potencia. México. Pearson Prentice Hall,2007.BOLDEA, |.; NASAR, S.A. Electric Drives,
USA, CRC Press, 1999.GRAY, C.; Maquinas Eléctricas y sistemas accionadores. México, Ediciones Alfaomega,
1993.FITZGERALD, KINGSLEY, UMANS. , Maquinas eléctricas. México, Mc Graw Hill/Interamericana, 2004.BONAL,

Jean, Accionamientos eléctricos a velocidad variable,Paris. Technique &amp; Documentation, 1999.

Maquinas Eléctricas 1/770G02021

Instalaciones Eléctricas en Baja Tension/770G02022
Circuitos Eléctricos de Potencia/770G02023
Maquinas Eléctricas 11/770G02026

Fisica 1/770G02003

Fisica 11/770G02007

Fundamentos de Electricidad/770G02013
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Transporte de Energia Eléctrica/770G02036

Asignaturas que contintan el temario

Otros comentarios

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo larevision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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