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Datos Identificativos 2017/18
Asignatura (*) Mecénica Cédigo 632G02014
Titulacién
Descriptores
Ciclo Periodo Curso Tipo Créditos
Grao 2° cuadrimestre Segundo Formacién basica 6
Idioma Castelan

Modalidade docente | Presencial

Prerrequisitos

Departamento Enxefiaria Naval e Industrial
Coordinacion Toledano Prados, Mar Correo electronico | mar.toledano@udc.es
Profesorado Toledano Prados, Mar Correo electronico | mar.toledano@udc.es
Web
Descricion xeral Tratase dun curso de mecénica clasica vectorial orientado aos estudantes universitarios que cursan o grao de enxefieria

Competencias / Resultados do titulo

Codigo Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe Competencias /

Resultados do titulo

Comprensién e dominio dos conceptos das leis xerais do movemento mecanico e equilibrio de sélidos deformables . A5 B11 C1
A7 B12 C2

Resolver problemas de mecéanica en enxefiaria civil. B13 C5

Aprender a aplicar o pensamento cientifico . B1
B2

Resolver problemas de forma independente . B3
B4

Utilizar as novas tecnoloxias . B5
B6
Capacidade de traballar en equipos multidisciplinares que apreciar a diversidade de opiniéns, formas de traballar e B7

comunicarse de forma eficaz B8
B9

B10
Bl14
B15
B16
B17
B18
B19
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Familiarizado co uso das TIC como un medio de expresién no campo social Cc3
C4
Capacidade de analise critica, vision diagnéstica e soluciéns baseadas no cofiecemento que miran para o ben social. C6
Cc7
Saber a importancia do aprendizaxe continuo. Cc8
Avaliar criticamente o sistema tecnoléxico e de informaciéon da sociedade de hoxe como un medio para buscar respostas a
problemas.
Comprender a importancia da visién critica como principal medio de investigacion, innovacién e desenvolvemento tecnoloxico
nas areas socioeconomicas.
Contidos
Temas Subtemas
Cinematica en distintos sistemas de Coordenadas Polares
Cilindricas
Esféricas
Intrinsecas
Cinematica do movemento relativo Velocidade e aceleracion en sistemas de referencia mobiles
Composicion de velocidades e aceleracion angulares
Xeometria do movemento Eixo instantaneo rotacién deslizamiento (EIRD)
Propiedades do EIRD
Movemento plano e CIR
Traxectoria do CIR
Cinematica de sistemas indeformables Campo instantaneo de velocidade e aceleracién
Movemento relativo de sélidos
Invariantes cinematicos
Xeometria de masas Momento e produtos de inercia
Tensor de inercia
Teorema xeral de Steiner
Elipsoide de inercia
Dinamica da particula Leis e teoremas fundamentais
Movemento relativo
Dinamica asociada a unha traxectoria
Dinamica do solido rixido Ecuacions diferenciais do movemento
Momento lineal e angular
Enerxia cinética
Dinamica de rotacion cun punto fixo
Planificacion
Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Sesion maxistral A5 A7 B9 B10 B11 20 30 50

B12 B13 B4 B5 B19
cicz2c3cacecr
C8
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Solucién de problemas A5 A7 B8 B9 B10 B14 30 30 60
B3 B6 B7 B16 B17
B18 C3 C4 C5C6 C7
C8
Proba obxectiva A5 A7 B15B1 B2 B3 3 36 39
B5 B7
Atencién personalizada 1 0 1

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Sesion maxistral

Exposicion por parte do profesor dos contidos tedricos da materia

Solucién de

problemas

Desenvolmento de casos practicos da materia. O profesor resolvera algins casos e noutros casos propondra aos
estudiantes que organicen grupos dentro de clase para que sean eles quen presenta unha solucién ao problema propuesto.

Alguns deles os resolveran na pizarra

Proba obxectiva

Proba sobre casos tedricos e practicos de mecéanica

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Soluciéon de

problemas

Para as exposiciéns orais dos alumnos é posible realizar tutorias nas que os alumnos resolveran as dibidas sobre os

contidos que tefien que expofier e sobre a metodoloxia mais adecuada

Avaliacién
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacion
Resultados
Proba obxectiva A5 A7 B15 B1 B2 B3 | Proba sobre os contidos teéricos da materia. Na evaluacién desta proba é importante 80
B5 B7 a expresion clara e concisa da metodologia utilizada e dos desarrollos expuestos.
Sesién maxistral A5 A7 B9 B10 B11 | Asistencia as clases maxistrales onde o profesor expofie os contidos teéricos 5
B12 B13 B4 B5 B19
clcz2cCc3c4cecCy
C8
Solucién de A5 A7 B8 B9 B10 B14 | Entrega de boletins de problemas 15
problemas B3 B6 B7 B16 B17
B18 C3 C4 C5C6 C7
C8

Observaciéns avaliacion

Fontes de informacion

Bibliografia basica

- Toledano Mar (2013). Fundamentos de Cinematica y Dindmica. Reprografia del noroeste

<br>

Bibliografia complementaria

- M. Solaguren-Beascoa (2006). Curso de Dindmica. Universidad de Burgos

- Bastero de Eleizalde, José M?. (1991). Curso de mecanica. Ediciones Universidad de Navarra
- Vazquez, Manuel (1988). Mecanica para ingenieros. Noela

- Meriam, J.L. (1999). Mecénica para ingenieros: estatica y dindmica. Reverté

- Shames, Irving H. (). Mecénica para ingenieros. Prentice Hall Iberia
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Recomendaciéns

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Calculo infinitesimal 1/632G02001
Calculo infinitesimal 11/632G02002
Fisica aplicada 1/632G02004
Fisica aplicada 11/632G02005
Alxebra lineal 1/632G02007
Alxebra lineal 11/632G02008

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Resistencia de materiais/632G02018

Materias que contintdan o temario

Estruturas 1/632G02024
Estruturas 11/632G02025
Estruturas Metalicas e Mixtas/632G02031

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo arevision do 6rgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracién

de guias
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