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General description | Tiene como objeto la adqusiciéon de conocimientos, habilidades y destreza en la implementacion e integracion de

sistemas de automatizados con aplicaciépn a la ingenieria meritima. Para lograr estos objetivos se parte del

plantas y equipos automaticos asociados con la industria maritima, incluyendo los equipos propulsivos de lo

Adquisicién de capacidades para comprender analizar y resolver problemas practicos de

control operando en tiempo real.

estudio de

casos en los que se planifica la integracion de diversas arquitecturas estandar basadas en PLC?s y PC para controlar

s buques.

instalacion y puesta a punto de sistemas de control automatico basado en la integracién de diversas arquitecturas de

Study programme competences

Code Study programme competences

A19 Regular, controlar, diagnosticar e supervisar sistemas e procesos, a nivel de xestion.

A27 Operar, reparar, manter, reformar e optimizar a nivel de xestién as instalacions industriais relacionadas coa enxefiaria maritima, coma
motores alternativos de combustion interna e subsistemas; turbinas de vapor, caldeiras e subsistemas asociados; ciclos combinados;
propulsion eléctrica e propulsion con turbina de gas.

A28 Operar, manter, seleccionar, desefiar e reparar 0s equipos eléctricos, electronicos, e de regulacion e control do buque.

A29 Operar, reparar, substituir, optimizar, seleccionar, desefiar, e xestionar as instalacions auxiliares do buque, tales como instalaciéns de
aire acondicionado, plantas potabilizadoras, separadores de sentinas, grupos electréxenos, etc.

A30 Operar, reparar, manter, optimizar, desefiar, seleccionar e xestionar as instalacions auxiliares dos buques que transportan cargas
especiais, tales como quimiqueiros, LPG, LNG, petroleiros, cementeiros, etc.

A34 Diagnose e supervision de tddolos equipos que compofien a planta propulsora dun buque utilizando os equipos axeitados.

Learning outcomes

Study programme

competences

Learning outcomes
Esta asignatura debe proporcionar competencias que capacitan al alumno para: A19
Disefiar sistemas y equipos de plantas para funcionar de modo automatico. A27
Presupuestar un proyecto de integracién de sistemas. A28
Ejecutar el proyecto de automatizacion. A29
A30
A34
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Tema 1: Elementos que constituyen los sistemas automaticos

Sensores, Detectores Actuadores, Hardware de control Software de control

Tema 2: Integracion de diversas arquitecturads de control

tension y coriente)
Tecnologuias digitales y sin cable

Redes de comunicacién

Tecnologias convencionales de adquisicién de informacién y actuacion (sefiales de

Tema 3: Software de control

Los lenguajes del IEC-1131-3
Ladder,

bloques funcién

texto estructurado

SFC

Diagramas continuos de funciones CFC

Tema 4: Implementacion de un proyecto de integracion de

sistemas

Aplicacion a la automatizacion de:
Generadores de vapor

Generadores de agua dulce
Acondicionamiento de aire y climatizacion
Refrigeracion

Intercambio energético con cambio de estado
Servo-timones

Control de paso sistemas de propulsion

Generacion y control de energia el "ectrica

Transferencia de fluidos

Planning
Methodologies / tests Competencies Ordinary class Student?s personal Total hours
hours work hours
Guest lecture / keynote speech 10 20 30
Case study 15 30 45
Laboratory practice 20 40 60
Long answer / essay questions 2 3 5
Personalized attention 10 0 10

(*)The information in the planning table is for guidance only and does not take into account the heterogeneity of the students.

Methodologies

Methodologies Description
Guest lecture / Conceptos tedricos necesarios e fixacion de obxectivos
keynote speech
Case study Aplicaciones a los casos de integracién de sistemas para la automatizacién de plantas y equipos marinos mencionados en los

contenidos

Laboratory practice Afianzamiento de conocimientos en base a la realizacién practica de los ejercicios propuestos

Long answer / essay | Prueba de validacion de habilidades y destrezas para demostrar competencias y capacidades esperadas

questions

Personalized attention

Methodologies

Description
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Guest lecture /
keynote speech
Case study

Long answer / essay

questions

Guest lecture /
keynote speech
Case study

Long answer / essay
guestions

Others
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Tutorias para afuanzar conocimientos teéricos
Realizacion y repeticion de casos para afianxar conocimiento
monitorizacién del comportamiento y actitudes sobre cpmpetencias y capacidades esperadas

Aclaraciones necesarias bajo demanda del alumnado

Qualification
Clases teodricas sobre definicions e descripcion de elementos da materia 10
Exercicios de casos manexados durante o curso 40
Verificacion de cofiecementos sobre os temas de ensayos de laboratorio tratados 30

durante o curso
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(*)The teaching guide is the document in which the URV publishes the information about all its courses. It is a public document and cannot

be modified. Only in exceptional cases can it be revised by the competent agent or duly revised so that it is in line with current legislation.

44




