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Descricion xeral

contempladas nos cadros A-11l/1 e A-11l/3 do Cédigo STCW.

Nesta materia preténdese preténdese que o alumno adquira os cofilecementos tedricos e practicos necesarios e
suficientes, conducentes & obtencion do titulo académico que pretende, e no exercicio da sta profesion, a que poida

resolver cantas cuestions preséntenselle na enxefieria da supervision e control das maquinas e instalaciéns maritimas

Competencias / Resultados do titulo

Cddigo Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe

Competencias /

Resultados do titulo

Resolver eficientemente problemas de automatizacién e control de instalacions marifias.

Al13 Bl C6
A15 B2 C10
Al18 B4 Ci1
A38 | B11 Ci13
A40
A4l

Traballar de forma autdbnoma con iniciativa para a toma de decisions acertadas e resolver os problemas presentados dentro
da contorna da tecnoloxia marifia.

Al5 B1 C6
Al8 B4 C10

B10 & Ci1
B11 | C1i2
C13

A andlise e sintese de problemas técnicos da contorna maritima.

Al5 Bl C6

A18 B4 C10
A63 | B10 | Cl1
A68 | B11l & C12
Ci13

Aplicar o cofiecemento & solucién de problemas de automatizacién e control de equipos e instalaciéns marifias.

Al13 Bl C6
A15 B2 C10
A18 B4 Ci1
A38 | B11 | C12
A40 C13
A4l
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Planificar, organizar e tomar decisiéns eficientes co obxecto de resolver problemas de automatizacién propios da tecnoloxia A13 B1 C6
marifia. A15 B2 C10
Al8 B4 Cl1
A38 B10 C12
A40 B11 C13

A4l
AB3
A68
Manexo de ferramentas de simulacion e desefio de sistemas |- Manexo das ferramentas de simulacion.
de automatizacion en tecnoloxia marifia. - Simulacién dous sistemas dinamicos das plantas marifias.
Desefio e Implementacion de estruturas de control aplicadas |- Sistemas de control de plantas e instalaciéns marifias
a tecnoloxia marifia. - Reguladores aplicados a automatizacién das plantas e instalacions marifias.
- Metodoloxias de axuste de controladores.
- Reguladores adaptativos, e optimizacién do funcionamento
Modelizacion dos sistemas de automatizacion de instalacions |- Arquitecturas das plantas e instalacions marifias.
e plantas de buques e artefactos marifios. - Modelos matematicos das plantas e instalaciéns marifias.
Integracion de sistemas de control para a automatizacion de | - Arquitecturas avanzadas de control:
instalaciéns marifias. - Aplicacions a instalaciéons marifias.
Arquitecturas, conducién/operacién e mantemento dos - Probas de funcionamento e rendemento de sistemas de vixilancia, de dispositivos
sistemas de automatizacién de instalaciéns marifias. de control automatico e de dispositivos protectores.

O desenvolvemento e superacién destes contidos, xunto cos | Cadro A-11l/2 del Convenio STCW.

correspondentes a outras materias que inclian a adquisicion | Especificacion de las normas minimas de competencia aplicables a los Jefes de
de competencias especificas da titulacion, garanten o maquinas y Primeros Oficiales de maquinas de buques cuya méquina propulsora
cofiecemento, comprension e suficiencia das competencias principal tenga una potencia igual o superior a 3000 kW.

recollidas no cadro Alll/2, do Convenio STCW, relacionadas

co nivel de xestién de Oficial de Maquinas de Primeira da

Marifia Mercante, sen limitacion de potencia da planta

propulsora e Xefe de Maquinas da Marifia Mercante ata o

maximo de 3000 kW.

Proba obxectiva A13 A15 A18 A38 5 38 43
A40 A41 A53 A58 B1
B2 B4 B10 B11 C6
Cl0Cl1cCi2cCa3
Solucién de problemas A13 A15 A18 A38 18 10 28
A40 A41 A53 B1 B2
B4 B11 C6 C10 C11

C13
Préacticas de laboratorio A13 A15 A38 A40 9 15 24
A41 B2 B4 B11 C11
C13
Presentacion oral Al13 A15 A18 A38 B1 1 12 13

B2 B4 B10 C11 C12
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Sesién maxistral

A15 A40 A63 A68 B1
B2 B4 B10 B11

27 27

Atencién personalizada

15 0 15

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Proba obxectiva

A proba obxectiva escrita ten o obxectivo de comprobar se o alumno adquiriu as competencias fixadas como obxectivo desta

materia.

Solucion de

problemas

Durante sesiéns de docencia interactiva exporanse supostos practicos para a sta resolucion.

Practicas de
laboratorio

Realizacion de practicas de laboratorio sobre os equipos dispofiibles no laboratorio e mediante simulacion, resolvendo
distintos supostos practicos que se propofian durante o curso.

Presentacion oral

Exposicion audiovisual dun tema proposto utilizando de maneira preferente as TIC. Realizarase en grupos con nimero de
membros adecuado 4 tarefa.

Sesién maxistral

Desenvolvemento dos contidos tedricos da materia.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Sesién maxistral
Proba obxectiva
Presentacion oral
Solucién de
problemas
Practicas de
laboratorio

Tratase de orientar ao alumno naquelas cuestions relativas & materia impartida e que resulten de especial dificultade para a
sUa comprensién ou realizacion. As canles de informacién e contacto seran a Facultade Virtual e as titorias individualizadas

gue se desenvolven durante seis horas ao longo da semana.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacion
Resultados
Proba obxectiva A13 A15 A18 A38 | A proba obxectiva escrita ten o obxectivo de comprobar se o alumno adquiriu as 60
A40 A41 A53 A58 B1 competencias fixadas como obxectivo desta materia.
B2 B4 B10 B11 C6
C10C11C12C13
Presentacion oral A13 A15 A18 A38 B1 Exposicion audiovisual dun tema proposto utilizando de maneira preferente as TIC. 15
B2 B4 B10 C11 C12 | Realizarase en grupos con niumero de membros adecuado a tarefa.
Practicas de A13 A15 A38 A40 | Realizacion de practicas de laboratorio sobre os equipos dispofiibles no laboratorio e 25
laboratorio A41 B2 B4 B11 C11 | mediante simulacion, resolvendo distintos supostos practicos que se propofian
C13 durante o curso.

Observacions avaliacién
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Para aprobar a materia hai que obter unha puntuacién minima de 50 puntos sobre 100.
A nota final obterase sumando as puntuaciéns obtidas en Practicas de Laboratorio, Presentacién Oral e Proba obxectiva. No caso de que non se
realizaron as actividades de Presentacion Oral e
Préacticas de laboratorio, a nota final sera a nota ponderada da proba
obxectiva. As notas de cada un dos apartados s6 seran validas durante o curso académico no que se obtefian.
Os criterios de avaliacion contemplados nos cadros A-Ill/1 e A-111/3 do Cédigo STCW, e recolleitos no Sistema de Garantia de Calidade, estan
presentes no desefio e realizacion da avaliacion.
Ao alumnado con recofiecemento de dedicacién a tempo parcial e dispensa
académica de exencion de asistencia, segundo establece a "NORMA QUE
REGULA O REXIME DE DEDICACION AO ESTUDO DOS ESTUDANTES DE GRAO NA UDC
(Arts. 2.3; 3.b; 4.3 e 7.5) (04/05/2017)" non
esixeselle unha asistencia minima as clases e/ou actividades, sendo o
sistema de avaliacion o anteriormente indicado e que contempla a
posibilidade de aprobar a materia no caso de non participar nas

actividades avaliables realizadas durante o curso.

Fontes de informacién

Bibliografia basica K.J. Astrom K.J., T. Hagglund (1995) PID Controllers Theory Design and Tuning K.J. Astrom K.J., T. Hagglund

Marine Engineering andTechnology Series) P. Albertos, |. Mareels (2010) Feedback and Control for
EveryoneANSI/ISA-S5.1-1984 (R 1992) Instrumentation Symbols and IdentificationF. A. Meier, C. A. Meier (2004)
Instrumentation and Control Systems DocumentationK.J. Astrom, B. Witternmark (2011) Computer Controlled
Systems: Theory and DesignRecursos disponibles en el Campus Virtual da Universidade da Corufia

https://moodle.udc.es/

(2006) Advanced PID Control G. Boyd , L. Jackson (2013) Reeds Vol10: Instrumentation and Control Systems (Reeds

Bibliografia complementaria

Recomendacioéns

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Fundamentos de Regulacién e Control/631G02257

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que continGan o temario

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revisién do 6rgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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