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Descricion xeral

O obxectivo xeral da asignatura € iniciar ao alumno no uso do computador nos sistemas de control automatico.

Preténdese describir a forma en que se pode empregar un computador para controlar calquera sistema fisico controlable.

E necesario xa que logo iniciar ao alumno nos sistemas de control dixital. Como obxectivos especificos relacionanse os

seguintes:

-Mostrar o uso do computador nos sistemas de control.

-Analizar e desefiar un sistema de control por computador.

-Implementar sistemas de control por computador.

Competencias / Resultados do titulo

Cddigo Competencias / Resultados do titulo
Resultados da aprendizaxe
Resultados de aprendizaxe Competencias /
Resultados do titulo
Cofiece e sabe aplicar as técnicas basicas de desefio baseado no espazo de estados. Sistemas continuos e muestreados. A3 B1 C1

A30 B2 C4
A31 B3 c7
A34 B4 Cc8
B5
B6
B7

Cofiece e sabe utilizar os controladores industriais comerciais.

A3 B1 C1
A30 B2 C4
A3l B3 C6
A34 B4 Cc8
B5
B6
B7

Sabe disefiar una arquitectura de control y elegir la tecnologia mas adecuada para cada componente. Al B1 C1

A3 B2 C4
A5 B3 c8

A30 B4
A31 B5
A34 B6

B7
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Sabe aplicar as técnicas de desefio ao control por computador. A3 B1 C1
A4 B2 C4
A30 B3 C8
A3l B4
A34 B5
B6
B7
Coriece e sabe aplicar as técnicas basicas de desefio de control de sistemas muestreados. A3 B1 C1
A27 B2 C2
A29 B3 C3
A30 B4 Cc4
A31 B5 C8
A34 B6
B7

Contidos

Temas

Subtemas

-Sistemas discretos e muestreados.

-Andlise estatica e dinamico de sistemas discretos
realimentados.

-Deserio de reguladores discretos.

-Andlise de sistemas mediante variables de estado

-ldentificacion de sistemas
-Estudo de sistemas non lineais

Planificacion

Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Sesion maxistral Al A3 A4 A5 A34 B1 21 21 42
B3 B4
Solucién de problemas A27 A29 A30 A31 B2 21 42 63
cic2c4cs
Précticas de laboratorio Al A30 A34 B2 B3 B4 9 135 225
B5B6 B7 C1 C3C8
Proba obxectiva A31 A34B1C1C6 5 15 20
Cc7
Atencién personalizada 25 0 2.5

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Sesién maxistral

gue se veran conxuntamente no desembolvemento dos outros.

estudantes, coa finalidade de transmitir cofiecementos e facilitar a aprendizaxe.

Exposicién oral complementada co uso de medios audiovisuais e a introducion de algunhas preguntas dirixidas aos

Non teré por que ser o orde de temas impartido na secuenciacion descrita, nin unha divisién absoluta. Asi pois habera temas

Solucion de

problemas

gue pode ter mais dunha posible solucién.

Resolucion de exercicios e problemas concretos individualmente y/ou en grupo, a partir dos cofiecementos que se traballaron,

Practicas de
laboratorio

practico, tales como demostracions, exercicios, experimentos e investigacions.

Metodoloxia que permite que os estudantes aprendan efectivamente a través da realizacion de actividades de caracter
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Proba obxectiva

Consiste na realizaciéon dunha proba obxectiva de aproximadamente 3 horas de duracion, na que se avaliaran os

cofiecementos adquiridos.

Atencioén personalizada

Metodoloxias

Descricion

Solucién de
problemas
Précticas de
laboratorio

O alumno dispén das correspondentes sesiéns de tutoria personalizadas, para a resolucién das dibidas que xurdan da
materia.

A realizacion das practicas de laboratorio sera guiada de forma persoal polo profesor.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacion
Resultados
Proba obxectiva A31 A34 B1 C1 C6 | Examen tipo proba obxetiva 70
c7
Practicas de Al A30 A34 B2 B3 B4 | Realizacion das tarefas establecidas na materia, no marco desta metodoloxia 30
laboratorio B5B6 B7 C1C3C8

Observaciéns avaliacion

Para aprobar a asignatura € indispensable ter realizadas e aprobadas as Practicas de Laboratorio.

No marco das "Practicas de laboratorio” incluiranse aspectos tales como asistencia a clase, traballo persoal, traballos persoais proposto, ACTITUDE,

etc., para axudar & obtencion do aprobado.

E necesario superar 0 50% da puntuacion na proba obxectiva para aprobar e tamén o 50% da proba de précticas de laboratorio

A cualificacion correspondente a "Précticas de laboratorio” podera fluctuar entre o 30% indicado e un 40%, en consecuencia a "Proba obxectiva"

pode variar entre un 60% e o 70% indicado.

Fontes de informacién

Bibliografia basica

K. Ogata (1998). Sistemas Discretos de Control en tiempo discreto. Prentice-HallB.M. Al-Hadithi (2006). Analisis y
Disefio de Sistemas Discretos de Control. Vision NetJ. Billingsley (2010). Essentials of Control Techniques and
Theory. CRC PressJ.M. Marcos Elgoibar (2008). Introduccion a los Sitemas de Control Automatico. BTUG.F. Franklin
(2010). Feedback Control of Dynamic Systems. PearsonM.A. Simén Rodriguez (2011). Regulacion Automatica.
Problemas Resueltos. Vision LibrosP. Bolzern (2009). Fundamentos de Control Automatico. McGraw HillA. Nevado
(2006). Conceptos Basicos de Filtrado, Estimacion e Identificacion. UNEDA. Aguado (2003). Identificacién y Control

Adaptativo. Prentice Hall

Bibliografia complementaria

Recomendacions

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Célculo/770G01001

Informatica/770G01002

Fisica 1/770G01003
Alxebra/770G01006

Fisica 11/770G01007
Estatistica/770G01008

Fundamentos de Automatica/770G01017

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que continGan o temario
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Robética Industrial/770G01041

Control Avanzado/770G01042

Sistemas de Control Intelixente/770G01043
Diagnéstico e Supervisién de Sistemas/770G01044

Observacions

(*)A Guia docente € o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias

4/4




