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Descrición xeral Nesta materia plásmase a descrición, análise, funcionamento, selección e utilización dos elementos e sistemas de control

e regulación dos equipos e servizos empregados no buque e Artefactos  Off- shore, así como a súa supervisión e

monitoraxe. Ademais abórdanse diferentes Técnicas e metodoloxías para o deseño e implementación dos sistemas de

control.

Competencias / Resultados do título

Código Competencias / Resultados do título

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe Competencias /

Resultados do título

1. Adquirir o coñecemento teórico e práctico dos sistemas de control e regulación aplicados a bordo do Buque e Artefactos 

Off- shore

BP1

BP5

BP6

BP14

CM2

CM3

2. Análise e aplicación de diferentes metodoloxías para o deseño e implementación. BP1

BP5

BP6

BP14

CM2

CM3

CM7

Contidos

Temas Subtemas

Tema 1: Sistemas de control en buques e Artefactos

Offshore.

Vantaxes do uso a bordo. Compoñentes e características específicas das instalacións

navais. Regulamentación e Normativas aplicables. Clasificación dos sistemas de

regulación e control. Especificacións e execución do proxecto dunha instalación. 

Tema 2: Máquinas e servizos nos que se empregan os

sistemas de control e regulación.

Máquinas Eléctricas, Hidráulicas,  Neumáticas, Térmicas e Mixtas. Características e

réxime das máquinas para controlar e regular. Problemáticas e avarías nas máquinas

e servizos en condicións mariñas.

Tema 3:  Metodoloxías de deseño. Análise de diferentes métodos. Aplicación práctica dos métodos e o seu uso.

Condicionantes e limitacións na súa implementación. 

Tema 4: Implementación de sistemas de control. Aspectos xerais. . Condicionantes e limitacións na implementación. Interfaces

Home-Máquina ( HMI). Seguridade. 

Tema 5: Casos prácticos I - Sistemas de control e regulación. Análise e desenvolvementos de exemplos prácticos en Laboratorio. 

Tema 6: Casos prácticos II- Sistemas de Supervisión y

monitorización del control.

Desenvolvemento e implementación de modelos prácticos. 
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Nota: As seis unidades didácticas coas súas  subtemas desenvolven os contidos

establecidos na Memoria de Verificación.

Planificación

Metodoloxías / probas Competencias /

Resultados

Horas lectivas

(presenciais e

virtuais)

Horas traballo

autónomo

Horas totais

Sesión maxistral B6 B10 B11 B19 C2 15 5 20

Solución de problemas A5 A8 A11 A14 B6

B10 B11 B19 

10 20 30

Prácticas de laboratorio B6 B10 B11 C7 C3 20 18.5 38.5

Traballos tutelados B6 B10 B11 B19 C2 0 20 20

Proba mixta A5 A8 A11 A14 B6

B10 

3 0 3

Atención personalizada 1 0 1

*Os datos que aparecen na táboa de planificación son de carácter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxías

Metodoloxías Descrición

Sesión maxistral Programa da materia

Solución de

problemas Formulación e solución de problemas e casos reais no sector naval

Prácticas de

laboratorio

Simulación e análise dos sistemas de control e regulación no Laboratorio. Desenvolverase conxunto de prácticas

empregando os coñecementos aplicados das as tecnoloxías mecánica, hidráulica, neumática, eléctrica e electrónica.

Traballos tutelados Traballos de desenvolvemento e análise guiados polo  Profesor sobre temáticas e aspectos dos sistemas de control

Proba mixta Fundamentada nos contidos e nas prácticas realizadas no Laboratorio

Atención personalizada

Metodoloxías Descrición

Proba mixta

Traballos tutelados

Prácticas de

laboratorio

Debido a que cada alumno ten diferente grao de asimilación é importante resolver de forma individual as súas dúbidas e

preguntas, xa sexa na aula, no despacho(en horario de titorías), a través do correo electrónico, ou mediante úsoo de

plataformas TIC ( Skype e grupo  google). Empregarase o grupo  google para o seguimento do curso.

Avaliación

Metodoloxías Competencias /

Resultados

Descrición Cualificación

Proba mixta A5 A8 A11 A14 B6

B10 

	Fundamentada nos contidos prácticos e nas prácticas realizadas no Laboratorio 40

Traballos tutelados B6 B10 B11 B19 C2 Traballos de desenvolvemento e análise guiados polo  Profesor sobre temáticas e

aspectos dos sistemas de control

40

Prácticas de

laboratorio

B6 B10 B11 C7 C3 Realización de actividades de carácter práctico e de Laboratorio 20

Observacións avaliación
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A cualificación das metodoloxías realizásese con notas sobre 10 e será condición necesaria para superar a avaliación non ter ningunha nota inferior a

4 nos Traballos Tutelados e Prácticas de Laboratorio e ter unha asistencia ás actividades presenciais de polo menos o 80%.

 

2º oportunidade ou Dispensa académica: A avaliación realízase mediante unha proba mixta que consta, á súa vez, de dúas probas: A primeira unha

Proba Obxectiva  e a  segunda unha Proba de Ensaio e desenvolvemento no Laboratorio. A cualificación das probas realízase con notas sobre 10. A

nota final será:

 ( 0,6 * Proba obxectiva + 0,4 * Proba práctica) / (Número de notas inferiores que 4 + 1)

Fontes de información
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controllers", Application of Advanced PLC (Programmable Logic Controller) Systems with Specific Experiences from
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Shanshan Bi, Guoqiang Hu & Jianhua Zhang 2012, "Simulation study on scroll expander digital electro-hydraulic

governing system", Control and Decision Conference (CCDC), 2012 24th Chinese, pp. 1002. Guoying Yan 2011, "The

design of control system for SZ-40 injection molding machine base on PLC", Mechanic Automation and Control

Engineering (MACE), 2011 Second International Conference on, pp. 7815. Harby, D., Polastri, P. & Chuenprasertsuk,

C. 2007, "A new approach to teaching programable logic controller programming", ASEE Annual Conference and

Exposition, Conference Proceedings. Huixiong Wan, Haibo Huang & Rui Lin 2009, "Research on all-digital strip steel

rectifying electro-hydraulic control system", Mechatronics and Automation, 2009. ICMA 2009. International Conference

on, pp. 498. Jia, Y. & Cheng, Y. 2012, Design of electronic control system for roller machine. Jiang, D. Fully-automatic

hydraulic block forming machine for producing concrete hollow block, has upper and lower oil cylinders connected to

hydraulic system by pipeline, where machine is controlled by programmable logic controller. Lewin, J. 1995, "Control

of hydraulic gates", International Journal on Hydropower and Dams, vol. 2, no. 4, pp. 81-83. Li, C., Li, S. & Gao, L.
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"Advances in digital motion control technology: Realizing the full promise of fluid power", Fluid Power Journal, vol. 12,

no. 3, pp. 29-31. Naill, N., Madgwick, S., Bratten, C. & George, M. 2014, "Improving safety through logic:
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system". 
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Bibliografía complementaria

Recomendacións

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Climatización e Refrixeración/730496226

Máquinas e Motores Térmicos Mariños/730496219

Equipos e Servizos/730496220

Sistemas de Propulsión/730496218

Novas Tecnoloxías de Enxeñería Naval(en extinción)/730496224

Materias que continúan o temario

Traballo fin de mestrado(en extinción)/730496023

Traballo Fin de Máster/730496216

Observacións

?Para axudar a conseguir unha contorna inmediata sostida e cumprir co obxectivo da acción número 5: ?Docencia e investigación saudable e

sustentable ambiental e social? do "Plan de Acción Green Campus Ferrol":&nbsp;&nbsp;A entrega dos traballos documentais que se realicen nesta

materia:&nbsp;&nbsp;?  Solicitaranse en formato virtual e/ou soporte informático&nbsp;&nbsp;?  Realizarase a través de plataformas de

almacenamiento (Google drive,..), en formato dixital sen necesidade de imprimilos&nbsp;?  En caso de ser necesario realizalos en papel:&nbsp;-    

Non se empregarán plásticos&nbsp;-      Realizaranse impresións a dobre cara.&nbsp;&nbsp;-      Empregarase papel reciclado.&nbsp;&nbsp;-     

Evitarase a impresión de borradores.

(*)A Guía docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é público e non se pode modificar,

salvo casos excepcionais baixo a revisión do órgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboración

de guías
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