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Profesorado

Jove Pérez, Esteban Correo electronico | esteban.jove@udc.es

Quintian Pardo, Héctor hector.quintian@udc.es

Web

Descricion xeral

A asignatura pretende introducir ao alumno nos conceptos basicos necesarios para poder usar técnicas de control
intelixente para o modelado e identificacién de sistemas asi como para o control dos mesmos. Aprenderase a utilizar
I6xica difusa e redes neuronais para controlar e identificar sistemas. Estudiaranse diferentes técnicas de optimizacién de
sistemas, con especial interese nos algoritmos xenéticos. Introducirase tamén ao alumno no campo da supervision, a

deteccion e o diagnostico de fallos aplicados en tarefas de supervision e control de procesos.

Plan de continxencia

1. Modificaciéns nos contidos

Non se realizaran modificacion nos contidos

2. Metodoloxias
*Metodoloxias docentes que se mantefien
Sesién maxistral, Traballos tutelados, Practicas de laboratorio

*Metodoloxias docentes que se modifican

3. Mecanismos de atencion personalizada ao alumnado.
Tanto a sesion maxistral, coma as practicas levaranse a cabo a través da plataforma Microsoft Teams.
Mantéfiense os horarios de titorias a través da plataforma Microsoft Teams e o correo electronico.

4. Modificaciéns na avaliacion
As presentacion dos traballos realizaranse a través de Miscrosoft Teams.

*Observacions de avaliacion:

5. Modificacions da bibliografia ou webgrafia

Non se realizaran modificaciéns

Competencias do titulo

Cdédigo Competencias do titulo
A30 Cofiecer e ser capaz de modelar e simular sistemas.
A3l Cofiecementos de regulacién automatica e técnicas de control e a sta aplicaciéon & automatizacién industrial.
B1 Capacidade de resolver problemas con iniciativa, toma de decisions, creatividade e razoamento critico.
B2 Capacidade de comunicar e transmitir cofiecementos, habilidades e destrezas no campo da enxefiaria industrial.
B3 Capacidade de traballar nun contorno multilingtie e multidisciplinar.
B4 Capacidade de traballar e aprender de forma auténoma e con iniciativa.
B5 Capacidade para empregar as técnicas, habilidades e ferramentas da enxefiaria necesarias para a practica desta.
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B6 Capacidade de usar adecuadamente os recursos de informacién e aplicar as tecnoloxias da informacién e as comunicacions na
enxefiaria.
B7 Capacidade para traballar de forma colaborativa e de motivar un grupo de traballo.
B12 CBS5 - Que os estudantes desenvolvan esas habilidades de aprendizaxe necesarias para realizar estudos posteriores cun alto grao de
autonomia.
C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral coma escrita, nas linguas oficiais da comunidade auténoma.
Cc2 Utilizar as ferramentas basicas das tecnoloxias da informacién e as comunicaciéns (TIC) necesarias para o exercicio da sua profesion e
para a aprendizaxe ao longo da sua vida.
C5 Valorar criticamente o cofiecemento, a tecnoloxia e a informacién dispofiible para resolver os problemas cos que deben enfrontarse.
Resultados da aprendizaxe
Resultados de aprendizaxe Competencias do
titulo
Conoce as técnicas de Control Intelixente basadas en Intelixencia Artificial. A30 B3
A31 B4
B5
B6
E capaz de contrastar as técnicas de control convencional coas técnicas intelixentes. A30 B1
A31 B2
B3
B6
B7
B12
E capaz de desefiar sistemas intelixentes utilizando ferramentas software. A30 B1 C1
A3l B2 C2
B3 C5
B5
B6
B7
A30 B1 C1
A31 B3 c2
B4 C5
B7
A30 B1 C1
A31 B2 c2
B4 C5
B5
B6
B7
B12
Contidos
Temas Subtemas

Introduccién aos Sistemas de Control Intelixente

Sistemas Expertos

Loxica e control difuso ou fuzzy

Redes Neuronales

Algoritmos xenéticos

Sistemas hibridos intelixentes

Técnicas de identificacion de plantas

2/4




== UNIVERSIDADE DA CORURA

Deteccion de anomalias

Planificacién

Metodoloxias / probas Competencias Horas presenciais Horas non Horas totais
presenciais /
traballo auténomo
Précticas de laboratorio A30 A31 B1 B3 B4 195 0 195
Traballos tutelados A30 A31 B1 B2 B3 B4 7 0 77
B7B12C1C2
Sesion maxistral A30 A31 B5B6 C2 12 0 12
C5
Atencién personalizada 4 0 4

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Practicas de

laboratorio

Método préactico basado en sesions de laboratorio ou na aula de informatica, no que se levan a cabo

resolucién de problemas y estudio de casos

Traballos tutelados

Proposta de a lo menos un trabajo no que se apliquen os conceptos adquiridos durante as sesiéns maxistrais e nas practicas

de laboratorio

Sesién maxistral

Exposicion oral complementada co uso de medios audiovisuais e a introducion dalgunhas preguntas dirixidas aos estudantes,
coa finalidade de transmitir cofiecementos e facilitar a aprendizaxe.

Nestas sesions ademais se intercalaran exemplos para facilitar a comprension dos conceptos.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Practicas de
laboratorio
Traballos tutelados

No caso de que o alumno necesite algunha aclaracion adicional &s das clases tedricas ou practicas tera dispofiibles as horas
de tutorias para liquidar as dubidas
O alumnado con recofiecemento de dedicacion a tempo parcial e dispensa académica de exencion de asistencia, podera

realizar sesién periddicas co coordinador da materia a través de Microsoft Teams ou correo electrénico.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias Descricion Cualificacién
Préacticas de A30 A31 B1 B3 B4 | O alumno debera ir entregando as memorias das practicas propostas ao longo do 30
laboratorio Ccurso.
Traballos tutelados A30 A31 B1 B2 B3 B4 | Proporase a lo menos un traballo practico a desenrolar polo alumno. A nota 70
B7 B12 C1 C2 dependera do contido do traballo, a memoria e a presentacion oral.

Observacions avaliacién

Para aprobar a asignatura e imprescindible ter entregadas e aprobadas a practicas de laboratorio

Os alumnos que se acollan a matricula parcial, poderanacordar co profesor a posibilidade de facer actividades alternativas asobligatorias e

presenciais.

Fontes de informacién

Bibliografia basica

- Martin del Brio, B (2001). Redes Neuronales y Sistemas Borrosos. Ra-Ma

- Fausett, Laurene V (1994). Fundamentals of neural networks: architectures, algorithms and applications. Prentice
Hall

- A. Aguado (2003). Identificacion y Control Adaptativo. Prentice Hall
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Bibliografia complementaria

Recomendacions

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Informatica/770G01002

Fundamentos de Automéatica/770G01017
Informatica Industrial/770G01025
Enxefiaria de Control/770G01028

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que continGan o temario

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo arevisiéon do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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