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Nesta materia preténdese que o alumno adquira os cofiecementos tedricos e practicos necesarios e suficientes,
conducentes & obtencion do titulo académico que pretende, e no exercicio da sua profesion, a que poida resolver cantas
cuestions preséntenselle na enxefieria da supervision e control das maquinas e instalaciéns maritimas contempladas no
cadro A-11l/2 do Cédigo STCW.

1. Modificaciéns nos contidos

Non se modifican os contidos

2. Metodoloxias
*Metodoloxias docentes que se mantefien
Mantéfiense todas as metodoloxias docentes exceptuando a de Practicas de Laboratorio que se elimina no caso de que

non se puido realizar ningunha das practicas de laboratorio programadas.

*Metodoloxias docentes que se modifican
As metodoloxias que se mantefien e que requiren presencialidad, pasan a impartirse de forma non presencial mediante

Teams e Moodle.

3. Mecanismos de atencién personalizada ao alumnado

Moodle, Teams e Correo Electrénico de acordo co horario de Titorias publicado.

4. Modificaciéns na avaliacion
Se durante o primeiro cuadrimestre pédese impartir a materia normalmente de forma presencial, incluindo os exames, se
mantendan os criterios de avaliacion da guia docente para a 22 Oportunidade e posteriores. En caso contrario os criterios

de avaliacién seran os seguintes:

?Proba mixta. 40%. Esta proba estara formada por unha proba de resposta multiple (20 Puntos) e outra de resolucién de
problemas (20 Puntos).

?Précticas de laboratorio. 40%. Estan formadas por unha banda de resolucion de forma tedrica e practica mediante
simulacién de problemas propostos e por outra das practicas de laboratorio presenciais que se puido realizar.
?Presentacion oral. 20%. Consiste no desenvolvemento dun tema proposto utilizando de maneira preferente as TIC e que

terd que ser defendido/exposto na aula oralmente utilizando medios audiovisuais.

*Observacions de avaliacion:

Mantense todas as observacions contidas na guia docente.

5. Modificaciéns da bibliografia ou webgrafia

Non se modifican as fontes de informacién.
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Competencias / Resultados do titulo

Caodigo Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe

Competencias /

Resultados do titulo

Resolver eficientemente problemas de automatizacién avanzada e control de instalaciéns complexas de buques e artefactos

marifios.

AM2
AM6
AM7
AM8
AM19
AM20
AM21
AM23
AM25

BM1
BM2
BM3
BM4
BM5
BM11
BM12
BM13
BM14
BM15
BM16

CM2

Traballar de forma auténoma con iniciativa para a toma de decisions idéneas e resolver os problemas presentados dentro da

contorna da enxefieria marifia de modo eficiente.

AM1
AMS
AM15
AM17
AM19
AM20
AM21
AM23
AM25

BM1
BM2
BM3
BM4
BM5
BM11
BM12
BM13
BM14
BM15
BM16

CM2
CM9

Realizar andlise e sintese de problemas técnicos avanzados e complexos da contorna maritima.

AM2
AM14
AM19
AM20
AM21
AM23
AM25

BM1
BM2
BM3
BM4
BM5
BM11
BM13
BM14
BM15
BM16

CM2

Aplicar o cofiecemento de forma efectiva & solucién de problemas de automatizacion e control avanzado de equipos e

instalaciéns marifias.

AM1
AMS5
AM19
AM20
AM21
AM23
AM25

BM1
BM2
BM3
BM4
BM5
BM11
BM13
BM14
BM16

CM2
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Planificar, organizar e tomar decisiéns eficientes co obxecto de resolver problemas de automatizacion propios da enxefieria AM2 | BM1 | CM2

marifia.

Dinamica de sistemas, identificacion de sistemas e
modelizacion de sistemas complexos para a explotacion
eficiente de plantas e procesos da contorna marifia: Plantas
propulsoras, Plantas de manipulacion, e tratamento e

conservacion de cargas liquidas a granel e Plantas de

Posicionamento dinamico de vehiculos e artefactos marifios.

Desefio e implementacion de algoritmos de Control

Avanzado.

Desefio e implementacion do interface HMI.

AM7 | BM2 | CM9
AM8 | BM3
AM9 | BM4
AM14 | BM5
AM19 | BM11
AM20 | BM12
AM21 | BM13
AM23 | BM14
AM25 | BM15
BM16

- Introducion &s arquitecturas de control de procesos de plantas marifas.

- Estruturas e algoritmos de control convencionais.

- Sistemas de control aplicados a instalaciéns marifias incluindo: Plantas propulsoras,
Plantas de manipulacion, e tratamento e conservacion de cargas liquidas a granel e
Plantas de Posicionamento dindmico de vehiculos e artefactos marifios.

- Funciéns e mecanismos de control automatico da maquinaria auxiliar (sistemas de
xeracion eléctrica, caldeiras de vapor, sistemas de refrixeracion, sistemas de bombeo,
sistemas de depuracion de aceite,....).

- Caracteristicas de proxecto e configuraciéns de sistema do equipo de control
automatico e os dispositivos de seguridade para motor principal, xerador e sistema de
distribucion e caldeira de vapor.

- Caracteristicas de proxecto e configuraciéns de sistema do equipo de control do
funcionamento dos motores eléctricos.

- Caracteristicas do equipo de control hidraulico e pneumatico.

- Introducion as arquitecturas avanzadas de control de procesos de plantas marifias.
- Estruturas e algoritmos de control avanzados.

- Técnicas de control avanzado con sistemas expertos e técnicas de intelixencia
artificial.

- Sistemas de control avanzados aplicados a instalaciéns marifias.

- Introducién aos sistemas de Supervision, Control e Adquisicion de Datos (SCADA)
- Arquitectura dun sistema SCADA.

- Funciéns dun sistema SCADA.

- Arquitecturas de control distribuido.

- Aplicacion dos sistemas SCADA a instalaciéns marifias.

- Localizacion e correccién de fallos do equipo de control eléctrico e electrénico.

- Proba de funcionamento do equipo de control eléctrico e electrénico e dos
dispositivos de seguridade.

- Localizacion e correccién de fallos dos sistemas de vixilancia

- Control da versién do soporte loxico.
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Solucién de problemas

A2 A7 A9 A19 A23 B1
B2 B3 B4 B5 B11 B12
B13 B14 B15 B16 C2

25 25

Préacticas de laboratorio

A2 A7 A9 A19 A23 B1
B2 B3 B4 B5 B11 B12
B13 B14 B15 B16 C2

10 20 30

Presentacion oral

A7 A9 A19 A23 A25

B1 B2 B3 B4 B5 B11

B13 B14 B15 B16 C2
C9

24 25

Proba mixta

A19 A23 B1 B2 B3 B4
B5B11 B12 B13 B14
B15B16 C2

20 25

Sesién maxistral

Al A2 A5 A6 A7 A8
A9 A14 A15 A17 A19
A20 A21 A23 A25 B1

B11 B12 B13 B14
B15 B16

25 25

Atencién personalizada

20 0 20

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Solucién de
problemas

Resolucién de supostos practicos de forma teérica y mediante simulaciéon durante sesiones de teoria.

Practicas de
laboratorio

Realizacién de practicas de laboratorio sobre os equipos dispofiibles no laboratorio e mediante simulacion, resolvendo
distintos supostos practicos que se propofian durante o curso.

Presentacion oral

Exposicion audiovisual dun tema proposto utilizando de maneira preferente as TIC. Realizarase en grupos con nimero de
membros adecuado a tarefa.

Proba mixta

A proba mixta escrita ten o obxectivo de comprobar se o alumno adquiriu as competencias fixadas para esta materia.

Sesién maxistral

Desenvolvemento dos contidos tedricos da materia.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Proba mixta
Presentacion oral
Préacticas de

laboratorio

Tratase de orientar ao alumno naquelas cuestions relativas & materia impartida e que resulten de especial dificultade para a
sta comprensién ou realizacion. As canles de informacién e contacto seran correo electrénico, Moodle e as titorias

individualizadas que se desenvolven durante as horas de titoria establecidas polo profesor.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacion
Resultados
Proba mixta A19 A23 B1 B2 B3 B4 | A proba mixta escrita ten o obxectivo de comprobar se o alumno adquiriu as 60
B5 B11 B12 B13 B14 | competencias fixadas para esta materia. A proba mixta realizarase nas convocatorias
B15 B16 C2 oficiais da 12 Oprotunidade e da 22 Oportunidade.
Presentacion oral A7 A9 A19 A23 A25 | Exposicién audiovisual dun tema proposto utilizando de maneira preferente as TIC. 15

B1 B2 B3 B4 B5B11
B13 B14 B15 B16 C2
Cc9

Realizarase en grupos con nimero de membros adecuado & tarefa.
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Practicas de A2 A7 A9 A19 A23 B1 | Realizacion de préacticas de laboratorio sobre os equipos dispofiibles no laboratorio e 25
laboratorio B2 B3 B4 B5 B11 B12 | mediante simulacion, resolvendo distintos supostos practicos que se propofian

B13 B14 B15 B16 C2 | durante o curso.

Para aprobar a materia hai que obter unha puntuacién minima de 50 puntos sobre 100.

A nota final obterase sumando as puntuacions obtidas en Practicas de laboratorio, Presentacion oral e Proba mixta. No caso de que non se realizaron
as actividades de Presentacion Oral e Practicas de laboratorio, a nota final seré a nota ponderada da proba mixta. As notas de cada un dos apartados
s6 seran validas durante o curso académico no que se obtefian.

Os criterios de avaliacién contemplados no cadro A-I11/2 do Codigo STCW, e recolleito no Sistema de Garantia de Calidade, tomanse en conta no
desefio e realizacion da avaliacion.

Ao alumnado con recofiecemento de dedicacion a tempo parcial e dispensa

académica de exencion de asistencia, segundo establece a "NORMA QUE REGULA O REXIME DE DEDICACION AO ESTUDO DOS ESTUDANTES
DE GRAO NA UDC (Arts. 2.3; 3.b; 4.3 e 7.5) (04/05/2017)" non

esixeselle unha asistencia minima as clases e/ou actividades, sendo o

sistema de avaliacion o anteriormente indicado e que contempla a

posibilidade de aprobar a materia no caso de non participar nas

actividades avaliables realizadas durante o curso.

Os

criterios de avaliacion da 2° oportunidade son os mesmos cos da 1°

oportunidade.

K.J. Astrom K.J., T. Hagglund (1995) PID Controllers Theory Design and Tuning K.J. Astrom K.J., T. Hagglund
(2006) Advanced PID Control G. Boyd , L. Jackson (2013) Reeds Vol10: Instrumentation and Control Systems (Reeds
Marine Engineering andTechnology Series) P. Albertos, |. Mareels (2010) Feedback and Control for
EveryoneANSI/ISA-S5.1-1984 (R 1992) Instrumentation Symbols and IdentificationF. A. Meier, C. A. Meier (2004)
Instrumentation and Control Systems DocumentationK.J. Astrom, B. Witternmark (2011) Computer Controlled
Systems: Theory and DesignM.A. Pérez Garcia (2008) Instrumentacion ElectronicaS.G. McCrady (2013) Designing
SCADA Application Software- A Practical Approach J. G. Webster (2014) Measurement,Instrumentation, and Sensors
Handbook B.G. Liptak (2003) Instrument Engineers'Handbook, Volume One - Process Measurement And Analysis
B.G. Liptak (2002) Instrument Engineers' Handbook - Process Software and Digital Networks Recursos disponibles en

el Campus Virtual da Universidade da Corufia https://moodle.udc.es/

Fundamentos de Regulacién e Control/631G02257
Automatizacién de Instalaciéns Maritimas/631G02357
Automatizacién e Control de Procesos/631G02314
Automatizacién con PLCs e Instrumentacion Industrial/631G02509
Electronica Analdxica e de Potencia/631G02363

/

/
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(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revisiéon do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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