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Descricion xeral

Nesta materia estidanse os principais conceptos de robotica industrial, facendo énfase no disefio e aplicacion de robots
en entornos industriais. Para iso, o contido da materia aborda tanto os tipos de robots, coma as suas topoloxias e
cinématicas asi como os sistemas sensores e de actuacion que poden involucrar e as estratexias de control tradicionais e

intelixentes que se poden aplicar incluindo o caso de robots colaborativos.
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1. Modificacions nos contidos

- Non se realizaran cambios

2. Metodoloxias

*Metodoloxias docentes que se mantefien
Sesién maxistral

Précticas de laboratorio

Traballos tutelados

*Metodoloxias docentes que se modifican
Se modifica a Sesion maxistral hibridizandola cunha metodoloxia de aprendizaxe colaborativo.

3. Mecanismos de atencién personalizada ao alumnado

? Correo electrénico: Diariamente. De uso pra facer consultas, solicitar encontros virtuais para resolver dubidas e facer o
seguimento dos traballos tutelados.

? Moodle: Diariamente. Segundo a necesidade do alumando. Dispofien de ?foros tematicos asociados aos mddulos? da
materia, para formular as consultas necesarias. Tamén hai ?foros de actividade especifica? para desenvolver as
?Discusions dirixidas?, a través das que se se pon en practica o desenvolvemento de contidos tedricos da materia.

? Teams: 1 sesion semanal en gran grupo para o avance dos contidos tedricos e dos traballos tutelados na franxa horaria
gue ten asignada a materia no calendario de aulas da facultade. De 1 a 2 sesions semanais (ou mais segundo o demande
o alumnado) en pequeno grupo (ate 6 persoas), para 0 seguimento e apoio na realizacién dos ?traballos tutelados?. Esta
dinamica permite facer un seguimento normalizado e axustado as necesidades da aprendizaxe do alumando para
desenvolver o traballo da materia.

4. Modificaciéons naevaluacion

- A evaluacion non serd modificada

*Observaciones de evaluacion:

Mantéfiense as mesmas que figuran na guia docente, agas que:

? As referencias ao coémputo da asistencia, que s se realizara respecto das sesion que houbo presencial ate 0 momento
no que se suspendeu a actividade presencial. 1. SITUACIONS: A) Alumnado con dedicacion completa:
Asistencia/participacion nas actividades de clase minima do 80%: a) Elaboracién e presentacion dos traballos de
pequeno grupo (100%). B) Alumnado con recofiecemento de dedicacién a tempo parcial e dispensa académica de
exencion de asistencia, segundo establece a "NORMA QUE REGULA O REXIME DE DEDICACION AO ESTUDO DOS
ESTUDANTES DE GRAO NA UDC (Arts. 2.3; 3.b e 4.5) (29/5/212): Asistencia/participacion nas actividades de clase
minima do 80%: a) Elaboracion e presentacion dos traballos de pequeno grupo (100%)

5. Modificaciones de la bibliografia o webgrafia

- Non se realizaran cambios.

Cofiecer as principais aplicacion dos robots na industria. B5
B7
B9
Cofiecer os aspectos cientificos e tecnoléxicos dos sistemas robotizados B5
B7
B9
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Desefiar, calcular e programar sistemas robotizados.

BS
B7
B9

Contidos

Temas

Subtemas

Tipos de robots en aplicacions industriais (lineas de
produccién e outros entornos).

Aplicacions en planta
Aplicacions en terra
Aplicacions subacuéticas

Aplicacions aéreas

Topoloxias y cinematicas de diferentes robots.

Robots tipo brazo
Robots rodados

Tipoloxias especiais

Sensorizacion e actuacion, principios e dispositivos.

Dispositivos sensores

- mecénicos

- Gpticos

- outros

Dispositivos actuadores
- eléctricos

- neumaticos/hidraulicos

- Outros

Sistemas de control e comunicacions en robots.

Control tradicional
Control intelixente
Sistemas cognitivos

Comunicacions bésicas

Robética colaborativa.

Colaboracién con humans: problemas e retos
Colaboracién entre robots
- Aproximacions basicas

- Aproximacions intelixentes

Planificacion

Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Précticas de laboratorio B5 B7 B9 21 35 56
Sesion maxistral B5 B7 B9 21 32 53
Traballos tutelados B5 B7 B9 0 37 37
Atencién personalizada 4 0 4

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Préacticas de
laboratorio

alumnos programen e proben no robot real os controladores que van facendo para os traballos tutelados.

Sesibéns de laboratorio ou remotas mediante TICs nas que se explicaran as caracteristicas da plataformas robéticas

seleccionadas para a asignatura e o seu software de programacién. Ademais, estas clases seran utilizadas para que os

Sesién maxistral

metodoloxia de aprendizaxe colaborativo.

Exposicion oral por parte dos profesores da materia do temario tedrico. Poderase hibridizar esta metodoloxia cunha

Traballos tutelados

forma auténoma e o seu avance sera tutorizado polos profesores

Practicas nas que se implementaran algunhas das técnicas vistas nas clases tedricas sobre entornos de simulacion de robots
y las plataformas robéticas seleccionadas polos profesores da asignatura. Estes traballos seran realizados polos alumnos de
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Traballos tutelados Durante as précticas de laboratorio e 0os seminarios, o alumno podera consultar ao profesor todas as dubidas que lle xurdan
Préacticas de sobre a realizacion do problema practico formulado ou sobre o uso do simulador/robot real.
laboratorio

Traballos tutelados: é recomendable o uso de atencién personalizada nestas actividades para resolver dibidas conceptuais
ou procedementais que poidan xurdir durante a resolucion dos problemas practicos. Ademais, a atencién personalizada

centrarase tamén na explicacién, por parte do alumno, da solucién proposta.

Cualificacion

Traballos tutelados B5 B7 B9 Propofieranse varios traballos préacticos 6 longo do curso que seran desenvolvidos de 50
forma autdnoma por parte do alumno fora das clases e que teran que ser defendidos
posteriormente. E imprescindible obter unha calificacion de aprobado nesta
metodoloxia de forma independente (nota minima de 5 considerando que se valora

de 0 a 10) para poder aprobar a asignatura.

Practicas de B5 B7 B9 A asistencia as practicas de laboratorio ten un peso concreto na nota final da 20
laboratorio asignatura, con obxectivo de que os alumnos participen de forma activa nesta

actividade eminentemente practica
Sesién maxistral B5 B7 B9 Valéranse os cofiecementos adquiridos nas clases tedricas a través dun examen ou 30

un traballo asociado a esta parte da asignatura.

A avaliacion desta asignatura esta baseada na superacion das duas metodoloxias

principais, Traballos Tutelados acumulado con practicas e Sesién Maxistral, de forma independente. A

primeira esta centrada na demostracion practica dos cofiecementos e habilidades

adquiridos para resolver problemas en robética, e a segunda na

realizacion dun examen o a exposicién dun traballo sobre un tema concreto dentro de temario

tedrico segun decida o profesor en funcién do nimero e capacidade dos alumnos. Asi, en caso de que o alumno non supere a asignatura na
convocatoria

ordinaria, debera repetir todas as actividades da/das metodoxia/s que non foron

superadas na convocatoria extraordinaria. Por exemplo, se un alumno aprobou a

parte da Clase Maxistral pero suspendeu nos Traballos tutelados mais practicas, debera

repetir estes. No caso de dispensa académica, o alumno habra de realizar os traballos a entregar nas practicas e traballos tutelados e habra de

superar a proba ou traballo da parte de clase maxistral.

- Arantxa Renterfa y Maria Rivas (2009). Robética Industrial, Fundamentos y Aplicaciones. McGraw Hill

- Antonio Barrientos (2007). Fundamentos de Robética. McGraw Hill

- Enrique Fernandez, Luis Sanchez, Anil Mahtani, Aaron Martinez (2015). Learning ROS for Robotics Programming.
Packt Publishing
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INFORMATICA/730G04004

FUNDAMENTOS DE AUTOMATICA/730G04015
FUNDAMENTOS DE ELECTRONICA/730G04016
TEORIA DE MAQUINAS/730G04019

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que contindan o temario

Observacions

Para axudar a conseguir unha contorna inmediata sustentable e

cumprir co obxectivo da accién namero 5: "Docencia e investigacion

saudable e sustentable ambiental e social" do "Plan de Accion Green

Campus Ferrol" a entrega dos traballos documentais que se realicen nesta
materia:&amp;nbsp;1. Solicitarase en formato virtual e/ou soporte
informéatico&amp;nbsp;2. Realizarase a través de Moodle, en formato dixital sen

necesidade de imprimilos&amp;nbsp;3. De se realizar en papel:&amp;nbsp;- Non se empregaran plasticos.&amp;nbsp;- Realizaranse impresions a

dobre cara.&amp;nbsp;- Empregarase papel reciclado.&amp;nbsp;- Evitarase a impresion de borradores.

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,

salvo casos excepcionais baixo a revision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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