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Descricion xeral O obxectivo desta materia € proporcionar aos alumnos unha visién actualizada dos principais campos de aplicaciéon dos

robots auténomos a nivel técnico, lexislativo e ético. Con esta base tedrica, os alumnos adquirirdn unha visién actualizada
dos diferentes aspectos a considerar cando se afronta a implantacion de robots en diferentes &mbitos da industria e a
sociedade. A nivel practico, estudaranse con detemento dous campos de maneira particular: a robética marifia e a robética

aérea.
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1. Modificaciéns nos contidos
- Non se realizaran cambios

2. Metodoloxias

Metodoloxias docentes que se mantefien

- Traballos tutelados
- Proba obxectiva

Metodoloxias docentes que se modifican

- Presentacion oral: realizase a través de Microsoft Teams ou aplicacion institucional equivalente

- Taller: realizanse a través de Microsoft Teams ou aplicacion institucional equivalente, utilizando as ferramentas software
adecuadas que lles proporcionara aos estudantes

- Sesion maxistral: realizanse a través de Microsoft Teams ou aplicacion institucional equivalente, deixando ademais aos
alumnos o seu contido en formato video para a sta posterior visualizacion

- Saidas de campo: esta metodoloxia eliminase
3. Mecanismos de atencion personalizada ao alumnado

- Correo electrénico: Diariamente. De uso para facer consultas, solicitar encontros virtuais para resolver dubidas e facer o
seguimento dos traballos tutelados.

? Moodle: Diariamente. Segundo a necesidade do alumnado, que disponde Foros nos que pode expor dubidas de forma
xeral ao resto do grupo.

? Teams: 1 sesién semanal en gran grupo para o avance dos contidos tedricos e dos talleres na franxa horaria que ten
asignada a materia no calendario de aulas da Escola. Ademais, utilizarase esta ferramenta para a resolucion de dubidas
personalizadas co alumnado, preferentemente en horas de titorias. Este contacto podera ser mediante chat ou chamada,

0 que resulte mais adecuado para resolver a consulta.
4. Modificacines na avaliacion

- A Unica modificacion sera que o valor das saidas de campo (10%), pasarase aos traballos tutelados, que pasaran a valer

un 60%. Estes cambios afectan & primeira e & segunda oportunidade.

Observacions de avaliacion:

- Matense o peso da proba obxectiva, que se realiza igualmente de xeito online nos minutos finais de cada clase de teoria
mediante TEAMS. Neste caso, a ligazén ao cuestionario proporciénase na reuniéon de Teams na que leva a cabo a clase
maxistral.

5. Modificaciéns da bibliografia ou webgrafia

- Non se realizaran cambios
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Resultados de aprendizaxe

Competencias /

Resultados do titulo

Entender as particularidades dos diferentes dominios de aplicacién da robética auténoma e asi poder dar unha solucién AM6 | BM3 | CM1
adecuada aos problemas que poidan aparecer no &mbito industrial e social BM4 | CM5
BM14 CM6
BM16
BM17
Coriecer os aspectos éticos tras a implantacién dos robots autbnomos BM3 | CM1
BM17 = CM5
CM6
Obter unha visién xeral dos aspectos legais que afectan a cada campo especifico BM3 | CM1
BM16 | CM5
BM17 | CM6
Desenvolver soluciéns apropiadas aos problemas mais comuns dentro dos ambitos da robética submarina e aérea, como AM6 | BM14 | CM5
exemplo practico de campos de aplicacion especificos BM16 CM6
BM17

Contidos

Temas

Subtemas

Campos de aplicacion da robética autbnoma

- Robdtica na enxefieria
- Robotica médica

- Robots de servicio

- Robética agricola

- Robética educativa

- Robética de ocio

Aspectos legais e éticos da robética autbnoma

- Aspectos legais
- Roboética
- Sostenibilidade

Campo de aplicacién 1: vehiculos aéreos non tripulados
(VAV)

- Evolucion e tipos de vehiculos aéreos non tripulados
- Sensorizacion

- Procesamento

- Control

- Casos de uso

Campo de Aplicacién 2: Vehiculos Submarinos Auténomos
(AUV)

- Tipos de vehiculos submarinos e caracteristicas
- Sensorizacion

- Control de movimento

- Actuacion

- Aplicacions

Planificacion

Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Traballos tutelados A6 B3 B4 B14 B16 0 30 30
B17 C1 C5C6
Proba obxectiva B3 B14 C1C6 0.5 0.5
Presentacion oral A6 B3 B4 B16 B17 C1 0.5 5.5
C5C6
Obradoiro B3 B14 B16 C1C5 4 8 12
C6
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Saidas de campo

Sesién maxistral

Atencién personalizada

Traballos tutelados

Proba obxectiva

Presentacion oral

Obradoiro

Saidas de campo

Sesién maxistral

Presentacion oral
Obradoiro
Traballos tutelados

Saidas de campo

Presentacion oral
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B3 B14 B16 B17 C1 4 8 12
C5C6

A6 B3 B4 B16 B17 C1 6 6 12
C5C6

3 0 3

Realizacién dun traballo/proxecto fose da aula no que se realizaran practicas de programacién sobre os datos recompilados
nas saidas de campo, que poderan ser aplicadas a un simulador. Estes traballos seran realizados polos alumnos de forma
autdbnoma e o seu avance sera tutorizado polos profesores.

Cuestionario tipo test ou de resposta multiple que se realiza de forma online ao finalizar as sesiéns maxistrais de teoria, co
obxectivo de valorar o grao de participacién, atencion e comprension dos conceptos explicados polo profesor. Poderase

utilizar moodle, Microsoft Forms, Kahoot ou outras ferramentas similares

Traballo ou traballos de teoria sobre algiin tema proposto polos profesores da materia que deberan ser expostos diante dos
compafieiros e entregados tamén por escrito.

Seminarios nos que os alumnos reciben formacién sobre as ferramentas para utilizar na parte practica da materia, tales como
simuladores robdticos ou outros equivalentes. Tamén se utilizan estes talleres para preparar aos alumnos para as tomas de
datos nas saidas de campo.

Realizarase unha saida a unha area de voo autorizado para a toma de datos de voo de robots aéreos non tripulados, que
logo poderan utilizar os alumnos nos traballos tutelados. Asi mesmo, realizarase outra saida equivalente & canle de ensaios
da UDC para tomar datos sobre ensaios de navegacion de robots submarinos auténomos. En ambos os casos, os robots
seran controlados polos profesores da materia.

Exposicion oral por parte dos profesores da materia do temario tedrico

Durante os talleres, o alumno podera consultar ao profesor todas as dubidas que lle xurdan sobre os temas tratados.
Traballos tutelados: é recomendable o uso de atencion personalizada nestas actividades para resolver dubidas conceptuais
ou procedementais que poidan xurdir durante a resolucién dos problemas practicos. Ademais, a atencion personalizada

centrarase tamén na explicacion, por parte do alumno, da solucién proposta.

Presentacion oral: os alumnos deberan acudir aos profesores para resolver as dubidas que lles xurdan sobre a preparacion

dos traballos que deben ser expostos, tanto do contido como da propia presentacion

Saidas de campo: o profesor monitorard en todo momento o proceso, guiando aos alumnos nas zonas que se visiten, e

revisando a sla comprensién do proceso.

Cualificacion
A6 B3 B4 B16 B17 C1 A presentacion oral do traballo/traballos teéricos, a version escrita dos mesmos e a 30

C5C6 participacion activa nas presentacions dos compafieiros tefien un peso importante na

nota final da materia.
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Traballos tutelados

Proba obxectiva

Saidas de campo
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A6 B3 B4 B14 B16
B17C1C5C6

B3 B14 C1 C6

B3 B14 B16 B17 C1
C5C6

Propofieranse un ou dous traballos practicos ao longo do curso centrados na
resolucién de problemas de robética submarina e/ou aérea. Estes traballos seran
desenvolvidos de forma auténoma por parte do alumno féra das clases e deberan ser
defendidos diante dos profesores.

A comprensién dos conceptos explicados polo profesor nas sesiéns maxistrais implica
gue os alumnos participen nas clases de maneira activa, expondo dubidas e
aproveitando ao maximo a interaccion persoal. Esta comprension valérase na nota
final da materia a través dos cuestionarios online que se realizan nos minutos finais
de cada sesion maxistral

A correcta preparacion, realizacion e comprension das saidas de campo sera
valorada polos profesores da materia. Os alumnos deberan preparar un informe que

sera avaliado.

50

10

10

Para obter o aprobado nesta materia deberase superar unha valoracién minima de 50 sumando todas as metodoloxias anteriores, non existindo un

minimo en ningunha delas. No caso de gue o alumno non supere a materia na convocatoria ordinaria, debera repetir as actividades que sexan

necesarias da/das metodogia/ s que non foron superadas na convocatoria extraordinaria. Como exemplo, se un alumno aprobou a parte da

Presentacion oral pero suspendeu nos Traballos tutelados, debera repetir os traballos practicos necesarios para alcanza o aprobado, normalmente

aquel/agueles que individualmente non foron aprobados.

Os alumnos con matricula a tempo parcial poderan acumular o 10% da nota correspondente a proba obxectiva que se realiza durante a clase nas

outras actividades, tanto na parte tedrica como na practica en caso de non poder asistir regularmente as clases de forma presencial. Esta

modificacién debera solicitarse aos profesores da materia ao comezo do curso. Asi mesmo, en caso de non poder realizar a presentacién oral co

resto do alumnado, deberan concretar unha data alternativa cos profesores.

- Bruno Siciliano (2008). Springer handbook of robotics. Springer-Verlag

- Niku, Saeed B. (2011). Introduction to robotics: analysis, control, applications. John Wiley &amp; Sons

- Thor I. Fossen (2011). Handbook of Marine Craft Hydrodynamics and Motion Control. John Wiley &amp; Sons, Ltd

- Nonami, K., Kendoul, F., Suzuki, S., Wang, W., Nakazawa (2010). Autonomous Flying Robots, Unmanned Aerial

Vehicles and Micro Aerial Vehicles. Springer-Verlag

- Geoff Roberts and Robert Sutton (2006). Advances in unmanned marine vehicles. Institution of Engineering and

Technology

- Floreano, Dario y otros (2010). Flying Insects and Robots. Springer-Verlag

Robética Intelixente e Sistemas Autbnomos/770538005

Vision Artificial 1/770538018
Python para Enxefieiros Introdutorio/770538011

Desenvolvemento de Aplicacions en Robética: Introducién a ROS/770538013
Aprendizaxe Automética 1/770538016
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(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é plblico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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