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Datos Identificativos 2020/21
Asignatura (*) Simulacién e Andlise de Sistemas Roboticos Cadigo 770538024
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Ciclo Periodo Curso Tipo Créditos
Mestrado Oficial 2° cuadrimestre Primeiro Optativa 3
Idioma Castelan
Modalidade docente | Presencial

Prerrequisitos

Departamento Enxefiaria Naval e Industrial

Coordinacion Dopico Dopico, Daniel Correo electronico | daniel.dopico@udc.es

Profesorado Dopico Dopico, Daniel Correo electronico | daniel.dopico@udc.es
Web

Descricion xeral

Simulacion e analise de sistemas robéticos empregando software de simulacion.

Plan de continxencia

1. Madificaciéns nos contidos

NON

2. Metodoloxias

Eventualmente as clases presnciais poderan ser sustituidas por clases online a través de Teams ou videos.
3. Mecanismos de atencion personalizada ao alumnado

Titorias a través de Teams.

4. Modificaciéns na avaliacion

Proba a través de Teams

5. Modificaciéns da bibliografia ou webgrafia

NON.
Competencias / Resultados do titulo
Caédigo Competencias / Resultados do titulo
Resultados da aprendizaxe
Resultados de aprendizaxe Competencias /
Resultados do titulo
Coriecer software de simulacién de sistemas robéticos. AM4 | BM2 @ CM1
AM9 | BM4 = CM2
BM6 | CM4
BM10
BM12
Saber modelar sistemas solidos e uniéns AM4 | BM6 CM1
AM6 | BM10
AM9
Cofiecer o comportamento de forzas e descripcién do movemento. AM4 | BM6 = CM1
AM6 | BM10
AM9
Conocer los métodos de integracion del control en la simulacién AM4 | BM6 | CM1
AM6 | BM10
AM9
Contidos
Temas Subtemas
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Software de simulacién de sistemas robéticos.

-Modelado do sistema: sélidos e uniéns.

-Forzas e descripcion do movemento.

Integracién do control na simulacion.

-Integracion do control na simulacién.

Planificacion

Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Solucién de problemas B2 B6 B12 11 11
Traballos tutelados A4 A6 A9B2C2C4 0 49.5 49.5
Presentacion oral B4 B10 25 25
Seminario B6 1 1
Sesion maxistral A4 A6 A9 C1 11 11
Atencién personalizada 0 0

*Os datos que aparecen nataboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Solucién de

problemas

Resolucién de casos practicos con el software de simulacion.

Traballos tutelados

Trabajos propuestos por el profesor y resueltos por los alumnos de forma auténoma.

Presentacién oral

Presentacion y defensa de los trabajos del curso.

Seminario Titorias.

Sesién maxistral

Exposicién interactiva do manexo do software de simulacién.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Traballos tutelados
Seminario

Titorias y resolucion de dubidas dos traballos auténomos.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacion
Resultados
Traballos tutelados A4 A6 A9 B2 C2 C4 | Traballos propostos e resoltos de forma autdbnoma. 75
Presentacion oral B4 B10 Presentacion e defensa dos traballos desenvolvidos. 25

Observaciéns avaliacion

Fontes de informacion

Bibliografia basica

Bibliografia complementaria

Recomendaciéns

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Mecénica dos Sistemas Robo6ticos/770538023

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Materias que contintian o temario
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Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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