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Descricion xeral

Tiene como objeto la adqusicion de conocimientos, habilidades y destreza en la implementacion e integracion de

sistemas de automatizados con aplicaciépn a la ingenieria meritima. Para lograr estos objetivos se parte del estudio de

casos en los que se planifica la integracion de diversas arquitecturas estandar basadas en PLC?s y PC para controlar

plantas y equipos automaticos asociados con la industria maritima, incluyendo los equipos propulsivos de los buques.

Adquisicién de capacidades para comprender analizar y resolver problemas practicos de

instalacion y puesta a punto de sistemas de control automatico basado en la integracién de diversas arquitecturas de

control operando en tiempo real.

Plan de continxencia

1. Modificaciéns nos contidos

2. Metodoloxias

*Metodoloxias docentes que se mantefien

*Metodoloxias docentes que se modifican

3. Mecanismos de atencién personalizada ao alumnado

4. Modificaciéns na avaliacién

*Observacions de avaliacion:

5. Modificacions da bibliografia ou webgrafia

Competencias / Resultados do titulo

Caodigo

Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe

Competencias /

Resultados do titulo

Esta asignatura debe proporcionar competencias que capacitan al alumno para:

Disefiar sistemas y equipos de plantas para funcionar de modo automatico.

Presupuestar un proyecto de integracion de sistemas.

Ejecutar el proyecto de automatizacion.
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Contidos

Temas

Subtemas

Tema 1: Elementos que constituyen los sistemas automaticos

Sensores, Detectores Actuadores, Hardware de control Software de control

Tema 2: Integracion de diversas arquitecturads de control

tension y coriente)
Tecnologuias digitales y sin cable
Redes de comunicacién

Tecnologias convencionales de adquisicién de informacién y actuacion (sefiales de

Tema 3: Software de control

Los lenguajes del IEC-1131-3
Ladder,

blogues funcion

texto estructurado

SFC

Diagramas continuos de funciones CFC

Tema 4: Implementacién de un proyecto de integracion de

sistemas

Aplicacion a la automatizacion de:
Generadores de vapor

Generadores de agua dulce
Acondicionamiento de aire y climatizacion
Refrigeracion

Intercambio energético con cambio de estado
Servo-timones

Control de paso sistemas de propulsion
Generacion y control de energia el "ectrica

Transferencia de fluidos

Planificacion

Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Sesion maxistral 10 20 30
Estudo de casos 15 30 45
Précticas de laboratorio 20 40 60
Proba de ensaio 2 3 5
Atencién personalizada 10 0 10

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de carécter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Sesién maxistral

Conceptos tedricos necesarios e fixacion de obxectivos

Estudo de casos

contenidos

Aplicaciones a los casos de integracién de sistemas para la automatizacién de plantas y equipos marinos mencionados en los

Préacticas de
laboratorio

Afianzamiento de conocimientos en base a la realizacién practica de los ejercicios propuestos

Proba de ensaio

Prueba de validacion de habilidades y destrezas para demostrar competencias y capacidades esperadas

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion
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Sesién maxistral
Estudo de casos

Proba de ensaio

Sesion maxistral
Estudo de casos

Proba de ensaio

QOutros

:"-"-r“" .=-"-'= UNIVERSIDADE DA CORUNA

Tutorias para afuanzar conocimientos teéricos
Realizacion y repeticion de casos para afianxar conocimiento
monitorizacién del comportamiento y actitudes sobre cpmpetencias y capacidades esperadas

Aclaraciones necesarias bajo demanda del alumnado

Cualificacion

Clases tedricas sobre definicions e descripcion de elementos da materia 10
Exercicios de casos manexados durante o curso 40
Verificacion de cofiecementos sobre os temas de ensayos de laboratorio tratados 30

durante o curso
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