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Nesta materia preténdese que o/a alumno/a adquira os cofiecementos tedricos e practicos necesarios e suficientes,
conducentes & obtencion do titulo académico que pretende; e no exercicio da sta profesion, poida resolver cantas

cuestions preséntenselle no campo da integracién de sistemas marifios con PLCs.

Controlar o asento, a estabilidade e os esforzos, a nivel de xestién.

Detectar e definir a causa dos defectos de funcionamento das maquinas e reparalas, a nivel de xestion.

Garantir que se observan as practicas de seguridade no traballo, a nivel de xestion.

Facer arrancar e parar a maquina propulsora principal e a maquinaria auxiliar, incluidos os sistemas correspondentes, a nivel de xestion.
Facer funcionar o equipo eléctrico e electronico, a nivel de xestién.

Facer funcionar a maquina, controlar, vixiar e avaliar o seu rendemento e capacidade, a nivel de xestion.

Manter a seguridade dos equipos, sistemas e servizos da maquinaria, a nivel de xestion.

Probar o equipo eléctrico e electrénico, detectar avarias e mantelo en condicions de funcionamento o reparalo, a nivel de xestion.
Utilizar os sistemas de comunicacion interna, a nivel de xestion.

Cofiecer e ser capaz de aplicar os codigos, normas e regulamentos relativos a operacion de buques e artefactos relacionados coa
explotacion dos recursos marifios, prestando especial atenciéon aos sistemas de seguridade abordo e a proteccién ambiental.

Regular, controlar, diagnosticar e supervisar sistemas, procesos e maquinas para a toma de decisions en conducién e operacion.
Capacidade para desenrolar tarefas de analise e sintese de problemas tedrico-practicos en base a conceptos adquiridos noutras
disciplinas do ambito maritimo, mediante fundamentos fisico-matematicos.

Operar, reparar, manter, reformar, desefiar e optimizar a nivel de xestién as instalacions industriais relacionadas coa enxefiaria marifia.
Capacidade de autoformacion, creatividade e investigacion en temas de interese cientifico e tecnoléxico.

Correcta utilizacion do idioma Inglés na elaboracion de informes técnicos e correspondencia comercial.

Aprender a aprender.

Resolver problemas de forma efectiva.

Comunicarse de maneira efectiva nun entorno de traballo.

Traballar de forma autbnoma con iniciativa.

Traballar de forma colaborativa.

Versatilidade.

Comunicar por escrito e oralmente os cofiecementos procedentes da linguaxe cientifica.

Capacidade para resolver problemas con iniciativa, toma de decisions, creatividade, razoamento critico e de comunicar e transmitir
coflecementos, habilidades e destrezas.

Posuir e comprender cofiecementos que aporten unha base ou oportunidade de ser orixinais no desenvolvemento e/ou aplicacién de
ideas, a miudo nun contexto de investigacién

Que os estudantes saiban aplicar os cofiecementos adquiridos e a sua capacidade de resolucion de problemas en contornas novas ou

pouco cofiecidas dentro de contextos mais amplos (ou multidisciplinares) relacionados coa sta area de estudo
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B14 Que os estudantes sexan capaces de integrar cofiecementos e enfrontarse & complexidade de formular xuizos a partires dunha
informacion que, sendo incompleta ou limitada, inclta reflexiéns sobre as responsabilidades sociais e éticas vencelladas & aplicacion dos
seus cofiecementos e xuizos

B15 Que os estudantes saiban comunicar as stas conclusions e os cofiecementos e razéns Ultimas que as sustentan a publicos
especializados e non especializados dun xeito claro e sin ambiglidades

B16 Que os estudantes postan as habilidades de aprendizaxe gue lles permitan continuar estudando dun xeito que habera de ser en grande
medida autodirixido ou auténomo.

C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral coma escrita, nas linguas oficiais da comunidade auténoma.

Cc2 Dominar a expresion e a comprension de forma oral e escrita dun idioma estranxeiro.

Cc7 Asumir como profesional e cidadan a importancia da aprendizaxe ao longo da vida.

Cc8 Valorar a importancia que ten a investigacion, a innovacién e o desenvolvemento tecnoléxico no avance socioeconémico e cultural da
sociedade.

Cc9 Falar ben en publico

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe Competencias do
titulo
AM1 | BM1 @ CM1
AM2 | BM2 | CM2
AM5 | BM3 | CM7
AM7 | BM5 | CM9
AM9 | BM8
AM14 | BM10
AM15 | BM11
AM17
AM20
AM23
AM25
AM6 | BM1 | CM7
BM5
BM8
AM8 | BM1
BM2
BM3
BMS
BM10
BM11
BM1 = CM7
BM2
BM8
BM11
AM21 | BM1 | CM1
BM2 | CM2
BM5 CM8
BM10
BM11
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AM19 | BM4 CM1
BM8 | CM2
BM10 | CM7
BM12 CM8
BM13
BM14
BM15
BM16
Contidos
Temas Subtemas
Tema 1: Arquitectura de automatizacion de plantas de - Sensores
propulsion, servizos do bugues e artefactos marinos. - Detectores
- Actuadores

- Hardware de co

- Axustes e calibr

ntrol

- Software de control

acién

Tema 2: Integracion de diversas arquitecturads de control

tension e corrente)
- Tecnoloxias dixitais sen cable

- Redes de comunicacion

- Tecnoloxias convencionais de adquisicion,informacién e actuacién (sefiais de

Tema 3: Software de control

- Ladder
- Blogues funcioén

-SFC

- Os linguaxes IEC-1131-3

- Texto estructurado

- Diagramas continuos de funcions CFC

Tema 4: Implementacion do proyecto de integracion de
sistemas aplicados a plantas propulsoras e equipos

auxiliares.

- Refrixeracion.

- Servo-timons.

- Aplicacion a automatizacion de:
- Xeradores de vapor.
- Xeradores de agua doce.

- Transferencia de fluidos

equipos auxiliares.

- Acondicionamento de aire e climatizacion.

- Control de paso en sistemas de propulsion.

- Control de la Generacién de energia eléctrica

- Control de secuencias de marcha y paro de Motores propulsores, Motores

Diesel-generadores, Turbo-generadores, turbinas, calderas y generadores de vapor,

Planificacion

Metodoloxias / probas

Competencias

Horas presenciais

Horas non
presenciais /

traballo auténomo

Horas totais

Estudo de casos

Al A2 A5 A6 A19 A20
A21 A23 A25 B15
B16 C1C2C7C8

10

10

20
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Practicas de laboratorio

A7 A8 A9 A14 A15 20 20 40

Al17 B2 B3 B5B11

B12 B13 B14 B15
B16 C1 C2C7 C8 C9

Proba de ensaio

A17 A19 A20 A23 B1 2 3 5
B2 B3 B4 B8 B10 B11
B12 B13 B14 B15
B16 C1 C2C9

Atencién personalizada

10 0 10

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Estudo de casos

Valorarase comprension dos alumnos aos distintos problemas que o profesor propondra cara a ser resoltos na clase por
grupos de estudantes a través de métodos de discusion, sempre tendo en conta que tefien que chegar a decisions razoadas

a través de procesos de discusion.

Practicas de

laboratorio

Seran propostos uns traballos co fin de promover a apredizaxe autbnoma dos estudantes baixo a tutela do profesor en

diversos escenarios, tanto académicos como profesionais.

Proba de ensaio

Proba escrita utilizada para a avaliacién da aprendizaxe, cuxo trazo distintivo é a posibilidade de determinar se as respostas
dadas son ou non correctas. Permite avaliar cofiecementos, capacidades, destrezas, rendemento, aptitudes, actitudes,

intelixencia, etc.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Estudo de casos
Préacticas de
laboratorio

Proba de ensaio

Sesions adicionais se é necesario ou baixo demanda do alumnado, para a resolucién de dibidas e apoio nos traballos
tutelados.

Avaliacion
Metodoloxias Competencias Descricion Cualificacion
Estudo de casos Al A2 A5 A6 A19 A20 | Exercicios de casos manexados durante o curso 20
A21 A23 A25 B15
B16 C1 C2C7C8
Préacticas de A7 A8 A9 A14 A15 | Configuracién de PLCs e software de programacion 20

laboratorio

Al17 B2 B3 B5B11
B12 B13 B14 B15
B16 C1 C2 C7 C8 C9

Proba de ensaio

A17 A19 A20 A23 B1 | Verificacion de cofiecementos sobre os temas de ensayos de laboratorio tratados 60

B2 B3 B4 B8 B10 B11 | durante o curso

B12 B13 B14 B15
B16 C1 C2 C9

QOutros

Observacions avaliacién
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As Competencias que se avalian con cada metodoloxia:- Estudo de casos: Al, A2, A5, A6, A19, A20, A21, A23, A25, B15, B16, C1, C2, C7, C8.-

Précticas de laboratorio: A7, A8, A9, A14, Al15, Al7, B2, B3, B5, B11, B12, B13, B14, B15, B16, C1, C2, C7, C8, C9.- Proba de ensaio: A17, A19,
A20, A23, B1, B2, B3, B4, Bg, B10, B11, B12, B13, B14, B15, B16, C1, C2, C9.

Os criterios de avaliacién contemplados no cuadroA-l11/2 do Cédigo STCW, e recollido no Sistema de Garantia de Calidade, tendranse en conta a
hora de desefiar e realizar a evaliacion.

O alumnado con recofiecemento de dedicacion a tempo parcial e dispensa académica de exencién de asistencia, segundo establece a "NORMA

QUE REGULA O REXIME DE DEDICACION AO ESTUDO DOS ESTUDANTES DE GRAO NA UDC (Arts. 2.3; 3.b; 4.3 e 7.5) (04/05/2017):

- Asistencia/participacion nas actividades de clase minima: 40%

- Cualificacion:

a) Elaboracion traballos: ata o 80%

¢) Solucion de problemas: ata o 80%

b) Exame escrito sobre os contidos da materia:ata o 100 %

d) Outras metodoloxias que se consideren: ata 0 100%
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Regulacién e Control de Maquinas Navais/631311104

Sistemas Eléctricos do Buque/631311105

Sistemas Electrénicos do Buque/631311106

Instalaciéns de Propulsién/631480101

Técnicas Computacionais Aplicadas & Enxefiaria Marifia/631480201
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(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é plblico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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