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En esta materia se pretende que el/la alumno/a adquiera los conocimientos tedricos y practicos necesarios y suficientes,
conducentes a la obtencion del titulo académico que pretende; y en el ejercicio de su profesion, pueda resolver cuantas

cuestiones se le presenten en el campo de la integracién de sistemas marinos con PLCs.

Al Controlar el asiento, la estabilidad y los esfuerzos, a nivel de gestién.

A2 Detectar y definir la causa de los defectos de funcionamiento de las maquinas y repararlas, a nivel de gestion.

A5 Garantizar que se observan las practicas de seguridad en el trabajo, a nivel de gestién.

A6 Hacer arrancar y parar la maquina propulsora principal y la maquinaria auxiliar, incluidos los sistemas correspondientes, a nivel de
gestion.

A7 Hacer funcionar el equipo eléctrico y electrénico, a nivel de gestion.

A8 Hacer funcionar la maquina, controlar, vigilar y evaluar su rendimiento y capacidad, a nivel de gestion.

A9 Mantener la seguridad de los equipos, sistemas y servicios de la maquinaria, a nivel de gestion.

Al4 Probar el equipo eléctrico y electronico, detectar averias y mantenerlo en condiciones de funcionamiento o repararlo, a nivel de gestion.

A15 Utilizar los sistemas de comunicacion interna, a nivel de gestion.

Al7 Conocer y ser capaz de aplicar los cédigos, normas y reglamentos relativos a la operacion de buques y artefactos relacionados con la
explotacion de los recursos marinos, prestando especial atencion a los sistemas de seguridad abordo y a la proteccion ambiental.

A19 Regular, controlar, diagnosticar y supervisar sistemas, procesos y maguinas para la toma de decisiones en conduccion y operacion.

A20 Capacidad para desarrollar tareas de analisis y sintesis de problemas teérico-practicos en base a conceptos adquiridos en otras
disciplinas del &mbito maritimo, mediante fundamentos fisico-matematico.

A21 Operar, reparar, mantener, reformar, disefiar y optimizar a nivel de gestion las instalaciones industriales relacionadas con la ingenieria
marina.

A23 Capacidad de autoformacion, creatividad e investigacion en temas de interés cientifico y tecnolégico.

A25 Correcta utilizacion del idioma Inglés en la elaboracién de informes técnicos y correspondencia comercial.

B1 Aprender a aprender.

B2 Resolver problemas de forma efectiva.

B3 Comunicarse de manera efectiva en un entorno de trabajo.
B4 Trabajar de forma auténoma con iniciativa.

B5 Trabajar de forma colaborativa.

B8 Versatilidad.

B10 Comunicar por escrito y oralmente los conocimientos procedentes del lenguaje cientifico.

B11 Capacidad para resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de comunicar y transmitir
conocimientos, habilidades y destrezas.

B12 Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser originales en el desarrollo y/o aplicacion de ideas, a

menudo en un contexto de investigacion
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B13 Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucién de problemas en entornos nuevos o poco
conocidos dentro de contextos mas amplios (o multidisciplinares) relacionados con su area de estudio

B14 Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una informacion
que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicacién de sus
conocimientos y juicios

B15 Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones y los conocimientos y razones Ultimas que las sustentan a publicos
especializados y no especializados de un modo claro y sin ambigliedades

B16 Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan continuar estudiando de un modo que habra de ser en gran

medida autodirigido o autbnomo.

C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral como escrita, en las lenguas oficiales de la comunidad auténoma.

Cc2 Dominar la expresién y la comprension de forma oral y escrita de un idioma extranjero.

Cc7 Asumir como profesional y ciudadano la importancia del aprendizaje a lo largo de la vida.

Cc8 Valorar la importancia que tiene la investigacion, la innovacioén y el desarrollo tecnolégico en el avance socioeconémico y cultural de la
sociedad.

Cc9 Hablar bien en publico

Detectar y definir la causa de los defectos de funcionamiento de las maquinas y repararlas, a nivel de gestion. AM1 | BM1 @ CM1
AM2 | BM2 | CM2
AM5 | BM3 | CM7
AM7 | BM5 | CM9

AM9 | BM8
AM14 | BM10
AM15 | BM11
AM17
AM20
AM23
AM25
Hacer arrancar y parar la maquina propulsora principal y la maquinaria auxiliar, incluidos los sistemas correspondientes, a AM6 | BM1 = CM7
nivel de gestion. BM5
BM8
Hacer funcionar la maquina, controlar, vigilar y evaluar su rendimiento y capacidad, a nivel de gestion. AM8 | BM1
BM2
BM3
BMS
BM10
BM11
Probar el equipo eléctrico y electrénico, detectar averias y mantenerlo en condiciones de funcionamiento o repararlo, a nivel BM1 = CM7
de gestion. BM2
BM8
BM11
Operar, reparar, mantener, reformar, disefiar y optimizar a nivel de gestion las instalaciones industriales relacionadas con la AM21 | BM1 CM1
ingenieria marina. BM2 | CM2
BM5 CM8
BM10
BM11
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AM19 | BM4 CM1
BM8 | CM2
BM10 | CM7
BM12 CM8
BM13
BM14
BM15
BM16
Contenidos
Tema Subtema
Tema 1: Arquitectura de automatizacion de plantas de - Sensores
propulsion y servicios para buques y artefactos marinos. - Detectores
- Actuadores

- Hardware de control
- Software de control

- Ajustes y calibracion.

Tema 2: Integracion de diversas arquitecturas de control

Tecnologias convencionales de adquisicion de informacién y actuacion (sefiales de

tension y coriente)
Tecnologuias digitales y sin cable

Redes de comunicacion

Tema 3: Software de control

- Los lenguajes del IEC-1131-3
- Ladder,

- Blogues funcioén

- Texto estructurado

- SFC

- Diagramas continuos de funciones CFC

Tema 4: Implementacion de proyecto de integracion de
sistemas aplicados a plantas propulsoras y equipos

auxiliares.

Aplicacion a la automatizacion de:

- Generadores de vapor.

- Generadores de agua dulce.

- Acondicionamiento de aire y climatizacion.

- Refrigeracion.

- Servo-timones.

- Control de paso sistemas de propulsion.

- Control de la Generacién de energia eléctrica.

- Transferencia de fluidos.

- Control de secuencias de marcha y paro de Motores
propulsores, Morores Diesel-generadores, Turbo-
generadores, turbinas, calderas y generadores de vapor,

equipos auxiliares.

Planificacion

Metodologias / pruebas

Competéncias

Horas presenciales Horas no
presenciales /

trabajo autbnomo

Horas totales

Estudio de casos

Al A2 A5 A6 A19 A20 10 10

A21 A23 A25 B15
B16 C1C2C7C8

20
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Practicas de laboratorio

A7 A8 A9 A14 A15 20 20 40

Al17 B2 B3 B5B11

B12 B13 B14 B15
B16 C1 C2C7 C8 C9

Prueba de ensayo/desarrollo Al17 A19 A20 A23 B1 2 3 5

B2 B3 B4 B8 B10 B11
B12 B13 B14 B15
B16 C1 C2C9

Atencién personalizada

10 0 10

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion sén de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Estudio de casos

Se valorara la comprension de los alumnos a los distintos problemas que el profesor propondra cara a ser resueltos en la
clase por grupos de alumnos a través de métodos de discusion, siempre teniendo en cuenta que tienen que llegar a

decisiones razonadas a través de procesos de discusion.

Practicas de

laboratorio

Se propondran unos trabajos con el fin de promover el aprendizaje auténomo de los estudiantes bajo la tutela del profesor en

diversos escenarios, tanto académicos como profesionales.

Prueba de

ensayo/desarrollo

Prueba escrita utilizada para la evaluacion del aprendizaje, cuyo trazo distintivo es la posibilidad de determinar si las
respuestas dadas son o no correctas. Permite evaluar conocimientos, capacidades, destrezas, rendimiento, aptitudes,

actitudes, inteligencia, etc.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Estudio de casos

Sesiones adicionales si es necesario 0 bajo demanda del alumnado, para la resolucién de dudas y apoyo en los trabajos

Précticas de tutelados.
laboratorio
Prueba de
ensayo/desarrollo
Evaluacioén
Metodologias Competéncias Descripcion Calificacion

Estudio de casos Al A2 A5 A6 A19 A20 | Ejercicios de casos realizados durante el curso 20

A21 A23 A25 B15

B16 C1 C2 C7 C8
Practicas de A7 A8 A9 A14 A15 | Configuracién de PLCs y software de programacion 20
laboratorio Al17 B2 B3 B5Bl11

B12 B13 B14 B15

B16 C1 C2 C7 C8 C9

Prueba de A17 A19 A20 A23 B1 Verificacion de los conocimientos sobre los temas de ensayos de laboratorio tratados 60
ensayo/desarrollo B2 B3 B4 B8 B10 B11 | durante el curso.

B12 B13 B14 B15

B16 C1 C2C9

Otros

Observaciones evaluacion
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Las Competencias que se evalian con cada metodologia:- Estudio de casos: Al, A2, A5, A6, A19, A20, A21, A23, A25, B15, B16, C1, C2, C7, C8.-
Préacticas de laboratorio: A7, A8, A9, Al4, Al5, A17, B2, B3, B5, B11, B12, B13, B14, B15, B16, C1, C2, C7, C8, C9.- Prueba objetiva: A17, A19, A20,
A23, B1, B2, B3, B4, B8, B10, B11, B12, B13, B14, B15, B16, C1, C2, C9.

Los criterios de evaluacién contemplados en el cuadro A-11l/2 do Cédigo STCW, y recogido en el Sistema de Garantia de Calidad, se tendran en
cuenta a la hora de disefiar y realizar la evaluacioén.

El alumnado con reconocimiento de dedicacién a tiempo parcial y dispensa académica de exencion de asistencia, segun establece la "NORMA QUE
REGULA EL REGIMEN DE DEDICACION AL ESTUDO DE LOS ESTUDANTES DE GRADO EN LA UDC (Arts. 2.3; 3.b; 4.3 e 7.5) (04/05/2017):

- Asistencia/participacion de las actividades de clase minima: 40%

- Calificacion:

a) Elaboracion trabajos: hasta el 80%

¢) Solucién de problemas: hasta el 80%

b) Examen escrito sobre los contenidos de la materia: hasta el 100 %

d) Otras metodologias que se consideren: hasta el 100%

1. Ferreiro Garc ia. R. (1995). Nociones sobre aplicacion de PLC?s al control de procesos industriales. ed.
Universidad de A Corufia 2. Piedrafita Moreno, Ramon. (1999). Ingenieria de la automatizacion industrial. 3.
Schneider. (1999). Libros de Instrucciones y referencia sobre PLC?s TSX nano y TSX micro y TSX Premiun. 4.
Siemens. (1998).Libros de Instrucciones y referencia sobre PLC Simatic S7 5. Fischer Rosemount (1998). Libros de
Instrucciones y referencia

Bibliograf ia de apoyo PLCs [1] Balcells Sendra, Josep. (1997). Aut 6matas programbles [2] Berger, Hans.(19998).
Automating with step 7 in STL: Simatic S7 [3] Cembranos Nistal. (1999). Automatismos eléctricos [4] Ferreiro Garcia.
R. (1995). Nociones sobre aplicacién de PLC?s al control de procesos industriales. ed. Universidad de A Corufia [5]
Gato Balsa y Javier. (1999). Aplicacion de un PLC para la maniobra y [6] Lewis. R.W. (1997). Programming industrial
control systems using PLC?s [7] Martinez Sanchez.(1991). Auomatizar con autdmatas programables.. [8] Michel,
Gilles. D.L. (1990). Autdmatas programables industriales [9] Piedrafita Moreno, Ramén. (1999). Ingenieria de la
automatizacion industrial [10] Porras Criado, Alejandro.(1992).Autématas programables. Fundamento... [11] Simon,
Andre.(1988). Autdmatas programables: Programacion.y.. [12] Rhoner Peter. (1996).Automation with programmable
logic. Manuales de instruciones [13] Schneider. (1999). Libros de Instrucciones y referencia sobre PLC ?s TSX nano y
TSX micro y TSX Premiun. [14] Siemens. (1998).Libros de Instrucciones y referencia sobre PLC Simatic Sl [15]

Fischer Rosemount. Libros de Instrucciones y referencia

Regulacién y Control de Maquinas Navales/631311104

Sistemas Eléctricos del Buque/631311105

Sistemas Electrénicos del Buque/631311106

Instalaciones de Propulsién/631480101

Técnicas Computacionales Aplicadas a la Ingenieria Marina/631480201

5/6



UNIVERSIDADE DA CORUNA

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo larevision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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