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Descripcion general

Simulacion y andlisis de sistemas robéticos empleando software de simulacion.

Competencias del titulo

Codigo Competencias del titulo

A4 CEO04 - Capacidad para uso y desarrollo de cédigo y librerias que permitan captar el entorno y actuar sobre él en sistemas robéticos y/o
industriales

A6 CEO6 - Capacidad para disefiar, simular y/o implementar soluciones tecnoldgicas que impliquen el uso de robots y/o sistemas de
informatica industrial en un entorno, contemplando aspectos éticos y legales

A9 CEQ9 - Capacidad para el uso, simulacién y disefio de sistemas mecéanicos empleados en entornos robéticos y/o industriales

B2 CBY7 - Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucion de problemas en entornos nuevos o
poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o multidisciplinares) relacionados con su area de estudio

B4 CB9 - Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones y los conocimientos y razones Ultimas que las sustentan a publicos
especializados y no especializados de un modo claro y sin ambigliedades

B6 CGL1 - Buscar y seleccionar alternativas considerando las mejores soluciones posibles

B10 CG5 - Capacidad para proponer nuevas soluciones en proyectos, productos o servicios

B12 CG7 - Analizar de forma critica la propia experiencia de practicas

C1 CTO1 - Adquirir la terminologia y nomenclatura cientifico-técnica para exponer argumentos y fundamentar conclusiones

Cc2 CT02 - Fomentar la sensibilidad hacia temas sociales y/o medioambientales

C4 CTO04 - Desarrollar el pensamiento critico

Resultados de aprendizaje

Resultados de aprendizaje Competencias del
titulo
Conocer software de simulacion de sistemas robéticos AM4 | BM2 | CM1
AM9 | BM4 = CM2
BM6 | CM4
BM10
BM12
Saber modelar sistemas sélidos y uniones. AM4 | BM6 = CM1
AM6 | BM10
AM9
Conocer el comportamiento de fuerzas y descripcion del movimiento. AM4 | BM6 = CM1
AM6 | BM10
AM9
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Conocer los métodos de integracion del control en la simulacién.

AM4 | BM6 | CM1
AM6 | BM10
AM9

Contenidos

Tema

Subtema

Software de simulacion de sistemas robéticos.

-Fuerzas y descripcion del movimiento.

-Modelado del sistema: sélidos y uniones.

Integracion del control en la simulacion.

-Integracion del control en la simulacion.

Planificacion

Metodologias / pruebas

Competéncias Horas presenciales

Horas no
presenciales /

trabajo autbnomo

Horas totales

Solucién de problemas B2 B6 B12 11 0 11
Trabajos tutelados A4 A6 A9B2C2C4 0 49.5 49.5
Presentacion oral B4 B10 15 0 15
Seminario B6 1 0 1
Sesién magistral A4 A6 A9 C1 11 0 11
Atencién personalizada 1 0 1

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion s6n de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Solucién de
problemas

Resolucién de casos practicos con el software de simulacién.

Trabajos tutelados

Trabajos propuestos por el profesor y resueltos por los alumnos de forma auténoma.

Presentacion oral

Presentacion y defensa de los trabajos del curso.

Seminario

Tutorias.

Sesion magistral

Exposicion interactiva del manejo del software de simulacion.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Trabajos tutelados

Seminario

Tutorias y resolucion de dudas de los trabajos autébnomos.

Evaluacion
Metodologias Competéncias Descripcion Calificacion
Trabajos tutelados A4 A6 A9 B2 C2 C4 | Trabajos propuestos y resueltos de forma auténoma. 75
Presentacion oral B4 B10 Presentacion y defensa de los trabajos desenvueltos. 25

Observaciones evaluacion

Los alumnos con dispensa académica seran evaluados de la misma forma que el resto de los alumnos de la materia.

La evaluacién en primera y segunda oportunidades siguen los mismos criterios.

Los criterios de evaluacion de la convocatoria extraordinaria son los mismos de las convocatorias ordinarias, excepto en lo relativo al contenido de los

trabajos tutelados que seran los del afio anterior.

Fuentes de informacién

Basica

Complementéria

2/3




UNIVERSIDADE DA CORUNA

Recomendaciones

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente

Mecéanica de los Sistemas Robdéticos/770538023

Asignaturas que se recomienda cursar simultaneamente

Asignaturas que contintan el temario

Otros comentarios

Se debe hacer un uso sostenible de los recursos y la prevencién de impactos negativos sobre el medio natural.

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo larevision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso
de elaboracion de guias
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