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Descripcion general

Esta asignatura esta dedicada al estudio de los robots como elementos de la automatizacién de la produccion. Los robots
son maquinas gue integran componentes mecanicos, eléctricos, electronicos y dispositivos sensoriales y de

comunicaciones, bajo la supervisiéon de un sistema informético de control en tiempo real.

Competencias / Resultados del titulo

Caodigo Competencias / Resultados del titulo
A9 Capacidad de vision espacial y conocimiento de las técnicas de representacion gréafica, tanto por métodos tradicionales de geometria
métrica y geometria descriptiva, como mediante las aplicaciones de disefio asistido por ordenador.
A26 Conocer los fundamentos y aplicaciones de la electrénica digital y microprocesadores.
A28 Conocimiento aplicado de instrumentacion electrénica.
A3l Conocimientos de regulacién automatica y técnicas de control y su aplicacién a la automatizaciéon industrial.
A32 Conocer los principios y aplicaciones de los sistemas robotizados.
A33 Conocimiento aplicado de informética industrial y comunicaciones.
A34 Capacidad para disefiar sistemas de control y automatizacién industrial.
B1 Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad y razonamiento critico.
B4 Capacidad de trabajar y aprender de forma auténoma y con iniciativa.
B5 Capacidad para usar las técnicas, habilidades y herramientas de la Ingenieria necesarias para la practica de la misma.
B6 Capacidad de usar adecuadamente los recursos de informacion y aplicar las tecnologias de la informacion y las comunicaciones en la
Ingenieria.
C3 Desarrollarse para el ejercicio de una ciudadania abierta, culta, critica, comprometida, democratica y solidaria, capaz de analizar la
realidad, diagnosticar problemas, formular e implantar soluciones basadas en el conocimiento y orientadas al bien comun.
Resultados de aprendizaje
Resultados de aprendizaje Competencias /
Resultados del titulo
Conocer qué es un robot industrial e identificar sus principales aplicaciones A26 B5
A28 B6
A32
Conocer el problema del modelado y control cinematico en robots A9 B5
A3l
A33
A34
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Conocer el problema del modelado y control dinamico en robots A26 B1
A28 B4
A32 B6
A34

Conocer los métodos de programacion de robots A26 B1
A32 B5
A34 B6

Conocer los criterios de implantacion de un robot industrial A33 B6 C3
A34

Contenidos
Tema Subtema

Morfologia: estructuras mecénicas, subsistemas sensorial y Morfologia: Estructura mecéanica, transmisiones y reductores, actuadores, sensores,
de accionamiento, herramientas y utillajes. sistema de control e efector final.

Modelo geométrico y cinematico directo e inverso. Problema cinematico directo.Método de Denavit - Hartember.
Problema cinematico inverso.Métodos.

Concepto de Jacobiana.

Control cinematico y generacion de trayectorias. Funciones del control cinematico.
Tipos de trayectorias.

Generacion de trayectorias. Interpolacion.

Modelado y control dinamico. Estrategias de servocontrol. Control monoarticular.
Control multiarticular.

Control adaptativo.

Control de fuerza y acomodacion. Integracién con sensores Tipos de sensores externos en Robética industrial.

externos.

Programacion de robots. Métodos de programacién de robots.
Lenguaje RAPID de ABB.
Simulacién y programacion con RobotStudio.

Seleccion e implantacion de robots industriales. Seguridad de | Disefio y control de una célula robotizada.
instalaciones robotizadas. Criterios de seleccion de un robot y justificacion econémica.
Seguridad en instalaciones robotizadas.

Planificacion

Metodologias / pruebas Competencias / Horas lectivas Horas trabajo Horas totales
Resultados (presenciales y auténomo
virtuales)
Sesién magistral A26 A32 A33 A34 B1 17 23 40
B4 B5 B6 C3
Solucién de problemas A9 A28 A31 A32 A33 10 30 40
A34 B1 B4
Précticas de laboratorio A26 A28 A31 A32 15 35 50
A33 B1 B4 B5 B6
Prueba objetiva A31 A32B1 B4 3 14 17
Atencion personalizada 3 0 3

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion s6n de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias Descripcion
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Sesién magistral

Solucién de
problemas
Practicas de
laboratorio
Prueba objetiva

Practicas de
laboratorio
Solucion de

problemas

Practicas de
laboratorio
Solucién de
problemas

Prueba objetiva
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Exposicién oral complementada con el uso de medios audiovisuales y la introduccién de algunas preguntas dirigidas a los
estudiantes, con la finalidad de transmitir conocimientos y facilitar el aprendizaje.

El orden de los temas impartidos no tendra que ser el descrito en la guia docente. Ademas, habra temas que se puedan ver
conjuntamente en el desarrollo de otros, ya que la division entre ellos puede no ser estricta.

Resolucién de ejercicios y problemas concretos en el aula, a partir de los conocimientos que se explicaron.

Realizacién de practicas de laboratorio en la medida de lo posible; 0, en su defecto, la resolucion de ejercicios y problemas
concretos en el aula, a partir de los conocimientos que se explicaron.
Consiste en la realizacién de una prueba objetiva de aproximadamente 2 horas de duracién, en la que se evaluaran los

conocimientos adquiridos.

El alumno dispone de las correspondientes sesiones de tutorias personalizadas, para la resolucion de las dudas que surjan

de la materia.

Calificacion
A26 A28 A31 A32 | Realizacion de las tareas establecidas en la materia, en el marco de esta metodologia 30
A33 B1 B4 B5 B6
A9 A28 A31 A32 A33 Realizacion de trabajos, ejercicios, problemas 20
A34 B1 B4
A31 A32 B1 B4 Examen tipo prueba objetiva 50

En el marco de las "Préacticas de laboratorio" se podran incluir aspectos tales como asistencia a clase, actitud, etc., para ayudar a la obtencion del

aprobado. Ademas, también se podra incluir en esta metodologia la valoracion de la presentacion en clase del trabajo personal.

La "Prueba mixta" se podra dividir en una parte tipo test, y unas preguntas breves.

Seréa necesario superar el 35% de la puntuacion en el test de la "Prueba mixta" para aprobar.

Para la segunda oportunidad no habra un segundo plazo de entrega de trabajos, y la evaluacion relativa a las "Practicas de laboratorio” se incluira en

la "Prueba mixta".

Los criterios de evaluacion de la convocatoria adelantada de diciembre seran iguales a los de la segunda oportunidad del curso anterior.

Los alumnos con reconocimiento de dedicacion a tiempo parcial y dispensa académica de exencion de asistencia, segundo establece la "NORMA
QUE REGULA O REXIME DE DEDICACION AO ESTUDO DOS ESTUDANTES DE GRAO NA UDC (Arts. 2.3; 3.b e 4.5) (29/5/212)", seran

evaluados de la misma forma, permitiendo una semana méas de margen en las entregas de tareas.

- Ollero Baturone, A (2001). Manipuladores y Robots méviles. Marcombo

- Barrientos Cruz, Antonio; Pefiin Honrubia, Luis Felipe (2007). Fundamentos de Robética. Mc Graw-Hill
- John J, Craig (2006). Robdtica.. Pearson Prentice Hall

- Torres, F y otros (2002). Robots y Sistemas Sensoriales. Prentice Hall

- Peter Corke (2011). Robotics, Vision and Control. Robotics, Vision and Control
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Informatica/770G01002

Fisica 1/770G01003

Algebra/770G01006

Fisica 11/770G01007

Fundamentos de Automética/770G01017
Fundamentos de Electrénica/770G01018
Sistemas Digitales 1/770G01026

Asignaturas que se recomienda cursar simultaneamente

Automatizacion 11/770G01037
Control Avanzado/770G01042

Asignaturas que contintdan el temario

Trabajo Fin de Grado/770G01045

Otros comentarios

Para ayudar a conseguir un entorno inmediato sostenible y cumplir con el objetivo de la accion nimero 5: ?Docencia e investigacion saludable y
sostenible ambiental y social? del "Plan de Accion Green Campus Ferrol":1. La entrega de los trabajos documentales que se realicen en esta
materia:&nbsp; 1.1. Se solicitaran en formato virtual y/o soporte informatico&nbsp; 1.2. Se realizaran a través de Moodle, en formato digital sin

necesidad de imprimirlos

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo la revision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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