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Prerrequisitos

Departamento Enxefiaria Naval e Industrial

Coordinacion Correo electrénico

Profesorado Correo electrénico

Web

Descricion xeral

Competencias / Resultados do titulo

Codigo Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe

Competencias /

Resultados do titulo

Determinar por calquera medio a situacién e a sta exactitude, a nivel de xestion. A3
Al3
Manter a seguridade da navegacion utilizando o radar, o ARPA e os modernos sistemas de navegacion para facilitar a toma A8

de decisions, a nivel de xestion.

Valorar a importancia que ten a investigacion, a innovacion e o desenvolvemento tecnoléxico no avance socioeconémico e

cultural da sociedade.

Cc8

Contidos

Temas Subtemas

El Sistema UAIS

Definicion y objetivos del UAIS. Descripcion del equipo. Informacion trasmitida por el
UAIS. Tipos de UAIS. Descripicon del funcionamiento. Modos de operacion del sitema

UAIS. Limitaciones y particularidades. Otros sistemas de identificacion de buques.

Cartografia Electrénica

de la derrota

Formatos rastel y vectorial. Definicion y arquitectura de los SIG. Técnicas de
representacion de datos. Estandares de intercambio de informacion geogréfica.
Construccién de un sistema de Informacién Geogréafica Relacional. La Carta de
Navegacion Electrénica. Formatos de cartas de navegacion eletrénica. EI ECDIS.

Sistemas de navegacion integrados a traves del ECDIS. Planificacién y seguimiento
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Sistemas NAVSTAR-GPS

El GPS Diferencial (GPSD)

El Sistema Satelitario Mundial de Navegacion (GLONASS)

Sistema de Navegacién Multimodal &quot;GALILEO&quot;

La Teledeteccion Espacial en el &mbito maritimo

Otra Instrumentacion

Sistematismos relacionados con el Sector Espacial: geometria de la constelacion.
Dilucién de la precision en 2D y 3D. Sistematismos relacionados con el sector de
control. Sistematismos relacionados con el sector del usuario. Sistematismos
relacionados con el medio de propagacion. El efecto troposférico e ionosférico.
Modelos para la correccién de los efectos troposféricos e ionosféricos. Sistemas de
referencia: generalidades. El sistema Word Geodetic System '84 (WGS '84).
Parametros de traslacion del WGS™84 al sistema geodésico local. Conversion de
coordenadas sobre la cartografia nautica; eleccion del Datum. Aplicaciones en la
navegacion maritima, descripcién de las utilidades obtenidas. Aplicaciones terrestre y
aéreas.

Fundamentos del GPSD. Técnicas de simples, dobles y triples diferencias de fase.
GPSD por pseudodistancias. Cobertura y precision de los diversos sistemas de
GPSD. El sistema RASANT. Red espafiola de GPSD para la navegacion maritima.
La constelacion GNSS. La sefial espacial GLONASS (SIS). La sefial normalizada de
posicionamiento GLONASS. El sistema de coordenadas GLONASS. El sector de
Tierra. El sector de Control. Obtencion de la situacién y precision de la misma.
Antecedentes: el sistema GNSS-1: prestaciones. Criterios de crecimiento: programas
EGNOS, WAAS, MSAS. Los elementos del sietma EGNOS. El proyecto GALILEO:
constelacion, érbitas, frecuencias, cobertura, métodos de posicionamiento, precision
del sistema. Enlaces con otros sistemas satelitarios. Etapas de implantacion.
Evolucion histérica. Desarrollo actual. Elementos principales de los sistemas de
teledeteccion. Informacién sobre regiones no visibles del espectro. Sensores.
Exploradores. Aplicaciones maritimas. Monitorizacion de vertidos de petroleo por
medio de imagenes ERS SAR. Potencial y limitaciones del satélite radar para los
vertidos de petrdleo. Planificacion y motorizacion de los vertidos petroliferos.
Radiogonidometro Adcock. Compas Satelitario. Aguja giroscopica de fibra Optica: el
efecto SAGNAC. Sistema de registro de datos de la derrota. Sistema automatico de
gobierno. Estabilizador de balances.

Sesion maxistral 35 0 35
Traballos tutelados 20 22
Proba obxectiva 2

Atencién personalizada 35 0 3.5
Sesién maxistral Comentarios del contendio del programa a lo largo del curso

Traballos tutelados Elaboracion de trabajos por los alumnos sobre el contenido del programa, bajo la direccion del profesor

Proba obxectiva Examen final de teoria sobre el contenido del programa

Traballos tutelados Tutorias personalizadas para solucion de problemas
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Avaliacién
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacién
Resultados
Traballos tutelados Se valorara la confeccién de los trabajos realizados previa entrega de los mismos 50
Proba obxectiva Se valoraré los conocimientos generales adquiridos a lo largo del curso 50

QOutros

Observacions avaliacién

Fontes de informacion

Bibliografia basica

- Tetley. L. (2001). Electronic Navigation Systems. Oxford. Butterworth
- Chuvieco. E (1996). Fundamentos de teledeteccion espacial. Madrid. Rial S.A.
- Garcia Fernandez. J.M. (1999). Fundamentos del Sistema GPS. Universidad de Oviedo

Bibliografia complementaria

Recomendaciéns

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Inglés Técnico Maritimo/631411106

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Sistemas de Axuda a Navegacién/631411202

Materias que contindan o temario

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,

salvo casos excepcionais baixo arevision do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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