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Prerrequisitos

Departamento Enxefiaria Naval e Industrial
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Competencias / Resultados do titulo

Codigo Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe Competencias /

Resultados do titulo

Comprensién e dominio dos conceptos das leis xerais do movemento mecanico e equilibrio de sélidos deformables . A5 B11 C1
A7 B12 C2

Resolver problemas de mecéanica en enxefiaria civil. B13 C5

Aprender a aplicar o pensamento cientifico . B1
B2

Resolver problemas de forma independente . B3
B4

Utilizar as novas tecnoloxias . B5
B6
Capacidade de traballar en equipos multidisciplinares que apreciar a diversidade de opiniéns, formas de traballar e B7

comunicarse de forma eficaz B8
B9

B10
Bl14
B15
B16
B17
B18
B19
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Familiarizado co uso das TIC como un medio de expresién no campo social

Capacidade de analise critica, vision diagnéstica e soluciéns baseadas no cofiecemento que miran para o ben social.

Saber a importancia do aprendizaxe continuo.

Avaliar criticamente o sistema tecnol6xico e de informacién da sociedade de hoxe como un medio para buscar respostas a

problemas.

Comprender a importancia da visién critica como principal medio de investigacion, innovacién e desenvolvemento tecnoloxico

nas areas socioeconomicas.

Capitulo 1. Cinematica de las particulas

Capitulo 2. Cinematica de las particulas: segunda ley de
Newton
Capitulo 3. Cinematica de las particulas: método de energia y

momento

Capitulo 4. Sistemas de particulas

Capitulo 5. Cinematica de los cuerpos rigidos

Capitulo 6. Movimiento plano de cuerpos rigidos: Fuerzas y
aceleracion

Capitulo 7. Movimiento plano de cuerpos rigidos: Fuerzas y
aceleraciones

Capitulo 8. Cinética de los cuerpos rigidos en tres
dimensiones

Capitulo 9. Vibraciones mecéanicas

1.1.
1.2.
1.3.
1.4.
1.5.
2.1.
2.2.
3.1.
3.2.
3.3.
4.1.

Movimiento rectilineo de las particulas
Casos especiales y mocion relativa
Soluciones graficas

Movimiento curvilineo de las particulas
Non-rectangular components

La segunda ley de Newton y el impulso lineal
Momento angular

Trabajo y energia

Conservacion de la energia

Impulso e impulso

C3
C4
C6
Cc7
Cc8

Aplicacion de la segunda ley de Newton y principios de momento a los sistemas

de particulas

4.2.
5.1.
5.2.
5.3.
5.4.
5.5.
5.6.
5.7.
6.1.
6.2.
7.1.
7.2.
8.1.
8.2.

Métodos de energia y momento para un sistema de particulas
Traslacion y rotacion del eje fijo

Movimiento general del plano: Velocidad

Centro de rotacion instantaneo

Movimiento general del plano: Aceleracion

Andlisis del movimiento con respecto a un bastidor giratorio
Movimiento de un cuerpo rigido en el espacio

Movimiento relativo a un marco de referencia movil

Cinética de un cuerpo rigido

Movimiento plano restringido

Métodos energéticos para un cuerpo rigido en movimiento plano
Métodos de impulso para un cuerpo rigido en movimiento plano
Energia e impulso de un cuerpo rigido en tres dimensiones

Movimiento de un cuerpo rigido en tres dimensiones

9.1 Vibraciones sin amortiguacién

9.2 Vibraciones libres de cuerpos rigidos

9.3 Aplicacion del principio de conservacion de la energia

9.4 Vibraciones forzadas

9.5 Vibraciones amortiguadas
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Sesion maxistral A5 A7 B9 B10 B11 20 20 40

B12 B13 B4 B5 B19

ci1ca2c3c4cecCy
C8

Solucién de problemas A5 A7 B8 B9 B10 B14 30 30 60
B3 B6 B7 B16 B17
B18 C3C4 C5C6 C7

Cc8
Préacticas a través de TIC A5 A7 B6 B17 B19 C3 5 5 10
C6 C7
Proba obxectiva A5 A7 B15 B1 B2 B3 4 35 39
B5 B7
Atencién personalizada 1 0 1

*Os datos que aparecen nataboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias Descricion
Sesién maxistral Exposicion por parte do profesor dos contidos tedricos da materia
Solucién de Desenvolmento de casos practicos da materia.
problemas Alguns boletins realizados na clase seran solicitados polo profesor para evaluar a resolucién correcta dos mesmos e a
metodoloxia utilizada
Practicas a través de | Algunhas précticas resolveranse na computadora. Este traballo individual ou de parella sera entregado ao profesor para
TIC avaliacion
Proba obxectiva Proba sobre casos practicos e/6 tedricos de mecanica
Atencion personalizada
Metodoloxias Descricion
Solucion de Atencidn personalizada para aclarar preguntas sobre as practicas o teoria
problemas
Avaliacion
Metodoloxias Competencias / Descricion Cualificacion
Resultados
Proba obxectiva A5 A7 B15 B1 B2 B3 | Proba sobre os contidos tedricos da materia. Na evaluacion desta proba é importante 80
B5 B7 a expresion clara e concisa da metodologia utilizada e dos desarrollos expuestos.
Sesién maxistral A5 A7 B9 B10 B11 | Asistencia as clases maxistrales onde o profesor expofie os contidos teéricos 10
B12 B13 B4 B5 B19
Clc2C3cC4cC6C7
C8
Solucién de A5 A7 B8 B9 B10 B14 | Entrega de boletins de problemas. O profesor indicara os boletins que se deben 5
problemas B3 B6 B7 B16 B17 | enviar e s6 se avaliaran agueles que estean completamente e claramente resoltos.
B18 C3 C4 C5C6 C7
C8
Practicas a través de | A5 A7 B6 B17 B19 C3 5
TIC C6 C7 Asistencia a clases practicas de TIC, resolucion e entrega de exercicios informaticos

Observacions avaliacion
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Fontes de informacion

Bibliografia basica - Russell C. Hibbeler (2022). Engineering Mechanics: Dynamics 15th Edition. Pearson
- Beer, Johnston, Cornwell (2021). Mecanica vectorial para ingenieros: Dinamica. McGrawHill

- Potter, Nelson (2021). Schaum's Outline of Engineering Mechanics Dynamics. McGrawHill

Bibliografia complementaria | - Russell C. Hibbeler (2005). Dinamica - Mecanica Vectorial Para Ingenieros. Pearson
- Meriam, Krage (1999). Mecanica para ingenieros: dindmica. Reverté
- Shames, Irving H. (2001). Mecanica para ingenieros: dinamica. Prentice Hall

- M. Solaguren-Beascoa (2006). Curso de Dinamica. Universidad de Burgos

Recomendacioéns

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Calculo infinitesimal 1/632G02001
Calculo infinitesimal 11/632G02002
Fisica aplicada 1/632G02004
Fisica aplicada 11/632G02005
Alxebra lineal 1/632G02007
Alxebra lineal 11/632G02008

Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Resistencia de materiais/632G02018

Materias que continGan o temario

Estruturas 1/632G02024
Estruturas 11/632G02025
Estruturas Metalicas e Mixtas/632G02031

Observacions

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento € publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo a revisiéon do érgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracion

de guias
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