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Descricion xeral

O obxectivo principal desta materia € proporcionar as bases conceptuais da robética intelixente, € dicir, de cémo as
técnicas de IA aplican ao caso particular dos robots co obxectivo de lograr un funcionamento auténomo. Todo o
desenvolvemento da disciplina baséase nas propiedades distintivas da robética, como son a operacién en contornos reais
e a existencia dun corpo fisico. A partir destas premisas, a materia cubre aspectos fundamentais de sensorizacion,

actuacion e control, cun enfoque préctico cara & resolucién de problemas de maneira auténoma por parte do robot.

Competencias / Resultados do titulo

Cddigo Competencias / Resultados do titulo

Resultados da aprendizaxe

Resultados de aprendizaxe

Competencias /

Resultados do titulo

Cofiecer os elementos dun sistema robético a nivel hardware e software, e comprender os fundamentos da Intelixencia AM17 | BM1 CM8
Artificial aplicada aos robots (embodiment, mundo real, tempo real) BM3
Coriecer os principios de funcionamento dos distintos tipos de sensores e actuadores adaptados aos diferentes contornos de ' AM17 | BM1 = CM3
operacion. BM6 | CM8
Dispofier dunha vision xeral das diferentes técnicas de control tradicionais en robots intelixentes, asi como as tecnoloxias que AM18 | BM3 | CM8
lles dan soporte.
Desenvolver un sistema de control autbnomo para a sta operacion nun contorno simulado ou real AM18 | BM2 | CM5
BM7 | CM7
BM9

Contidos

Temas Subtemas

Elementos dun sistema robético intelixente. Robodtica e Intelixencia Artificial
Entorno, embodiment e reality gap

Desefio de robots autébnomos

Sensorizacion e actuacion Sensores de distancia, inerciales, camaras, micréfonos
Actuadores e efectores

Graos de liberdade

Motores, pantallas, altofalantes

Comunicacions

Interaccién natural
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Robética basada en cofiecemento (deliberativa)

Representacion do cofiecemento
Arquitecturas de control clasicas

Navegacion (locomocién)

Robética basada en comportamentos (reactiva)

Sistemas basados en reglas
Légica borrosa
Arquitecturas subsumidas

Aproximacions hibridas

Principais arquitecturas
Robética cognitiva

Aprendizaxe en robética autbnoma

Aplicado a sensorizacion e actuacion

Aplicado a control (aprendizaxe por reforzo, robética evolutiva, control neuronal)

Planificacion

Metodoloxias / probas Competencias / Horas lectivas Horas traballo Horas totais
Resultados (presenciais e auténomo
virtuais)
Traballos tutelados B2B7 C3C7C8 75 30 375
Sesion maxistral Al18 A19 B1 B6 C8 9 0 9
Seminario B6 C3 C7 3 6 9
Andlise de fontes documentais A18 A19 B1 B3 B9 C5 15 3 4.5
Proba obxectiva A18 B1 B6 B9 2 12 14
Atencién personalizada 1 0 1

*Os datos que aparecen na taboa de planificacion son de caracter orientativo, considerando a heteroxeneidade do alumnado

Metodoloxias

Metodoloxias

Descricion

Traballos tutelados

Traballos practicos de programacion nos que se implementaran algunhas das técnicas vistas nas clases tedricas sobre
entornos de simulacion de robots. Estes traballos seran realizados polos alumnos de forma autbnoma e o seu avance sera

tutorizado polos profesores

Sesion maxistral

Exposicion oral por parte dos profesores da materia do temario tedrico. Poderase hibridizar esta metodoloxia cunha
metodoloxia de aprendizaxe colaborativo.

Seminario

Clases practicas de programacion nas que se explicaran as ferramentas basicas utilizadas nos traballos tutelados: simulador

e librerias de programacion

Andlise de fontes

documentais

Técnica metodoloxica que supén a utilizacién de documentos audiovisuais e/ou bibliogréaficos relevantes para a teméatica da
materia con actividades especificamente desefiadas para a analise dos mesmos. Neste caso, utilizarase nun contexto de
&quot;clase invertida&quot; na que os conceptos tedricos seran revisados polos estudantes de forma autbnoma previamente

& sesi6on maxistral, na que se fara unha actividade de evaluacion da sia comprension.

Proba obxectiva

Exame individual escrito da parte teérica da asignatura

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion
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Andlise de fontes
documentais
Seminario

Traballos tutelados

Proba obxectiva

Andlise de fontes

documentais

Traballos tutelados
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Traballos tutelados: é recomendable o uso de atencion personalizada nestas actividades para resolver dibidas conceptuais

ou procedementais que poidan xurdir durante a resolucién dos problemas practicos. Ademais, a atencién personalizada

centrarase tamén na explicacion, por parte do alumno, da solucién proposta.

Seminario: o profesor axudara aos estudantes na comprensién das ferramentas practicas.

Analise de fontes documentais: os estudantes poderan consultar aos profesores sobre os materiais de consulta previamente

as sesions maxistrais

Os alumnos con matricula a tempo parcial teran unha atencién personalizada en todas as metodoloxias anteriores mediante

tutorizacion online.

A18 B1 B6 B9

A18 A19 B1 B3 B9 C5

B2 B7 C3C7C8

Proba final de la materia que consistira na realizacion dun exame individual e por

escrito da parte de teoria.

Criterios de evaluacion xerais:

* Respostas correctas e soluciéns adecuadas as preguntas da proba.

Utilizarase parte das sesiéns maxistrais para facer unha avaliacién da comprensién
das fontes documentais, que seran proporcionadas polos docentes previamente a
clase para a sUa consulta e comprension. Estas avaliacions se realizaran mediante
traballos en grupo, pequenos informes, cuestionarios, ou outras metodoloxias que
permitan cofiecer de xeito obxectivo o grao de andlise realizado.

Propofieranse varios traballos practicos 6 longo do curso centrados na resolucion de
problemas mediante robots auténomos. Estes traballos seran desenvolvidos de forma
auténoma por parte do alumno fora das clases e teran que ser defendidos
posteriormente. E imprescindible obter unha calificacién de aprobado nesta
metodoloxia de forma independente (nota minima de 5 considerando que se valora

de 0 a 10) para poder aprobar a asignatura.

Cualificacién

30

20

50
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A avaliacién da materia constara de dous partes diferenciadas:

teoria (50%) e traballos practicos (50%). A parte tedrica sera avaliada

mediante unha proba obxectiva e mediante a Analise de fontes documentais realizada durante o curso. A parte practica avaliarase a partir da solucion
acadada polos estudiantes, que deberan ser presentadas ao final de cada practica (puidendo incluir unha memoria). Sera necesario aprobar a parte
de teoria

e a de préacticas por separado para poder aprobar a materia.

A asistencia tanto as clases tedricas como practicas seré obrigatoria

para o aprobado da materia excepto en casos de ausencia xustificados. Para

aqueles alumnos que tefian dispensa, a parte da Andlise de fontes documentais sera engadida & Proba Obxectiva (50). Ademais, non teran
obrigacion de asistir as clases tedricas.

Avaliacion de segunda oportunidade: Os alumnos deberan recuperar
cada parte suspensa (teoria e-ou practica). Se unha das ddas partes foi
aprobada durante a primeira oportunidade, o alumno podera optar por gardar a

nota correspondente eso recuperar a parte suspensa.

As competencias propias da materia asi como as competencias

xerais-basicas tefien contidos especificos na materia que se introducen tanto nas clases expositivas como nas interactivas. Posteriormente o
alumnado desenvolvera estas competencias nas actividades presenciais na aula, no exame teérico e coa realizaciéon dos

traballos practicos nos que tamén traballar4 as competencias transversais en

especial no que se refire & capacidade para utilizar ferramentas TIC (CT3), a

comprension da cultura emprendedora (CT5), a capacidade para traballar en

equipo (CT7) e a valorizacion da investigacion e a innovacion (CT8). As

competencias especificas serdn obxecto de avaliacién tanto nos traballos

practicos que o alumno desenvolva durante a materia como no exame teérico e nas tarefas nas clases de teoria.

Para os

casos de realizacion fraudulenta de exercicios ou probas sera de aplicacién o

establecido na ?Normativa de avaliacién do rendemento académico dos estudantes

e de revision das cualificacions?. No caso concreto da UDC, aplicase o artigo 11, apartado 4 b), do Regulamento disciplinar do estudantado da
UDC:b) Cualificacion de suspenso na convocatoria en que se cometa a falta e respecto da materia en que se cometese: o/a estudante sera
cualificado con ?suspenso? (nota numérica 0) na convocatoria correspondente do curso académico, tanto se a comision da falta se produce na

primeira oportunidade como na segunda. Para isto, procederase a maodificar a sua cualificacion na acta de primeira oportunidade, se fose necesario.

- Nikolaus Correll (2020). Introduction to Autonomous Robots. Magellan Scientific

- Robin R. Murphy (2019). Introduction to Al Robotics. MIT Press

- Maja Mataric (2007). The Robotics Primer. MIT Press
https://open.umn.edu/opentextbooks/textbooks/introduction-to-autonomous-robotshttps://open.umn.edu/opentextbook
s/textbooks/introduction-to-autonomous-robots
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Materias que se recomenda cursar simultaneamente

Aprendizaxe Automatica 1/614544012

Materias que contindan o temario

Robdtica Intelixente 11/614544020

Observacions

-Segundo se recolle nas distintas normativas de aplicacién para a docencia universitaria deberase incorporar a perspectiva de xénero nesta
materia.-Traballarase para identificar e modificar prexuizos e actitudes sexistas e influirase na contorna para modificalos e fomentar valores de
respecto e igualdade.-Deberanse detectar situacions de discriminacién por razén de xénero e proporanse acciéns e medidas para corrixilas.Para
axudar a conseguir unha contorna sostible e cumprir co obxectivo do Plan de Accidon Green Campus, a entrega dos traballos documentais que se
realicen nesta materia:1. Solicitarase en formato virtual e/ou soporte informatico.2. Realizarase a través de Moodle, en formato dixital sen necesidade
de imprimilos.3. De realizarse en papel:- Non se empregaran plasticos;- Realizaranse impresions a dobre cara.- Empregarase papel reciclado.-
Evitarase a impresion de borradores.

(*)A Guia docente é o documento onde se visualiza a proposta académica da UDC. Este documento é publico e non se pode modificar,
salvo casos excepcionais baixo arevisién do 6rgano competente dacordo coa normativa vixente que establece o proceso de elaboracién

de guias
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