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Descripcion general | En esta materia se abordara la aplicacion de la robotica industrial en los procesos de fabricacion, para ello es necesario

hacer una descripcién de las propias tecnologias y abordar el papel de los sensores que proporcionan la informacién
sobre el medio, como base para el control, toma de decisiones e interaccién con otros agentes.
Asi, se hara una introduccion de las tecnologias emergentes de fabricacién y a continuacién una revision de las

caracteristicas mas importantes de los sensores que tienen una amplia aplicacién en la robética industrial (sensores

opticos y sensores de contacto) y se llevaran a cabo ejercicios practicos utilizando distintos sensores y robots industriales.

Competencias / Resultados del titulo

Cdédigo Competencias / Resultados del titulo
A6 COMPO06 - Dominar la expresiéon y comprensién de forma oral y escrita de un idioma extranjero.
A13 COMP13 - Capacidad para uso y desarrollo de cédigo y librerias que permitan captar el entorno y realizar visiéon por computador o
realidad aumentada y actuar sobre él en sistemas robéticos y/o industriales.
Al6 COMP16 - Capacidad para el uso y desarrollo de sistemas de comunicacion para su aplicacién sobre sistemas robéticos y/o industriales.
A23 CONO5 - Adquirir un entendimiento profundo de los principios basicos de la robética y las tecnologias innovadoras en automatizacion.
A26 CONOS - Identificar las estructuras mecanicas basicas y avanzadas con las que se construyen las distintas morfologias roboticas, asi
como las claves y pardmetros de su comportamiento, y los modelos cinematicos y dindmicos de robots.
A27 CONO9 - Identificar los principios de funcionamiento de los distintos tipos de sensores y actuadores adaptados a los diferentes entornos
de operacion, asi como las tecnologias emergentes.
A58 OPT-COMP15 - Integrar aplicaciones de la informatica industrial a las tecnologias de fabricacion.
A74 OPT-CON15 - Identificar las tecnologias emergentes de fabricacién, asi como las aplicaciones de la robética sobre las mismas.
A8l OPT-HAB4 - Programar en Python tanto desde una perspectiva de la programacion estructurada como desde el punto de vista de la
orientacién a objetos.
A83 OPT-HABG - Resolver problemas de célculo numérico, procesado de sefiales y matematica simbélica en Python.
Resultados de aprendizaje
Resultados de aprendizaje Competencias /
Resultados del titulo
Conocer las tecnologias emergentes de fabricacion Al23
Al26
Al27
AI58
Al74
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Conocer las las aplicaciones de la informatica industrial a las tecnologias de fabricacion All6

Al58
Al81
AlI83

Conocer las aplicaciones de robética a las tecnologias emergentes de fabricacion Al6

Al13
All6
Al23
Al26

Contenidos

Tema

Subtema

Los temas siguientes desarrollan los contenidos

establecidosen la ficha de la memoria de verificacion

Tecnologias emergentes de fabricacion
Aplicaciones de la informatica industrial a las tecnologias de fabricacion

La robética en las tecnologias emergentes de fabricacion

Introduccion a las tecnologias emergentes de fabricacion.

Aplicacion de la robotica industrial en la captura de superficies

Aplicaciones de la robética industrial en la fabricacion

Planificacion

Metodologias / pruebas Competencias / Horas lectivas Horas trabajo Horas totales
Resultados (presenciales y auténomo
virtuales)

Sesion magistral A23 A26 A27 A74 9 9 18
Précticas de laboratorio Al13 A16 A58 A81 9 18 27

A83
Prueba mixta A23 A26 A27 A74 1 0 1
Trabajos tutelados A6 A13 A16 A58 A81 1 27 28

A83
Atencién personalizada 1 0 1

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion sén de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Sesién magistral

Exposicion oral complementada con el uso de medios audiovisuales y la introduccion de algunas preguntas dirigidas al

alumnado, con la finalidad de transmitir conocimientos y facilitar el aprendizaje

Practicas de

laboratorio

Realizacién de actividades de caracter practico haciendo uso de distintos sensores y de robots industriales

Prueba mixta

Prueba escrita compuesta por preguntas de diferente tipo (respuesta corta, ensayo, ejercicios o problemas) sobre los

contenidos de la materia.

Trabajos tutelados

A partir de las actividades realizadas en el laboratorio cada estudiante realizara un trabajo que debera presentar por escrito.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Practicas de
laboratorio

Trabajos tutelados

Durante las practicas de laboratorio cada estudiante recibira una atencion personalizada para desarrollar las tareas

encomendadas.

Asimismo, los trabajos que debera realizar y presentar en la prueba oral estaran tutorizados por el profesorado de la materia.
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Evaluacion
Metodologias Competencias / Descripcion Calificacion
Resultados
Préacticas de A13 A16 A58 AB1 | Asistencia y evaluacion del trabajo realizado en el laboratorio 20
laboratorio A83
Prueba mixta A23 A26 A27 A74 Prueba escrita compuesta por preguntas de diferente tipo (respuesta corta, ensayo, 20
ejercicios o problemas) sobre los contenidos de la materia.
Trabajos tutelados A6 A13 A16 A58 A81 Entrega y defensa del trabajo practico de la materia. 60
A83 En la evaluacién se tendré en cuenta:
- Originalidad en el planteamiento y en la ejecucion
- Dominio de las herramientas
- La presentacion y la claridad en la exposicion

Observaciones evaluacion

Sera obligatoria la asistencia a las practicas de laboratorio para superar la asignatura.

Los criterios de evaluacion para la segunda oportunidad son los mismos que para la primera.

Los criterios de evaluacion en la convocatoria anticipada son 100% prueba mixta,

Todos los aspectos relacionados con ?dispensa académica?, ?dedicacion al estudio?, ?permanencia? y ?fraude académico? se regirdn de acuerdo

con la normativa académica vigente de la UDC.

Fuentes de informacion

Basica - Dahotre, Narendra (). Laser machining of advanced materials . CRC Press

- Kalpakjian, Serope (). Manufactura ingenieria y tecnologia. Pearson Education

- Diegel, Olaf (). A Practical guide to design for additive manufacturing . Springer

- Hartley, Richard (). Multiple view geometry in computer vision . Cambridge University Press

- Kurfess, Thomas R. (). Robotics and automation handbook. CRC Press

- Bruno Siciliano, Oussama Khatib (eds.) (). Springer handbook of robotics. Springer

- Toru Yoshizawa (ed.) (). Handbook of optical metrology. Principles and Applications. CRC Press

- Corke, Peter (). Robotics, Vision and Control. Fundamental algorithms in Matlab. Springer

- Gebhardt, Andreas (). Additive manufacturing : 3D printing for prototyping and manufacturing. Hanser Publications

Complementaria

Recomendaciones

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente

Asignaturas que se recomienda cursar simultdneamente

Asignaturas que contindan el temario

Taller de Tecnologias Emergentes de Fabricacion/770538022

Otros comentarios

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo la revision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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