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Descripcion general

Nesta materia estidanse os principais conceptos de robotica industrial, facendo énfase no disefio e aplicacién de robots

en entornos industriais. Para iso, o contido da materia aborda tanto os tipos de robots, coma as suas topoloxias e

cinématicas asi como os sistemas sensores e de actuacion que poden involucrar e as estratexias de control tradicionais e

intelixentes que se poden aplicar incluindo o caso de robots colaborativos.

Competencias / Resultados del titulo

Cddigo Competencias / Resultados del titulo
B5 CBS5 Que los estudiantes hayan desarrollado aguellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores con un
alto grado de autonomia
B7 B5 Ser capaz de realizar un andlisis critico, evaluacién y sintesis de ideas nuevas y complejas.
B9 B8 Adquirir una formacién metodolégica que garantice el desarrollo de proyectos de investigacion (de caracter cuantitativo y/o cualitativo)
con una finalidad estratégica y contribuyan a situarnos en la vanguardia del conocimiento.

Resultados de aprendizaje

Resultados de aprendizaje

Competencias /

Resultados del titulo

Conocer las principales aplicaciones de los robots en la industria

B5
B7
B9

Conocer los aspectos cientificos y tecnoldgicos de sistemas robotizados.

BS
B7
B9

Disefiar, calcular y programar sistemas robotizados.

BS
B7
B9

Contenidos

Tema

Subtema

Tipos de robots en aplicaciones industriales (lineas de

produccién y otros entornos).

Aplicaciones en planta
Aplicaciones en tierra
Aplicaciones subacuéticas
Aplicaciones aéreas

Topologias y cinematicas de diferentes robots.

Robots tipo brazo
Robots rodados

Tipologias especiales
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Sensorizacion y actuacion, principios y dispositivos.

Dispositivos sensores

- mecanicos

- Gpticos

- otros

Dispositivos actuadores
- eléctricos

- neumaticos/hidraulicos

- otros

Sistemas de control y comunicaciones en robots.

Control tradicional
Control inteligente
Sistemas cognitivos
Comunicaciones bésicas

Robética colaborativa.

Colaboracion con humanos: problemas y retos
Colaboracion entre robots

- Aproximaciones basicas

- Aproximaciones inteligentes

Planificacién

Metodologias / pruebas Competencias / Horas lectivas Horas trabajo Horas totales
Resultados (presenciales y autbnomo
virtuales)
Précticas de laboratorio B5 B7 B9 21 35 56
Sesién magistral B5 B7 B9 21 32 53
Trabajos tutelados B5 B7 B9 0 37 37
Atencién personalizada 4 0 4

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion sén de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Practicas de
laboratorio

Sesions de laboratorio nas que se explicaran as caracteristicas da plataformas robéticas seleccionadas para a asignatura e o
seu software de programacion. Ademais, estas clases seran utilizadas para que os alumnos programen e proben no robot

real os controladores que van facendo para os traballos tutelados.

Sesion magistral

Exposicion oral por parte dos profesores da materia do temario tedrico

Trabajos tutelados

Practicas nas que se implementaran algunhas das técnicas vistas nas clases tedricas sobre entornos de simulacion de robots
y las plataformas robéticas seleccionadas polos profesores da asignatura. Estes traballos seran realizados polos alumnos de

forma autébnoma e o seu avance sera tutorizado polos profesores

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Trabajos tutelados
Practicas de
laboratorio

Durante as practicas de laboratorio e os seminarios, o alumno podera consultar ao profesor todas as dubidas que lle xurdan

sobre a realizaciéon do problema préctico formulado ou sobre o uso do simulador/robot real.

Traballos tutelados: é recomendable o uso de atencion personalizada nestas actividades para resolver dubidas conceptuais
ou procedementais que poidan xurdir durante a resolucién dos problemas practicos. Ademais, a atencién personalizada

centrarase tamén na explicacién, por parte do alumno, da solucién proposta.

Evaluacion

2/4




——a—= UNIVERSIDADE DA CORUNA

Trabajos tutelados B5 B7 B9 Propofieranse varios traballos practicos 6 longo do curso que seran desenvolvidos de 50
forma autébnoma por parte do alumno fora das clases e que teran que ser defendidos
posteriormente. E imprescindible obter unha calificacion de aprobado nesta
metodoloxia de forma independente (nota minima de 5 considerando que se valora

de 0 a 10) para poder aprobar a asignatura.

Practicas de B5 B7 B9 A asistencia as practicas de laboratorio ten un peso concreto na nota final da 20
laboratorio asignatura, con obxectivo de que os alumnos participen de forma activa nesta

actividade eminentemente practica
Sesion magistral B5 B7 B9 Valéranse os cofiecementos adquiridos nas clases tedricas a través dun examen ou 30

un traballo asociado a esta parte da asignatura.

La evaluacion de esta asignatura estd basada en la superacion de dos metodologias principales, Trabajos tutelados acumulado con practicas y
Sesién Magistral, de forma independiente. La primera se centra en la demostracion practica de los conocimientos y habilidades adquiridas para
resolver problemas en robética. La segunda en la realizaciéon de un examen o la exposicién de un trabajo un tema concreto dentro del temario
tedrico segun decida el profesor en funcion del nimero y capacidad de los alumnos. Asi, en caso de que el alumno no supere la asignatura en la
convocatoria

ordinaria, debera repetir todas las actividades de la/s metodogia/s que no fueron superadas en la convocatoria extraordinaria. Por ejemplo, si un
alumno aprobé la parte de la Clase Magistral pero suspendi6 los Traballos tutelados mas préacticas, debera

repetir estas. En el caso de dispensa académica, el alumno habra de realizar los trabajos a entregar en las practicas y trabajos tutelados y habra de

superar la prueba o trabajo de la parte de clase magistral.

- Arantxa Renteria y Maria Rivas (2009). Robética Industrial, Fundamentos y Aplicaciones. McGraw Hill

- Antonio Barrientos (2007). Fundamentos de Robética. McGraw Hill

- Enrique Fernandez, Luis Sanchez, Anil Mahtani, Aaron Martinez (2015). Learning ROS for Robotics Programming.
Packt Publishing

INFORMATICA/730G04004

FUNDAMENTOS DE AUTOMATICA/730G04015
FUNDAMENTOS DE ELECTRONICA/730G04016
TEORIA DE MAQUINAS/730G04019
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Para axudar a conseguir unha contorna inmediata sustentable e

cumprir co obxectivo da accién nimero 5: "Docencia e investigacion

saudable e sustentable ambiental e social" do "Plan de Acci6n Green

Campus Ferrol" a entrega dos traballos documentais que se realicen nesta

materia:&amp;nbsp;1. Solicitarase en formato virtual e/ou soporte

informatico&amp;nbsp;2. Realizarase a través de Moodle, en formato dixital sen

necesidade de imprimilos&amp;nbsp;3. De se realizar en papel:&amp;nbsp;- Non se empregaran plasticos.&amp;nbsp;- Realizaranse impresions a
dobre cara.&amp;nbsp;- Empregarase papel reciclado.&amp;nbsp;- Evitarase a impresién de borradores.

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo la revision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracion de guias
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