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Descripcion general

En esta materia se estudian los principales conceptos de la robética industrial, haciendo énfasis en el disefio y la

aplicacién de robots en entornos industriales. Para ello, el contenido de la materia aborda tanto los tipos de robots, como

sus topologias y cinematicas, asi como los sistemas sensores y de actuacién que pueden involucrar y las estrategias de

control tradicionales e inteligentes que se pueden aplicar incluyendo el caso de robots colaborativos.
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1. Modificaciones en los contenidos

- No se realizaran cambios

2. Metodologias

*Metodologias docentes que se mantienen
Sesién magistral

Précticas de laboratorio

Trabajos tutelados

*Metodologias docentes que se modifican
Se modifica la Sesion magistral hibridizandola con una metodologia de aprendizaje colaborativo.

3. Mecanismos de atencién personalizada al alumnado

? Correo electrénico: Diariamente. De uso para hacer consultas, solicitar encuentros virtuales para resolver dudas y
realizar el seguimiento de los trabajos tutelados.

? Moodle: Diariamente. Segun las necesidades del alumando. Disponen de ?foros tematicos asociados a los médulos?
de la materia, para formular las consultas necesarias. También hay ?foros de actividad especifica? para desarrollar las
?Discusiones dirigidas?, a través de las que se se ponen en practica el desarrollo de contenidos tedricos de la materia.

? Teams: 1 sesion semanal en gran grupo para el avance de los contenidos tedricos y de los trabajos tutelados en la franja
horaria que tiene asignada la materia en el calendario de aulas de la Escuela. De 1 a 2 sesiones semanales (0 mas seguin
lo demande el alumnado) en grupo pequefio (hasta 6 personas), para o seguimiento y apoyo en la realizacion de los
?trabajos tutelados?. Esta dindmica permite hacer un seguimiento normalizado y ajustado a las necesidades del
aprendizaje del alumando para desarrollar el trabajo de la materia.

4. Modificaciones en la evaluacion

- La evaluacion no serd modificada

*Observaciones de evaluacion:

Se mantienen las mesmas que figuran en la guia docente, excepto:

Las referencias al computo da asistencia, que solo se realizara respecto de las sesiones que hubo presenciales hasta el
momento en que se suspendié la actividad presencial. 1. SITUACIONS: A) Alumnado con dedicacién completa:
Asistencia/participacion en las actividades de clase minima del 80%: a) Elaboracion y presentacion de los trabajos en
grupo pequefio (100%). B) Alumnado con reconocimiento de dedicacién a tiempo parcial y dispensa académica de
exencion de asistencia, segln establece la "NORMA QUE REGULA EL REGIMEN DE DEDICACION AL ESTUDIO DE
LOS ESTUDIANTES DE GRADO EN LA UDC (Arts. 2.3; 3.b e 4.5) (29/5/212): Asistencia/participacién en las actividades
de clase minima del 80%: a) Elaboracién y presentacion de trabajos en grupo pequefio (100%)

5. Modificaciones de la bibliografia o webgrafia

- No se realizaran cambios.

CBS5 Que los estudiantes hayan desarrollado aguellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores con un
alto grado de autonomia

B5 Ser capaz de realizar un andlisis critico, evaluacién y sintesis de ideas nuevas y complejas.

B8 Adquirir una formacion metodolégica que garantice el desarrollo de proyectos de investigacion (de caracter cuantitativo y/o cualitativo)

con una finalidad estratégica y contribuyan a situarnos en la vanguardia del conocimiento.
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Conocer las principales aplicaciones de los robots en la industria
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Conocer los aspectos cientificos y tecnoldgicos de sistemas robotizados.
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Disefiar, calcular y programar sistemas robotizados.

B5
B7
B9

Contenidos

Tema

Subtema

Tipos de robots en aplicaciones industriales (lineas de

produccion y otros entornos).

Aplicaciones en planta
Aplicaciones en tierra
Aplicaciones subacuéticas

Aplicaciones aéreas

Topologias y cinematicas de diferentes robots.

Robots tipo brazo
Robots rodados

Tipologias especiales

Sensorizacion y actuacion, principios y dispositivos.

Dispositivos sensores

- mecanicos

- Gpticos

- otros

Dispositivos actuadores
- eléctricos

- neumaticos/hidraulicos
- otros

Sistemas de control y comunicaciones en robots.

Control tradicional
Control inteligente
Sistemas cognitivos
Comunicaciones bésicas

Robética colaborativa.

Colaboracion con humanos: problemas y retos
Colaboracion entre robots
- Aproximaciones bésicas

- Aproximaciones inteligentes

Planificacién

Metodologias / pruebas

Competéncias Horas presenciales

Horas no
presenciales /

trabajo autbnomo

Horas totales

Précticas de laboratorio B5 B7 B9 21 35 56
Sesién magistral B5 B7 B9 21 32 53
Trabajos tutelados B5 B7 B9 0 37 37
Atencién personalizada 4 0 4
(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion s6n de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion
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Practicas de

laboratorio

Sesién magistral

Trabajos tutelados

Trabajos tutelados
Practicas de

laboratorio

Trabajos tutelados

Practicas de
laboratorio

Sesién magistral
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Sesiones de laboratorio o remotas mediante TICs en las que se explicaran las caracteristicas de las plataformas robéticas
seleccionadas para a asignatura y su software de programacion. Ademadis, estas clases seran utilizadas para que los alumnos

programen y prueben en el robot real los controladores que van haciendo para los trabajos tutelados.

Exposicién oral por parte de los profesores de la materia del temario teérico. Se podra hibridizar esta metodologia con una
metodologia de aprendizaje colaborativo.

Practicas en las que se implementaran algunas de las técnicas vistas en las clases tedricas sobre entornos de simulacion de
robots y las plataformas robdticas seleccionadas por los profesores de la asignatura. Estos trabajos seran realizados por los

alumnos de forma auténoma y su avance sera tutorizado por los profesores.

Durante las practicas de laboratorio y los seminarios, el alumno podra consultar al profesor todas as dudas que le surjan

sobre la realizacién del problema practico formulado o sobre el uso del simulador/robot real.

Trabajos tutelados: es recomendable el uso de atencion personalizada en estas actividades para resolver dudas conceptuales
o procedimentales que puedan surgir durante a resolucién de los problemas practicos. Ademas, la atencién personalizada se

centrara también en la explicacion, por parte del alumno, de la solucién propuesta.

Calificacion
B5 B7 B9 Propofieranse varios traballos practicos 6 longo do curso que seran desenvolvidos de 50
forma auténoma por parte do alumno fora das clases e que teran que ser defendidos
posteriormente. E imprescindible obter unha calificacion de aprobado nesta
metodoloxia de forma independente (nota minima de 5 considerando que se valora

de 0 a 10) para poder aprobar a asignatura.

B5 B7 B9 A asistencia as practicas de laboratorio ten un peso concreto na nota final da 20
asignatura, con obxectivo de que os alumnos participen de forma activa nesta
actividade eminentemente practica

B5 B7 B9 Valéranse os cofiecementos adquiridos nas clases tedricas a través dun examen ou 30

un traballo asociado a esta parte da asignatura.

La evaluacion de esta asignatura estd basada en la superacion de dos metodologias principales, Trabajos tutelados acumulado con practicas y

Sesién Magistral, de forma independiente. La primera se centra en la demostracion practica de los conocimientos y habilidades adquiridas para

resolver problemas en robética. La segunda en la realizaciéon de un examen o la exposicién de un trabajo un tema concreto dentro del temario teérico

segun decida el profesor en funcién del nimero y capacidad de los alumnos. Asi, en caso de que el alumno no supere la asignatura en la

convocatoria ordinaria, debera repetir todas las actividades de la/s metodogia/s que no fueron superadas en la convocatoria extraordinaria. Por

ejemplo, si un alumno aprob6 la parte de la Clase Magistral pero suspendié los Trabajos tutelados mas practicas, debera repetir estas. En el caso de

dispensa académica, el alumno habra de realizar los trabajos a entregar en las practicas y trabajos tutelados y habra de superar la prueba o trabajo

de la parte de clase magistral.

- Arantxa Renteria y Maria Rivas (2009). Robética Industrial, Fundamentos y Aplicaciones. McGraw Hill

- Antonio Barrientos (2007). Fundamentos de Robética. McGraw Hill

- Enrique Fernandez, Luis Sanchez, Anil Mahtani, Aaron Martinez (2015). Learning ROS for Robotics Programming.
Packt Publishing
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Recomendaciones

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente

INFORMATICA/730G04004

FUNDAMENTOS DE AUTOMATICA/730G04015
FUNDAMENTOS DE ELECTRONICA/730G04016
TEORIA DE MAQUINAS/730G04019

Asignaturas que se recomienda cursar simultdneamente

Asignaturas que contintdan el temario

Otros comentarios

Para axudar a conseguir unha contorna inmediata sustentable e cumprir co obxectivo da accién nimero 5: "Docencia e investigacion saudable e
sustentable ambiental e social" do "Plan de Accién Green Campus Ferrol" a entrega dos traballos documentais que se realicen nesta
materia:&amp;nbsp;1. Solicitarase en formato virtual e/ou soporte informatico&amp;nbsp;2. Realizarase a través de Moodle, en formato dixital sen
necesidade de imprimilos&amp;nbsp;3. De se realizar en papel:&amp;nbsp;- Non se empregaran plasticos.&amp;nbsp;- Realizaranse impresions a

dobre cara.&amp;nbsp;- Empregarase papel reciclado.&amp;nbsp;- Evitarase a impresion de borradores.

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo la revision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracién de guias
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