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Descripcion general

La asignatura pretende introducir al alumno en los conceptos basicos necesarios para poder usar las técnicas de control
inteligente para el modelado e identificacién de sistemas asi como para el control de los mismos. Se aprendera a utilizar
logica difusa y redes neuronales para controlar e identificar sistemas. Se estudiaran diferentes técnicas de optimizacion de
sistemas, con especial interés en los algoritmos genéticos. Se introducira también al alumno en el campo de la

supervision, la deteccién y el diagndstico de fallos aplicados en tareas de supervision y control de procesos.

Plan de contingencia

1. Modificaciones en los contenidos

No se realizard modificacién en los contenidos

2. Metodologias
*Metodologias docentes que se mantienen
Sesion magistral, Practicas de laboratorio, Trabajos tutelados

*Metodologias docentes que se modifican

3. Mecanismos de atencion personalizada al alumnado
Tanto la sesidon magistral, como las practicas se llevaran a cabo a través de la plataforma Microsoft Teams.
Se mantienen los horarios de tutorias a través de la plataforma Microsoft Teams y correo electronico.

4. Modificaciones en la evaluacion
La presentacion de los trabajose se realizara a través de Miscrosoft Teams.

*QObservaciones de evaluacion:

5. Modificaciones de la bibliografia o webgrafia

No se realizaran modificaciones

Competencias / Resultados del titulo

Cdédigo Competencias / Resultados del titulo

A30 Conocer y ser capaz de modelar y simular sistemas.

A3l Conocimientos de regulacién automatica y técnicas de control y su aplicacion a la automatizaciéon industrial.
B1 Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad y razonamiento critico.
B2 Capacidad de comunicar y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la ingenieria industrial.
B3 Capacidad de trabajar en un entorno multilingtie y multidisciplinar.
B4 Capacidad de trabajar y aprender de forma auténoma y con iniciativa.
B5 Capacidad para usar las técnicas, habilidades y herramientas de la Ingenieria necesarias para la practica de la misma.
B6 Capacidad de usar adecuadamente los recursos de informacion y aplicar las tecnologias de la informacion y las comunicaciones en la

Ingenieria.
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B7 Capacidad para trabajar de forma colaborativa y de motivar a un grupo de trabajo.

B12 CBS5 - Que los estudiantes hayan desarrollado aquellas habilidades de aprendizaje necesarias para emprender estudios posteriores con

un alto grado de autonomia.

C1 Expresarse correctamente, tanto de forma oral como escrita, en las lenguas oficiales de la comunidad auténoma.

Cc2 Utilizar las herramientas basicas de las tecnologias de la informacion y las comunicaciones (TIC) necesarias para el ejercicio de su
profesion y para el aprendizaje a lo largo de su vida.

C5 Valorar criticamente el conocimiento, la tecnologia y la informacién disponible para resolver los problemas con los que deben enfrentarse.

Resultados de aprendizaje

Resultados de aprendizaje Competencias /

Resultados del titulo

Conoce las técnicas de Control Inteligente basadas en Inteligencia Atrtificial. A30 B3
A3l B4
B5
B6

Es capaz de contrastar las técnicas de control convencional con técnicas inteligentes. A30 B1
A31 B2
B3
B6
B7
B12

Es capaz de disefar sistemas inteligentes utilizando herramientas software. A30 B1 C1
A3l B2 C2
B3 C5
B5
B6
B7

Conoce y aplica técnicas de identificacion de plantas. A30 B1 C1
A3l B3 C2
B4 C5
B7

Conoce y aplica técnicas de deteccion de anomalias sobre plantas industriales. A30 B1 C1
A3l B2 C2
B4 C5
B5
B6
B7
B12

Contenidos

Tema Subtema

Introduccién a los Sistemas de Control Inteligente.

Sistemas Expertos.

Légica y control difuso o fuzzy.

Redes neuronales.

Algoritmos genéticos.

Sistemas hibridos inteligentes.

Técnicas de identificacion de plantas.

Deteccion de anomalias.
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Planificacién

Metodologias / pruebas Competencias / Horas lectivas Horas trabajo Horas totales
Resultados (presenciales y autbnomo
virtuales)
Précticas de laboratorio A30 A31 B1 B3 B4 195 0 195
Trabajos tutelados A30 A31 B1 B2 B3 B4 77 0 77
B7 B12 C1 C2
Sesién magistral A30 A31 B5B6 C2 12 0 12
C5
Atencion personalizada 4 0 4

(*)Los datos que aparecen en la tabla de planificacion s6n de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de los alumnos

Metodologias

Metodologias

Descripcion

Practicas de

laboratorio

Método practico basado en sesiones de laboratorio o en aula de informética, en el que se llevan a cabo

resolucion de problemas y estudio de casos

Trabajos tutelados

Propuesta de al menos un trabajo en el que se apliquen los conceptos adquiridos durante las sesiones magistrales y las

practicas de laboratorio

Sesién magistral

Exposicion oral complementada con el uso de medios audiovisuales y la introduccién de algunas preguntas dirigidas a los
estudiantes, con la finalidad de transmitir conocimientos y facilitar el aprendizaje.

En estas sesiones ademas se intercalaran ejemplos para facilitar la comprensiéon de los conceptos.

Atencion personalizada

Metodologias

Descripcion

Préacticas de
laboratorio
Trabajos tutelados

En caso de que el alumno necesite alguna aclaracién adicional a las de las clases teéricas o practicas tendra disponibles las
horas de tutorias para solventar dichas dudas.

El alumnado con reconocimiento de dedicacién a tiempo parcial y dispensa académica de exencion de asistencia, podra
realizar sesiones periédicas con el coordinador de la materia a través de Microsoft Teams o correo electronico.

Evaluacioén
Metodologias Competencias / Descripcion Calificacion
Resultados
Préacticas de A30 A31 B1 B3 B4 | Elalumno debera ir entregando las memorias de las practicas propuestas por el 30
laboratorio profesor a lo largo del curso
Trabajos tutelados A30 A31 B1 B2 B3 B4 | Se propondréa al menos un trabajo practico a desarrollar por el alumno. La nota 70
B7 B12 C1 C2 dependera del contenido del mismo, la memoria y la presentacion oral.

Observaciones evaluacion

Para aprobar la asignatura es imprescindible tener entregadas y aprobadas las practicas de laboratorio.

Los alumnos que se acojan a la matricula parcial podran acordar con el profesor la posibilidad de hacer actividades alternativas a las presenciales.

Fuentes de informacion

Basica

- Martin del Brio, B (2001). Redes Neuronales y Sistemas Borrosos. Ra-Ma

- Fausett, Laurene V (1994). Fundamentals of neural networks: architectures, algorithms and applications. Prentice
Hall

- A. Aguado (2003). Identificacion y Control Adaptativo. Prentice Hall

Complementaria
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Recomendaciones

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente

Informatica/770G01002

Fundamentos de Automéatica/770G01017
Informatica Industrial/770G01025
Ingenieria de Control/770G01028

Asignaturas que se recomienda cursar simultaneamente

Asignaturas que contintan el temario

Otros comentarios

(*) La Guia Docente es el documento donde se visualiza la propuesta académica de la UDC. Este documento es publico y no se puede
modificar, salvo cosas excepcionales bajo la revision del 6rgano competente de acuerdo a la normativa vigente que establece el proceso

de elaboracién de guias
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